
















































专利名称(译) 钳子装置和手术系统

公开(公告)号 CN106456201A 公开(公告)日 2017-02-22

申请号 CN201580032089.2 申请日 2015-06-02

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 山村菜穗子
岸宏亮

发明人 山村菜穗子
岸宏亮

IPC分类号 A61B17/28 A61B1/00 A61B18/12

CPC分类号 A61B1/00098 A61B1/00133 A61B1/018 A61B17/29 A61B18/1442 A61B18/1492 A61B2017/003 
A61B2017/00398 A61B2018/00077 A61B2018/00083 A61B2018/00178 A61B2018/00589 A61B2018
/00601 A61B2018/00982 A61B2018/1405 A61B2090/065 A61B18/085 A61B2017/2903

代理人(译) 李辉

优先权 2014126229 2014-06-19 JP

其他公开文献 CN106456201B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

钳子装置(1)具有：细长的体部(11)；一对把持片(12)，该一对把持片(12)
设置于该体部(11)的前端，且至少一方具有导电性；动力输出部(13a)，
其设置于体部的基端；动力转换机构(14)，其连接一对把持片(12)和动力
输出部(13a)，将动力输出部(13a)输出的动力转换为一对把持片(12)的相
对的张开/闭合动作；以及绝缘部件(15)，其设置在经由该动力转换机构
(14)而连接一对把持片(12)和动力输出部(13a)的路径上。
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