
























































































专利名称(译) 铰接式外科器械及其配置方法

公开(公告)号 CN105246428A 公开(公告)日 2016-01-13

申请号 CN201480013082.1 申请日 2014-01-09

[标]申请(专利权)人(译) 美的洛博迪克斯公司

申请(专利权)人(译) 美的洛博迪克斯公司

当前申请(专利权)人(译) 美的洛博迪克斯公司

[标]发明人 柏雷特朱比亚特
托马斯J卡勒夫
加布里埃尔A约翰斯顿
伊恩约瑟夫达里塞
迈克尔S卡斯特罗
阿诺德奥约拉
凯文吉尔马丁
约瑟夫A三世斯丹德
R麦斯威尔弗莱厄蒂
J克里斯多夫弗莱厄蒂

发明人 柏雷特·朱比亚特
托马斯·J·卡勒夫
加布里埃尔·A·约翰斯顿
伊恩·约瑟夫·达里塞
迈克尔·S·卡斯特罗
阿诺德·奥约拉
凯文·吉尔马丁
约瑟夫·A·三世·斯丹德
R·麦斯威尔·弗莱厄蒂
J·克里斯多夫·弗莱厄蒂

IPC分类号 A61B34/30 B25J13/06 A61B17/94 B25J9/06

代理人(译) 王莹
张晶

优先权 61/751498 2013-01-11 US
61/818878 2013-05-02 US
61/825297 2013-05-20 US
61/909605 2013-11-27 US
61/921858 2013-12-30 US

其他公开文献 CN105246428B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种机器人导引器系统，其包括第一组件，第二组件和第三组件，所述第一组件包括被配置为用于多个医疗手术的线缆控制组件，
所述第二组件包括被配置为比所述第一组件更少使用的远端联接延伸组件，和所述第三组件包括耦接在所述第一和第二组件之间并
被配置为比所述第二组件更少使用的铰接式探头组件。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/4b724149-0048-4661-81fd-9842d5b94ba5
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/051167362/publication/CN105246428A?q=CN105246428A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN105246428A



