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摘要(译)

本发明提供一种电动弯曲操作装置及具有该装置的医疗处置系统，该电
动弯曲操作装置具有：插入部安装机构部，其具有按压部，该按压部一
体地设在供插入部贯穿插入的旋转筒上并按压保持插入部，插入部安装
机构部能够切换为以下两种状态：按压部按压插入部以使旋转筒和插入
部为一体的状态，或者插入部相对于旋转筒进退的状态；旋转机构部，
其设在插入部安装机构部上，当旋转筒和插入部为一体时，旋转机构部
使旋转筒旋转，使插入部绕该插入部的轴旋转；插入部操作部，其具有
弯曲部操作部和扭转操作部，弯曲部操作部使插入部所具有的电动弯曲
部弯曲动作，扭转操作部使旋转筒旋转从而使插入部成为旋转状态；以
及使插入部操作部和插入部安装机构部成为一体的支承柱。
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