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(54)实用新型名称

一种多功能灌注吸引平台

(57)摘要

本实用新型涉公开了一种多功能灌注吸引

平台，其中灌注吸引平台至少包括灌注装置与主

控单元，还包括用于测量灌注装置灌注液通道中

压力的管压传感器、用于测量内腔压力的腔压传

感器及报警装置，所述管压传感器、腔压传感器

及报警装置均与主控单元连接，主控单元中预设

有管压传感器与腔压传感器的极限参考值，管压

传感器测得的压力和腔压传感器测得的压力中

任一数值超过相应极限参考值的情况下，报警装

置启动。上述结构的改进之处在于，同时监测管

压与腔压，形成双重保险，即使其中一个传感器

发生故障，医生可以通过警报装置知晓故障，并

在第一时间根据另一个传感器测得的压力做出

正确的判断，手术安全性大为提高。
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1.一种多功能灌注吸引平台，至少包括灌注装置与主控单元，其特征在于，还包括用于

测量灌注装置灌注液通道中压力的管压传感器、用于测量内腔压力的腔压传感器及报警装

置，所述管压传感器、腔压传感器及报警装置均与主控单元连接，主控单元中预设有管压传

感器与腔压传感器的极限参考值，管压传感器测得的压力和腔压传感器测得的压力中任一

数值超过相应极限参考值的情况下，报警装置启动；主控单元中还预设管压传感器与腔压

传感器压力差的极限参考值，当管压传感器与腔压传感器的压力差超过极限参考值时，报

警装置启动。

2.按照权利要求1所述的多功能灌注吸引平台，其特征在于，还包括内窥镜和镜鞘，所

述内窥镜设于镜鞘的中空腔体内，所述内窥镜内设有摄像头信号通道与器械和灌注液通

道，摄像头设于内窥镜的端部，内窥镜的外壁与镜鞘内壁之间形成吸石通道。

3.按照权利要求2的多功能灌注吸引平台，其特征在于，还包括吸引装置，该吸引装置

包括负压传感器、负压泵以及负压瓶，所述负压瓶与吸石通道连通，所述吸引装置由主控单

元控制运行。

4.按照权利要求2所述的多功能灌注吸引平台，其特征在于，还包括碎石装置，该碎石

装置的碎石器械穿过内窥镜的器械和灌注液通道。

5.按照权利要求2所述的多功能灌注吸引平台，其特征在于，还包括工作站，该工作站

设有显示单元、通信单元及报警装置，其中显示单元、通信单元及报警装置均与主控单元连

接。

6.按照权利要求3-5任一项所述的多功能灌注吸引平台，其特征在于，所述内窥镜内设

有作为腔压传感器的光纤传感器或腔压传感器通道。

7.按照权利要求3-5任一项所述的多功能灌注吸引平台，其特征在于，所述腔压传感器

与输尿管导管连接。
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一种多功能灌注吸引平台

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，具体涉及一种应用于医学泌尿外科经皮肾镜

术或医学领域其他专业腔内手术的多功能吸引平台及使用方法。

背景技术

[0002] 由于泌尿道与体外想通的特性，泌尿系统疾病的检查与治疗多选择微创型的内腔

镜手术，在内腔镜检查与治疗的全称均需通过镜鞘上的注水通道连接医用灌注液，以医用

灌注液作为介质对内腔进行加压膨胀形成可视区间以及进行冲洗，保持检查及手术过程中

视野的清晰。

[0003] 最初的灌注吸引平台，通过测量灌注液通道中的压力以获得内腔的腔压，该种测

压方式为间接测压，医生依据灌注液通道中的压力凭借经验判断腔压，并不能准确的测定

及监控内腔的腔压。在判断失误的情况下，易发生医疗事故，危及患者的健康。

[0004] 公开号为CN203776869U的中国实用新型专利公开了一种可测量压力的输尿管导

入鞘及灌注吸引装置，其中鞘管道的内侧面设有一信号通道，信号线路固定在该信号通道

中，压力传感器固定在鞘管道的端部。该种结构的灌注吸引装置虽然可以直接测量腔体内

部的腔压，但鞘管道的尺寸本身是极小的，在极细的鞘管道内壁开设信号通道，还要将信号

线路固定在该信号通道中，极大地增加了鞘管道的加工难度，同时也极大地增加了加工成

本，致使患者的治疗成本较高。

[0005] 此外，现有技术中的灌注吸引平台，无论是通过测定管压还是腔压，均是通过单一

传感器测量，万一传感器出现故障，患者就要面临风险。即使出现故障的概率较低，也不应

当由患者承担该小概率的风险。因此，基于安全性与成本考虑，有必要对现有的灌注吸引平

台进行改进。

发明内容

[0006] 本实用新型要解决的技术问题是提供一种安全性更高、成本较低的多功能灌注吸

引平台及使用方法。

[0007] 为了解决上述技术问题，本实用新型提供的技术方案如下：一种多功能灌注吸引

平台，至少包括灌注装置与主控单元，还包括用于测量灌注装置灌注液通道中压力的管压

传感器、用于测量内腔压力的腔压传感器及报警装置，所述管压传感器、腔压传感器及报警

装置均与主控单元连接，主控单元中预设有管压传感器与腔压传感器的极限参考值，管压

传感器测得的压力和腔压传感器测得的压力中任一数值超过相应极限参考值的情况下，报

警装置启动。该结构的改进之处在于，同时监测管压与腔压，形成双重保险，即使其中一个

传感器发生故障，医生可以通过警报装置知晓故障，并在第一时间根据另一个传感器测得

的压力做出正确的判断，手术安全性大为提高。

[0008] 进一步的，主控单元中还预设管压传感器与腔压传感器压力差的极限参考值，当

管压传感器与腔压传感器的压力差超过极限参考值时，报警装置启动。通过设定与监测管
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压传感器与腔压传感器的压力差，可以更加及时地发现管压传感器与腔压传感器是否正常

运行，在前述同时监测管压与腔压的双重保险下，再次叠加一种监测措施，安全性得到进一

步的提升。

[0009] 进一步的，还包括内窥镜和镜鞘，所述内窥镜设于镜鞘的中空腔体内，所述内窥镜

内设有摄像头信号通道与器械和灌注液通道，摄像头设于内窥镜的端部，内窥镜的外壁与

镜鞘内壁之间形成吸石通道。

[0010] 进一步的，还包括吸引装置，该吸引装置包括负压传感器、负压泵以及负压瓶，所

述负压瓶与吸石通道连通，所述吸引装置由主控单元控制运行。

[0011] 进一步的，还包括碎石装置，该碎石装置的碎石器械穿过内窥镜的器械和灌注液

通道。

[0012] 进一步的，还包括工作站，该工作站设有显示单元、通信单元及报警装置，其中显

示单元、通信单元及报警装置均与主控单元连接。

[0013] 作为优选，所述内窥镜内设有作为腔压传感器的光纤传感器或腔压传感器通道。

将腔压传感器设置于内窥镜上，相对于将信号线路设置于镜鞘管道内侧壁的方式，加工难

度与加工成本相对较低，进而减轻了患者的费用负担。

[0014] 作为优选，所述腔压传感器与输尿管导管连接。不需要特殊的内窥镜和镜鞘，用现

有的普通泌尿内窥镜就可以完成手术，手术费用与难度大幅度降低，并且测得的压力较为

准确，误差不超过±2mmHg。而输尿管导管本来就是在泌尿外科手术中必须放置的导管，在

手术中作为传感器的测压通道，术后作为患者的输尿用的导管，一举二得。

附图说明

[0015] 图1为本实施例多功能灌注吸引平台的原理框图；

[0016] 图2为实施例一多功能灌注吸引平台的外部结构示意图；

[0017] 图3为实施例一多功能灌注吸引平台中镜鞘与内窥镜的局部结构示意图；

[0018] 图4为实施例二多功能灌注吸引平台的连接状态下的结构示意图；

[0019] 图5为实施例二多功能灌注吸引平台中镜鞘与内窥镜的局部结构示意图。

具体实施方式

[0020] 为了使本实用新型的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施

例，对本实用新型进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释

本实用新型，并不用于限定本实用新型。

[0021] 实施例一

[0022] 图1所示为本实施例多功能灌注吸引平台的结构框图，图2所示为该实施例多功能

灌注吸引平台的外部结构示意图。在该实施例中，多功能灌注吸引平台包括主控单元10、灌

注装置20、吸引装置30、碎石装置40以及工作站50。其中吸引装置30包括负压传感器31、负

压泵32及负压瓶33，用于将内腔的废液及碎石吸出。工作站50可以为电脑、触摸屏等可以显

示相关信息并进行操作的平台，工作站50应该具有显示单元51，用于显示相关运行参数，例

如压力、流量等信息；通信单元52，用于建立主控单元10与其他部件之间的联系，例如设定

压力与流量的参数等。工作站50还具有报警装置，该报警装置53在系统发生故障时起到警
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示作用，报警的形式可以自由选择，例如通过声音、光亦或是二者结合均可。

[0023] 需要说明的是，上述主控单元10、灌注装置20、吸引装置30、碎石装置40以及工作

站50的结构均为现有技术，其具体结构并非本发明的设计要点，故在此不做详细的赘述。作

为本发明最大的改进，该灌注吸引平台同时设有管压传感器11和腔压传感器12，其中管压

传感器11用于测量灌注装置20中灌注液管道内的实时压力，腔压传感器12用于测量患者内

腔内的实时压力，上述管压传感器11和腔压传感器12将测量信息实时反馈至主控单元10，

由工作站50中的显示单元51显示。

[0024] 使用过程中，首先在主控单元10中预设有管压传感器11与腔压传感器12的极限参

考值，管压传感器测得的压力和腔压传感器测得的压力中任一数值超过相应极限参考值的

情况下，报警装置启动。该结构的改进之处在于，同时监测管压与腔压，形成双重保险，即使

其中一个传感器发生故障，医生可以通过警报装置知晓故障，并在第一时间根据另一个传

感器测得的压力做出正确的判断，使得手术安全性大为提高。

[0025] 进一步的，为了实时监测管压传感器11与腔压传感器12是否正常工作，在主控单

元中还可预设管压传感器与腔压传感器压力差的极限参考值，当管压传感器与腔压传感器

的压力差超过极限参考值时，报警装置启动。通过设定与监测管压传感器与腔压传感器的

压力差，可以更加及时地发现管压传感器与腔压传感器是否正常运行，在前述同时监测管

压与腔压的双重保险下，再次叠加一种监测传感器是否正常运行的措施，安全性得到进一

步的提升。

[0026] 如图2所示，在本实施例中的多功能灌注吸引平台，包括机箱60，该机箱60内部设

有各种电器元件，在机箱的外部设有管压传感器接口61、腔压传感器接口62以及负压传感

器接口63。如图3所示，多功能灌注吸引平台中的部件镜鞘70包括中空结构的鞘管71，鞘管

71内设有内窥镜72。其中，内窥镜72的外壁与鞘管71内壁之间形成吸石通道73，在镜鞘70的

外壁设有与吸石通道73连通的吸引接口70，该吸引接口70与吸引装置30连通，用于将患者

内腔的废液及碎石吸出。

[0027] 进一步的，在本实施例中，上述内窥镜72上设有器械和灌注液通道75，相应地，在

镜鞘70的外壁设有灌注液接口77及碎石装置接口41。其中灌注液接口77与灌注装置20接

通，用于向患者内腔输送灌注液。碎石装置接口41用于与碎石装置40接通，碎石器械经由该

碎石装置接口41穿过器械和灌注液通道75，进入患者内腔，对结石患者进行碎石操作。碎石

工作完成后，碎石与废液由吸引装置吸出。

[0028] 进一步的，在上述内窥镜72的端部还设有摄像镜头74，相应地，镜鞘上设有观测镜

76，用于实时观测患者内腔的病灶情况。作为优选，内窥镜72上还设有作为腔压传感器12的

光纤传感器或者腔压传感器通道。在光纤传感器作为腔压传感器的情况下，传感器信号线

路则位于内窥镜内，镜鞘外壁上设有传感器接头78；若腔压传感器选择气压式传感器，则通

过腔压传感器通道测量患者内墙的压力。上述两种实施方式相对于将信号线路设置于镜鞘

管道内侧壁的方式，加工难度与加工成本相对较低，进而减轻了患者的费用负担。

[0029] 本实施例的多功能灌注吸引平台，在使用过程中，需要在手术前至少进行以下操

作：

[0030] （1）手术前对与患者的接触的各部件进行高温、高压消毒；

[0031] （2）根据手术的实际需要设定灌注装置和吸引装置的压力与流量；
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[0032] （3）设定管压传感器和腔压传感器的极限参考值；

[0033] （4）设定管压传感器与腔压传感器压力差的极限参考值。

[0034] 由于该实施例的其他操作与现有技术相同，故在此不做详细赘述。进行上述设定

操作后，当管压传感器测得的压力、腔压传感器测得的压力以及管压传感器与腔压传感器

的压力差中的任一数值超过应极限参考值的情况下，报警装置启动，让医护人员及时发现

故障，并作出相应的判断，以保障患者的安全。

[0035] 实施例二

[0036] 图4为所示本实施例实施例多功能灌注吸引平台的连接状态下的结构示意图，图5

所示为本实施例多功能灌注吸引平台中镜鞘与内窥镜的局部结构示意图。结合附图4和附

图5，本实施例与实施例一最大的区别在于，腔压传感器12通过管路直接与输尿管导管连

接。

[0037] 一般情况下，做此类手术，镜鞘通过穿刺进入肾脏，而输尿管导管是必然要存在

的。因此，腔压传感器与输尿管导管直接连接即可测得内腔的压力。实施例一与本实施例相

比，具有以下缺陷：

[0038] （1）实施例一将腔压传感器设置于镜鞘内部的内窥镜上，加工工艺难度大，成本较

高；

[0039] （2）实施例一的结构，增加了内窥镜和镜鞘的直径，相应地增加手术难度，使患者

创伤口比较大，术后恢复也慢，同时增加手术负担；

[0040] （3）实施例一中设置于内窥镜上的光纤传感器价格昂贵，普通患者难以承受；

[0041] （4）实施例一中的镜鞘与内窥镜灭菌较为困难，且传感器容易损坏。

[0042] 本实施例相对实施例一的优势在于，不需要开发新的内窥镜，用现有的普通泌尿

内窥镜就可以完成手术，手术费用与难度大幅度降低，并且测得的压力较为准确，误差不超

过±2mmHg。而输尿管导管本来就是在泌尿外科手术中必须放置的导管，在手术中作为传感

器的测压通道，术后作为患者的输尿用的导管，一举二得。

[0043] 总之，以上所述仅为本实用新型的较佳实施例而已，并不用以限制本实用新型，凡

在本实用新型的精神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本实用

新型的保护范围之内。
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