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摘要(译)

一种内窥镜类技术领域的用于胃肠道的微型机器人，包括：轴向伸缩机
构、头部径向钳位机构和尾部径向钳位机构，其中：头部径向钳位机构
由径向动力装置与轴向伸缩机构相连，径向钳位机构包括：相互啮合的
机构输出齿轮和调速输出齿轮、至少3条均匀分布于机构输出齿轮外圆周
的螺旋线腿和钳位调速装置。本发明体积小、结构简单、控制简单，成
本低，性能可靠，比现有的机构具有更大的运动行程，能够适应人体胃
肠道环境，可以有效运动，回避了传统的内窥镜以及胶囊内窥镜的不足
之处。
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