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摘要(译)

本发明公开了一种能动医疗设备系统，该能动医疗设备系统具有：具有
关节的能动医疗设备；能动医疗设备驱动部；指示输入部；指示输入部
驱动部，其被反馈输入有作用于能动医疗设备上的力信息，并根据力信
息来驱动指示输入部；判定部，其判定在驱动指示输入部的驱动力的作
用方向上有无阈值以上的运动量产生；以及控制部，在有阈值以上的运
动量产生的情况下，所述控制部抑制指示输入部驱动部和能动医疗设备
驱动部中的至少一方的驱动。
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