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摘要(译)

一种医疗设备技术领域的微创手术导航系统，包括：心脏肋骨重建模
块、参考模块、微创创口规划模块、手术器械干涉检验模块、空间定位
测量模块和机器视觉导航模块，其中：心脏肋骨重建模块的输出端与微
创创口规划模块连接，参考模块与微创创口规划模块连接，手术器械干
涉检验模块连接微创创口规划模块微创创口规划模块和空间定位测量模
块相连接，空间定位测量模块与机器视觉导航模块相连接。本发明采用
机器视觉和三维立体定位技术对手术器械进行定位和导航，克服现有微
创技术中静态CT信息与动态内部脏器位置不匹配的缺陷。
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