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摘要(译)

本发明公开了一种用于控制施加至外科手术器械的力并用于操纵该外科
手术器械的设备。优选地，在本设备中感应施加至外科手术器械的运动
和/或力。优选地，使用致动器向外科手术器械施加力以控制和操纵该器
械。本设备反馈于沿一个或多个自由度向外科手术器械施加力而施加可
变力，以便向用户提供增强的触觉体验。
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