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摘要(译)

本发明公开了一种用于机器人辅助微创手术的触诊器械及触诊方法，其
中，触诊器包括：外筒、内部弹簧探芯，其直接安装在手术机器人的机
器手臂上，与立体内窥镜配合使用，进行体内软组织触诊。具体触诊过
程为：先控制机器手臂至触诊点初位，测量出探芯自然外露长度，然后
控制从动机器手臂至触诊点终位，再测量出此时探芯外露长度，进而计
算出触诊点的硬度；通过对均匀分布在触诊区上的触诊点逐个检测后，
利用二维插值技术获得触诊区硬度分布图，方便医生对病变区域的定
位。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/bbc6a9ee-376d-4827-a004-cdcb84d74fd3
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/056189570/publication/CN105662478A?q=CN105662478A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN105662478A

