






































专利名称(译) 贯通钳式脊柱微型手术机械手

公开(公告)号 CN105055030A 公开(公告)日 2015-11-18

申请号 CN201510584724.X 申请日 2015-09-15

[标]申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

当前申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

[标]发明人 张春霖

发明人 张春霖

IPC分类号 A61B19/00

代理人(译) 刘洪勋

其他公开文献 CN105055030B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种贯通钳式脊柱微型手术机械手，包括有机壳，在机壳上
设置有基座板，机壳下方设置有导向筒构造的工作通道，其特点是：基
座板上设置有若干通孔，在通孔内设置有贯通钳式软组织处理机构、通
贯钳式骨组织处理机构、内窥镜、神经牵开及吸引机构。并且，机壳上
设置有连接机构。由此，能够实现单纯刀具与钳式结构之间的功能切换
自如转换，既能减压又能进行椎弓根螺钉置入的。各个机构相互之间采
用了集成化设计，占用体积小。同时，各个机构可有效实现相互之间的
配合，满足安全高效的微型脊柱手术机器手减压及椎弓根钉置入等使用
需要。
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