




















































专利名称(译) 线牵引机构及内窥镜装置

公开(公告)号 CN103717120A 公开(公告)日 2014-04-09

申请号 CN201280037990.5 申请日 2012-08-03

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 稻田步

发明人 稻田步

IPC分类号 A61B1/00

CPC分类号 A61B1/00052 A61B1/0052 A61B1/01 A61B1/0057 A61B1/00048 G05G9/047

代理人(译) 刘新宇
张会华

优先权 2011170053 2011-08-03 JP

其他公开文献 CN103717120B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

该线牵引机构的第2卡合部构成为，在比第2牵引线的被卡合部靠前方侧
的位置，第2卡合部的、在第2牵引线的长度方向上的位置能够进行位
移，第2牵引线构成为在操作部件的中立状态下以进入第2移动轨迹的内
部的方式呈直线状延伸，通过自第2牵引线的被卡合部与第2卡合部相卡
合的状态对操作部件进行倾斜操作，从而使第2卡合部相对于第2牵引线
沿着第2移动轨迹向前方移动且第2牵引线的被卡合部与第2卡合部分离。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/fc92b233-84c3-44d2-b237-99e5e99c42d9
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/047629410/publication/CN103717120A?q=CN103717120A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103717120A

