


































































专利名称(译) 缝合器

公开(公告)号 CN102138813B 公开(公告)日 2014-11-19

申请号 CN201010106072.6 申请日 2010-01-29

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 盐野润二
林宪介

发明人 盐野润二
林宪介

IPC分类号 A61B17/04 A61B17/94

代理人(译) 刘新宇
张会华

其他公开文献 CN102138813A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种缝合器，其包括：插入处置部，其在前端具有利用内视
镜来进行组织的缝合的缝合部；筒状的操作主体，其连接于上述插入处
置部的基端；杆部，其以沿着上述操作主体的轴线的方式被插入到上述
操作主体的基端，进行从上述缝合部的前端射出缝合线以及与上述缝合
线的至少一端连接的多个端部构件的操作；推动器前端部，其对应于上
述杆部的操作而推压上述端部构件移动；以及引导机构，其进行引导，
使得单个地射出上述多个端部构件的各个端部构件，最后，能够分离所
述端部构件。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/fe69141d-877d-49bd-8c98-3172fc4b59fd
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/044406771/publication/CN102138813B?q=CN102138813B
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