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摘要(译)

本发明公开了一种侵入式牵引装置，其具有与传统的C形夹具或者螺旋夹
具可比较的形式。其允许两个骨头的空间目标定位，从而使得连接这些
骨头的关节能够在干涉期间借助于牵引进行伸展，从而产生需要来借助
于关节内窥镜的方法实施诊断和/或干涉的空间。该装置由基座(2)和滑动
件(3)组成，它们能够彼此相对的以可控的方式进行设置并且紧固以防止
扭曲。基座(2)和滑动件(3)包含不同的装置，例如蜗轮、旋转的齿轮和扩
展齿轮，以确保两个骨头的牵引能够以适合于特定需求的空间精确的方
式进行实施。
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