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摘要(译)

一种用于腹腔镜手术的机器人远程手术系统(100)。所述系统(100)包括：
一病人侧装置(102)、一医生侧装置(101)和一个用于在所述医生侧装置
(101)与所述病人侧装置(102)之间建立主从关系的控制器(121)。所述病
人侧装置(102)包括一病人支撑组件(104)、至少两个滑动连接至所述病人
支撑组件(104)的被动安装机构(110)和至少两个从机械臂(111)，两个从
机械臂的远端通过工具适配机构(114)与手术器械(112、113)连接，底座
端安装在相关被动支撑组件(110)上。所述医生侧装置(101)包括至少两个
主机械臂(122)和一用于容纳、调整所述主机械臂(122)位置及方向的人体
工学调整机构(126)。
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