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摘要(译)

在将与软性内窥镜一起使用的处置器械作为从装置的情况下，不损害操
作感而进行操作。提供手术用机械手操作装置(5)，其对手术用机械手进
行操作，该手术用机械手具有：配置在软性内窥镜的插入部的前端且具
有至少一个电动操作的关节的处置器械前端部，以及使该处置器械前端
部的位置移动的手动的移动机构，其中，手术用机械手操作装置(5)具有
对移动机构进行操作的手动操作部(16)和对处置器械前端部的关节进行操
作的电动操作部(17)，手动操作部(16)具有根据变位量使处置器械前端部
移动的可动部(16c)，电动操作部(17)具有对关节进行驱动的操作输入部
(17b、17c)，能够固定在可动部(16c)上。
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