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摘要(译)

一种用于将靶解剖结构可视化的系统包括：用于内部成像的窥镜(102)，
其具有小于要被成像的区域的视场；规划模块(104)，其被配置为从所述
窥镜接收视频，使得所述窥镜的视场图像被缝合在一起，以生成所述要
被成像的区域的合成图像；图像引导模块(016)，其被配置为在程序期间
沿着所述靶解剖结构移动所述窥镜，使得在所述窥镜的所述视场中生成
的图像被显示为叠加在所述合成图像的视域上的实况视频。
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