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一种可视放置软镜通道鞘系统

(57)摘要

本实用新型公开一种可视放置软镜通道鞘

系统，包括内窥镜与鞘管调位器；内窥镜包括镜

体、外镜管、目镜系统和物镜系统；目镜系统设置

在所述镜体上；镜体与外镜管的首端连通；外镜

管的末端为锥形；物镜系统设置在外镜管的末端

内部；鞘管调位器包括定位器、抓手固定旋钮以

及抓手主体；定位器的第一端设有镜体安装部；

所述定位器的第二端设有用于与软镜通道鞘的

鞘后座近端对接的鞘塞；所述抓手主体可相对所

述抓手固定旋钮转动并被所述抓手固定旋钮固

定转动角度；所述抓手主体上设有用于固定所述

软镜通道鞘的鞘后座远端的鞘管抓手。本实用新

型克服了原来X光照射对人造成伤害的缺陷，并

且在放置软镜通道鞘时能够精准引导和定位，避

免出现术中并发症。
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1.一种可视放置软镜通道鞘系统，其特征在于，包括内窥镜与鞘管调位器；

所述内窥镜包括镜体、外镜管、目镜系统和物镜系统；所述目镜系统设置在所述镜体

上；所述外镜管内设有器械通道；所述镜体与所述外镜管的首端连通；所述外镜管的末端为

锥形；所述物镜系统设置在所述外镜管的末端内部；

所述鞘管调位器包括定位器、抓手固定旋钮以及抓手主体；所述定位器内设有供所述

外镜管插入的插接通道；所述定位器的第一端设有用于与所述镜体对接的镜体安装部；所

述镜体安装部上设有用于锁定所述镜体的锁母；所述定位器的第二端设有用于与软镜通道

鞘的鞘后座近端对接的鞘塞；

所述抓手固定旋钮与所述定位器固定连接；所述抓手主体可相对所述抓手固定旋钮转

动并被所述抓手固定旋钮固定转动角度；所述抓手主体上设有用于固定所述软镜通道鞘的

鞘后座远端的鞘管抓手。

2.如权利要求1所述的可视放置软镜通道鞘系统，其特征在于，所述目镜系统包括目镜

组、目镜罩、导光束接头以及液阀；所述物镜系统包括物镜组与导光束。

3.如权利要求1所述的可视放置软镜通道鞘系统，其特征在于，所述定位器包括定位器

本体以及插接在所述定位器本体上的定位器延长轴；所述定位器延长轴可沿所述定位器本

体前后活动并固定。

4.如权利要求1～3任一项所述的可视放置软镜通道鞘系统，其特征在于，所述外镜管

的最大镜管外径在Fr9-Fr12。
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一种可视放置软镜通道鞘系统

技术领域

[0001] 本实用新型专利涉及医疗器械领域，具体是一种可视引导放置软镜通道鞘系统。

背景技术

[0002] 目前在临床上行软性输尿管镜手术前，需要使用外径规格不同的软镜通道鞘。以

外径Fr14/内径Fr12的软镜通道鞘为例，其流程如下：硬性输尿管镜镜检术→放置导引导丝

→退出硬性输尿管镜→将导引导丝穿入软镜通道鞘内的闭孔器→在床旁X光机或移动式C

型臂X光机透视引导下，将软镜通道鞘置入输尿管→退出软镜通道鞘内的闭孔器及导引导

丝→插入软性输尿管肾镜。

[0003] 较长时间或较多次数地使用床旁X光机或移动式C型臂X光机照射，对患者及医护

人员的身体健康会造成一定的伤害。但如果放置软镜通道鞘时不使用床旁X光机或移动式C

型臂X光机实时图像引导及定位，有可能在术中发生如下并发症：

[0004] 1、导致输尿管假道、粘膜撕脱等。

[0005] 2、进鞘过深，损伤同侧肾盂肾盏粘膜甚至穿透肾实质。

[0006] 3、基于第1、2项并发症的发生，导致损伤部位出血。

[0007] 4、基于第1、2、3项并发症的发生，导致手术失败。

实用新型内容

[0008] 基于解决以上背景技术在临床治疗中存在问题，本实用新型实施例提供一种可视

引导放置软镜通道鞘系统，在放置软镜通道鞘时使用内窥镜实时图像引导及定位，克服了

原来X光照射对人造成伤害的缺陷，并且在放置软镜通道鞘时能够精准引导和定位，避免出

现术中并发症。

[0009] 本实用新型实施例提供了一种可视放置软镜通道鞘系统，包括内窥镜与鞘管调位

器；

[0010] 所述内窥镜包括镜体、外镜管、目镜系统和物镜系统；所述目镜系统设置在所述镜

体上；所述外镜管内设有器械通道；所述镜体与所述外镜管的首端连通；所述外镜管的末端

为锥形；所述物镜系统设置在所述外镜管的末端内部；

[0011] 所述鞘管调位器包括定位器、抓手固定旋钮以及抓手主体；所述定位器内设有供

所述外镜管插入的插接通道；所述定位器的第一端设有用于与所述镜体对接的镜体安装

部；所述镜体安装部上设有用于锁定所述镜体的锁母；所述定位器的第二端设有用于与软

镜通道鞘的鞘后座近端对接的鞘塞；

[0012] 所述抓手固定旋钮与所述定位器固定连接；所述抓手主体可相对所述抓手固定旋

钮转动并被所述抓手固定旋钮固定转动角度；所述抓手主体上设有用于固定所述软镜通道

鞘的鞘后座远端的鞘管抓手。

[0013] 优选地，所述目镜系统包括目镜组、目镜罩、导光束接头以及液阀；所述物镜系统

包括物镜组与导光束。
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[0014] 优选地，所述定位器包括定位器本体以及插接在所述定位器本体上的定位器延长

轴；所述定位器延长轴可沿所述定位器本体前后活动并固定。

[0015] 优选地，所述外镜管的最大镜管外径在Fr9-Fr12。

[0016] 相比于现有技术，本实用新型实施例的有益效果在于：本实用新型实施例提供了

一种可视放置软镜通道鞘系统，包括内窥镜与鞘管调位器；所述内窥镜包括镜体、外镜管、

目镜系统和物镜系统；所述目镜系统设置在所述镜体上；所述外镜管内设有器械通道；所述

镜体与所述外镜管的首端连通；所述外镜管的末端为锥形；所述物镜系统设置在所述外镜

管的末端内部；所述鞘管调位器包括定位器、抓手固定旋钮以及抓手主体；所述定位器内设

有供所述外镜管插入的插接通道；所述定位器的第一端设有用于与所述镜体对接的镜体安

装部；所述镜体安装部上设有用于锁定所述镜体的锁母；所述定位器的第二端设有用于与

软镜通道鞘的鞘后座近端对接的鞘塞；所述抓手固定旋钮与所述定位器固定连接；所述抓

手主体可相对所述抓手固定旋钮转动并被所述抓手固定旋钮固定转动角度；所述抓手主体

上设有用于固定所述软镜通道鞘的鞘后座远端的鞘管抓手。由于所述内窥镜的外镜管的末

端为锥形，可以取代现用的软镜通道鞘闭孔器，并且所述鞘管调位器可以起到连接内窥镜

和软镜通道鞘的作用，在放置软镜通道鞘前，预先通过鞘管调位器将内窥镜和软镜通道鞘

连接在一起，内窥镜的外镜管的末端伸出软镜通道鞘，通过内部的物镜组将进镜过程中反

映的实时图像由与镜子光学内系统传输至CCD摄像仪处理，并由摄像仪分配至监视器及图

文工作站。因此，本实用新型实施例在放置软镜通道鞘时使用内窥镜实时图像引导及定位，

不需床旁X光机或移动式C型臂X光机辅助定位，克服了原来X光照射对人造成伤害的缺陷，

并且在放置软镜通道鞘时能够精准引导和定位，避免出现术中并发症。

附图说明

[0017] 图1是本实用新型实施例提供的一种可视放置软镜通道鞘系统中的内窥镜1的结

构示意图；

[0018] 图2是本实用新型实施例提供的一种可视放置软镜通道鞘系统中的鞘管调位器2

的结构示意图；

[0019] 图3是图2中的鞘管调位器2与软镜通道鞘3的装配示意图；

[0020] 图4是将内窥镜1、鞘管调位器2以及软镜通道鞘连接在一起后的结构示意图。

具体实施方式

[0021] 下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行

清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的

实施例。基于本实用新型中的实施例，本领域普通技术人员在没有作出创造性劳动前提下

所获得的所有其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。

[0022] 本实用新型实施例提供了一种可视放置软镜通道鞘系统，包括内窥镜1与鞘管调

位器2。请同时参阅图1与图2，其中，图1是本实用新型实施例提供的一种可视放置软镜通道

鞘系统中的内窥镜1的结构示意图，图2是本实用新型实施例提供的一种可视放置软镜通道

鞘系统中的鞘管调位器2的结构示意图。

[0023] 所述内窥镜1包括镜体11、外镜管12、目镜系统和物镜系统；所述目镜系统设置在
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所述镜体11上；所述外镜管12内设有器械通道；所述镜体11与所述外镜管12的首端连通；所

述外镜管12的末端121为锥形；所述物镜系统设置在所述外镜管12的第二端内部；

[0024] 所述鞘管调位器2包括定位器21、抓手固定旋钮22以及抓手主体23；所述定位器21

内设有供所述外镜管12插入的插接通道；所述定位器21的第一端设有用于与所述镜体11对

接的镜体安装部25；所述镜体安装部25上设有用于锁定所述镜体11的锁母26；所述定位器

21的第二端设有用于与软镜通道鞘的鞘后座近端对接的鞘塞24；

[0025] 所述抓手固定旋钮22与所述定位器21固定连接；所述抓手主体23可相对所述抓手

固定旋钮22转动并被所述抓手固定旋钮22固定转动角度；所述抓手主体23上设有用于固定

所述软镜通道鞘的鞘后座远端的鞘管抓手231。

[0026] 所述器械通道既可以插入导引导丝引导进镜，又可以把灌注液注入外镜管12的末

端前方。

[0027] 其中，所述目镜系统包括目镜组(图中未示)、目镜罩13、导光束接头14以及液阀

15；所述物镜系统包括物镜组(图中未示)与导光束(图中未示)。物镜组可以将进镜过程中

反映的实时图像由与镜子光学内系统传输至CCD摄像仪处理，并由摄像仪分配至监视器及

图文工作站。

[0028] 如图3所示，其是图2中的鞘管调位器2与软镜通道鞘3的装配示意图。所述软镜通

道鞘3包括鞘后座31以及与所述鞘后座31的鞘后座远端连接的鞘管32。在将软镜通道鞘3安

装到所述鞘管调位器2时，旋转所述抓手主体23，将所述软镜通道鞘3的鞘后座近端与所述

鞘管调位器2的鞘塞24对接，再次旋转所述抓手主体23直到所述抓手主体23上的鞘管抓手

231能够固定所述鞘后座远端的位置，最后通过所述抓手固定旋钮22固定所述抓手主体23，

从而将所述软镜通道鞘3安装到所述鞘管调位器2上。

[0029] 优选地，所述定位器21包括定位器本体211以及插接在所述定位器本体211上的定

位器延长轴212；所述定位器延长轴212可沿所述定位器本体211前后活动并固定。因此，所

述定位器21的长度可调。

[0030] 优选地，所述外镜管12的最大镜管外径在Fr9-Fr12之间，从而适配不同内径的软

镜通道鞘3。

[0031] 需要说明的是，上述的软镜通道鞘3并不属于本实用新型的内容，本实用新型的内

容是通过内窥镜1和鞘管调位器2组成的软镜通道鞘系统实现可视化地精准放置上述的软

镜通道鞘3。

[0032] 以下具体说明本实用新型实施例提供的可视放置软镜通道鞘系统的工作过程：

[0033] 器械准备阶段1，根据病人情况，选用合适的软镜通道鞘3，选用与之匹配的鞘管调

位器2，如适配工作长度为≤35cm软镜通道鞘3的鞘管调位器2，或者适配工作长度为≥45cm

软镜通道鞘3的鞘管调位器2，也可以选用多用途型鞘管调位器2。本案以适配工作长度为≤

35cm，内径Fr12的软镜通道鞘3的鞘管调位器2为例。

[0034] 器械准备阶段2，将鞘管调位器2与内窥镜1连接，即内窥镜1从外镜管12的末端121

开始依次通过鞘管调位器2，最后将鞘管调位器2的锁母26与镜体11连接并固定。

[0035] 器械准备阶段3，将内窥镜1插入工作长度为35mm的软镜通道鞘3，鞘塞24与软镜通

道鞘3的鞘后座近端对接合拢，鞘管抓手231勾住软镜通道鞘3管32，固定抓手固定旋钮22，

直至鞘管抓手231与鞘后座远端互为固定。请参阅图4，其是将内窥镜1、鞘管调位器2以及软
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镜通道鞘3连接在一起后的结构示意图。

[0036] 器械准备阶段4，把摄像头、冷光源、灌注泵管分别与内窥镜1的目镜罩13、导光束

接头14、液阀15连接，开启摄像仪、冷光源、灌注泵(也可选用悬挂灌注袋灌注的模式等)。

[0037] 可视进鞘阶段，在监视器所放映的实时可视画面引导下，缓慢进镜，进至UPJ(肾盂

输尿管连接部)处，查看软镜通道鞘3鞘管32的刻度(本案简称该刻度为UPJ刻度)，记录进镜

深度。继续进镜，外镜管12的末端121进至肾盂，并观察内窥镜1视野范围内的肾盂、肾盏情

况，进鞘阶段如遇输尿管狭窄、迂曲，可以放置导引导丝，在导丝导引下缓慢进镜。

[0038] 退镜置鞘阶段，退镜至UPJ刻度，调节抓手固定旋钮22，松开鞘管抓手231，留置软

镜通道鞘3，退出内窥镜1，插入软镜进行相关手术。

[0039] 相比于现有技术，本实用新型实施例的有益效果在于：本实用新型实施例提供了

一种可视放置软镜通道鞘系统，包括内窥镜与鞘管调位器；所述内窥镜包括镜体、外镜管、

目镜系统和物镜系统；所述目镜系统设置在所述镜体上；所述外镜管内设有器械通道；所述

镜体与所述外镜管的首端连通；所述外镜管的末端为锥形；所述物镜系统设置在所述外镜

管的末端内部；所述鞘管调位器包括定位器、抓手固定旋钮以及抓手主体；所述定位器内设

有供所述外镜管插入的插接通道；所述定位器的第一端设有用于与所述镜体对接的镜体安

装部；所述镜体安装部上设有用于锁定所述镜体的锁母；所述定位器的第二端设有用于与

软镜通道鞘的鞘后座近端对接的鞘塞；所述抓手固定旋钮与所述定位器固定连接；所述抓

手主体可相对所述抓手固定旋钮转动并被所述抓手固定旋钮固定转动角度；所述抓手主体

上设有用于固定所述软镜通道鞘的鞘后座远端的鞘管抓手。由于所述内窥镜的外镜管的末

端为锥形，可以取代现用的软镜通道鞘的闭孔器，并且所述鞘管调位器可以起到连接内窥

镜和软镜通道鞘的作用，在放置软镜通道鞘3前，预先通过鞘管调位器将内窥镜和软镜通道

鞘连接在一起，内窥镜的外镜管的末端伸出软镜通道鞘，通过内部的物镜组将进镜过程中

反映的实时图像由与镜子光学内系统传输至CCD摄像仪处理，并由摄像仪分配至监视器及

图文工作站。因此，本实用新型实施例在放置软镜通道鞘时使用内窥镜实时图像引导及定

位，不需床旁X光机或移动式C型臂X光机辅助定位，克服了原来X光照射对人造成伤害的缺

陷，并且在放置软镜通道鞘时能够精准引导和定位，避免出现术中并发症。

[0040] 以上所述是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和润

饰也视为本实用新型的保护范围。
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