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摘要(译)

本发明涉及医用辅助持物装置设计领域，特别涉及一种用于微创手术的
气动臂持物端快速泄压调节装置，包括第二连杆、持镜单元，持镜单元
用于扶持内窥镜或其他小型设备，第二连杆包括直管，直管的两端分别
固定连接持镜单元和连接臂；直管内设置有解锁单元，解锁单元控制连
接臂上排气阀的开闭，解锁单元的解锁柄位于持镜单元处。由于将解锁
柄设置在持镜单元处，当需要调节持镜单元的位置时，医生扶持住持镜
单元的同时能够使用手指拨动解锁柄将连接臂内的压力气体泄去，使得
连接臂可自由调节，医生将持镜单元调节至合适位置处，松开解锁柄，
排气阀关闭，压力气体充满连接臂后，连接臂姿态即能固定。
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