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摘要(译)

本发明公开了一种手术导航设备及手术导航设备的操作方法。手术导航
设备包括：第一匹配单元，被构造为利用手术前获取的图像所产生的患
者位置数据和患者的参考图像数据将患者的位置与参考图像数据进行匹
配；第二匹配单元，被构造为实时地匹配所述患者位置数据与对比图像
数据，所述对比图像数据从图像获取单元接收；以及图像处理单元，被
构造为利用所述患者位置数据实时地匹配所述对比图像数据和所述参考
图像数据。所述手术导航设备可以在手术期间实时地提供病变的图像，
从而可以将这些图像与手术前获取的图像进行对比，由此可以更精确地
进行手术并且为外科医生提供更多的便利。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/eaaf2cb6-60ac-4bf3-b174-51f66b3cc4d7
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/042369635/publication/CN102316817B?q=CN102316817B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN102316817B

