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摘要(译)

本发明公开一种微创手术导航系统和导航方法。导航系统包括复合内窥
镜镜体、空间定位装置和手术导航服务器。导航前，对术前诊断影像进
行三维模型重构、术前规划；导航时，同时获取术中器官组织的三维光
学图像信号和二维超声图像信号并进行三维重构，对带有术前规划信息
的术前诊断影像三维模型进行器官组织形变校正，将三维光学模型与动
态术前配准模型进行配准融合，可同时实现光学导航和超声导航的功
能，能实时连续地从术中光学导航切换到术中超声导航，由器官组织表
面到器官组织的内部结构中全方位连续地获取术中器官组织的关键部位
位点、最佳手术切入点和内部行径路径。本发明克服现有技术存在的功
能相对单一、不连续的缺陷，有效降低手术风险。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/e9b1068b-79ce-47f8-b576-366efbbe5b64
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/059185684/publication/CN106890025A?q=CN106890025A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN106890025A

