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摘要(译)

一种图像采集系统，包括第一成像模态设备(102)，所述第一成像模态设
备(102)被配置为从一位置采集来自对象的图像。第二成像模态设备(124)
被配置为从多个姿态采集所述对象的图像，以提供最佳的一个或多个姿
态，所述多个姿态是基于所述第一成像模态设备的所述位置并且根据标
准选择的。规划模块(115)被存储在存储器中并且被配置为确定至少一个
轨迹，所述至少一个轨迹允许实现所述第二成像模态设备的所述最佳的
一个或多个姿态，以与所述第一成像模态设备协作地采集所述对象的一
幅或多幅图像。
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