


































































专利名称(译) 用于机器人远程手术应用的手动腹腔镜手术器械的装置
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摘要(译)

一种用于机器人手术中适配手动式外科手术器械(201)的工具适配装置
(200)，包括：一连接接口(231)，用于将所述工具适配装置(200)连至机
器人手术臂远端；和一工具操控机构(232)，用于夹持所述手动式外科手
术器械(201)并操控所述手动式外科手术器械(201)的动作自由度。所述工
具操控机构(232)可通过所述机器人手术臂加以控制。
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