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(57)摘要

一种全气动镜头支架，由底盘、气泵、竖梁、

横梁、斜梁、球头总成和杆端关节轴承相连组成；

在底盘的四脚下面设有万向脚轮，在底盘上连接

有竖梁，在竖梁的顶杆上端连接有球头总成，在

球头总成上依次连接有横梁、杆端关节轴承和腹

腔镜；在横、竖梁的缸体之间连接有斜梁，横、竖、

斜梁采用双向汽缸做成，上述的汽缸有气泵通过

开关供气，从而调整腹腔镜与人体的相对位置，

非常方便实用。
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1.一种全气动镜头支架，该支架的结构由底盘（1）、气泵（2）、竖梁（3）、横梁（4）、斜梁

（7）、球头总成（5）和杆端关节轴承（6）相连组成；底盘（1）为一块十字架状的板体，在底盘

（1）的四脚下面设有万向脚轮（8），以便于移动；底盘（1）的重量大于所载附属物的重量；以

此确保全气动镜头支架的稳定性；在底盘（1）的十字架一端连接有竖梁（3），竖梁（3）选用双

向汽缸做成；汽缸为底座顶杆式汽缸；竖梁（3）的汽缸底座和底盘（1）的一端垂直相连成一

体；

其特征在于：在竖梁（3）的顶杆上端连接有球头总成（5），球头总成（5）由球头座（10）和

球头（9）两个部件组成；球头总成（5）的球头（9）和竖梁（3）的汽缸顶杆固定相连成一体；在

球头总成（5）的球头座（10）上连接有横梁（4）；横梁（4）选用双向汽缸做成；所选汽缸为底座

顶杆式汽缸；横梁（4）的汽缸底座和球头总成（5）的球头座（10）的一侧固定相连成一体；

在横、竖梁（4、3）的缸体之间连接有斜梁（7），斜梁（7）选用双向汽缸做成；所选斜梁（7）

的汽缸为底座顶杆式汽缸；在斜梁（7）的汽缸两端分别连接有球头总成（5），球头总成（5）的

球头座（10）和横、竖梁（4、3）的缸体侧面固定相连成一体；

在放置全气动镜头支架的地面上设置气泵（2），以此给汽缸提供动力；气泵（2）采用脚

踏式或电动气泵；气泵（2）通过管路（12）和横、竖、斜梁（4、3、7）的汽缸相连成一体；在每个

汽缸的供气管路（12）上连接有开关（13），开关（13）采用电磁阀开关；通过开关（13）能够控

制每个汽缸的伸缩状况；

在横梁（4）的汽缸的顶杆端连接有杆端关节轴承（6），杆端关节轴承（6）呈水平状和所

述的横梁（4）相连成一体；在杆端关节轴承（6）的通孔内插入腹腔镜（14），腹腔镜（14）的杆

体正好被固在杆端关节轴承（6）的孔内；以此实现横梁（4）与腹腔镜（14）的固定相连；腹腔

镜（14）以悬空的杆端关节轴承（6）为支点，能够借助杆端关节轴承（6）做全方位的平面旋转

和倾斜角度的任意改变；

在竖梁（3）的汽缸的缸体侧面连接有一段轴销（16），轴销（16）用一段圆柱体做成，轴销

（16）和竖梁（3）垂直相连成一体；在轴销（16）上安装轴套（17），轴套（17）用一段圆管做成，

轴套（17）定位在轴销（16）上，且能够在轴销（16）上灵活转动；在轴套（17）上连接手柄（15），

手柄（15）用一段圆管做成，手柄（15）的末端成封闭的圆弧形；手柄（15）和轴套（17）垂直相

连成一体；不用时，手柄（15）下垂在竖梁（3）的一侧。
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全气动镜头支架

技术领域

[0001] 一种全气动镜头支架，属于医疗设备领域。

背景技术

[0002] 在微创外科手术中，腹腔镜就是医生的第三只眼，为了做好每个精准的手术动作，

助手需要根据医生的手术要求，不断的调整镜头在患者体内的方位；有时，在还要在一处定

位很长一段时间，持镜的助手在此出现肢体麻木、抖动镜头的疲劳现象时有发生，而镜头视

野的不能够及时的跟进到恰好的方位和出现的抖动，造成了显示屏上的成像画面达不到医

生的手术要求，直接影响了手术的进度和质量，因此，需要一种镜头支架。

发明内容

[0003] 本申请的目的是要提供一种全气动镜头支架，以此解决上述问题，该支架的结构

由底盘、气泵、竖梁、横梁、斜梁、球头总成和杆端关节轴承相连组成；

[0004] 底盘为一块十字架状的板体，在底盘的四脚下面设有万向脚轮，以便于移动；底盘

的重量大于所载附属物的重量；以此确保全气动镜头支架的稳定性；在底盘的十字架一端

连接有竖梁，竖梁选用双向汽缸做成；汽缸为底座顶杆式汽缸；竖梁的汽缸底座和底盘的一

端垂直相连成一体；在竖梁的顶杆上端连接有球头总成，球头总成由球头座和球头两个部

件组成；球头总成的球头和竖梁的汽缸顶杆固定相连成一体；在球头总成的球头座上连接

有横梁；横梁选用双向汽缸做成；所选汽缸为底座顶杆式汽缸；横梁的汽缸底座和球头总成

的球头座的一侧固定相连成一体；

[0005] 在横、竖梁的缸体之间连接有斜梁，斜梁选用双向汽缸做成；所选斜梁的汽缸为底

座顶杆式汽缸；在斜梁的汽缸两端分别连接有球头总成，球头总成的球头座和横、竖梁的缸

体侧面固定相连成一体；

[0006] 在放置全气动镜头支架的地面上设置气泵，以此给汽缸提供动力；气泵采用脚踏

式或电动气泵；气泵通过管路和横、竖、斜梁的汽缸相连成一体；在每个汽缸的供气管路上

连接有开关，开关采用电磁阀开关；通过开关能够控制每个汽缸的伸缩状况；

[0007] 在横梁的汽缸的顶杆端连接有杆端关节轴承，杆端关节轴承呈水平状和所述的横

梁相连成一体；在杆端关节轴承的通孔内插入腹腔镜，腹腔镜的杆体正好被固在杆端关节

轴承的孔内；以此实现横梁与腹腔镜的固定相连；腹腔镜以悬空的杆端关节轴承为支点，能

够借助杆端关节轴承做全方位的平面旋转和倾斜角度的任意改变；

[0008] 在竖梁的汽缸的缸体侧面连接有一段轴销，轴销用一段圆柱体做成，轴销和竖梁

垂直相连成一体；在轴销上安装轴套，轴套用一段圆管做成，轴套定位在轴销上，且能够在

轴销上灵活转动；在轴套上连接手柄，手柄用一段圆管做成，手柄的末端成封闭的圆弧形；

手柄和轴套垂直相连成一体；不用时，手柄下垂在竖梁的一侧；

[0009] 使用时，利用手柄的助力将底盘处置与手术台的下面，使竖梁挨着手术台的一边；

开启气泵及开关，根据患者的体位需要利用斜梁的汽缸的伸缩调整球头总成的倾斜角度；
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根据高低、长短的需要调整竖梁、横梁的伸缩长度；以此确定患者体位与腹腔镜的相对位置

区域；手术中腹腔镜的镜头深浅的小幅度的调整（小范围调整），助手可以通过在杆端关节

轴承的通孔内抽、插腹腔镜来完成；非常方便实用。

[0010] 本申请有益的技术效果是：结构简单实用，在一定程度上减少了助手的劳动强度，

提高了医生的手术质量和速度，是人们理想的医疗设备之一。

附图说明

[0011] 在附图中：

[0012] 图1为全气动镜头支架主视图。

[0013] 附图标记说明：

[0014] 图中，1、底盘；2、气泵；3、竖梁；4、横梁；5、球头总成；6、杆端关节轴承；7、斜梁；8、

万向脚轮；9、球头；10、球头座；11、手术台；12、管路；13、开关；14、腹腔镜；15、手柄；16、轴

销；17、轴套。

具体实施方式

[0015] 如图1所示，一种全气动镜头支架，该支架的结构由底盘1、气泵2、竖梁3、横梁4、斜

梁7、球头总成5和杆端关节轴承6相连组成；

[0016] 底盘1为一块十字架状的板体，在底盘1的四脚下面设有万向脚轮8，以便于移动；

底盘1的重量大于所载附属物的重量；以此确保全气动镜头支架的稳定性；在底盘1的十字

架一端连接有竖梁3，竖梁3选用双向汽缸做成；汽缸3为底座顶杆式汽缸；竖梁3的汽缸底座

和底盘1的一端垂直相连成一体；在竖梁3的顶杆上端连接有球头总成5，球头总成5由球头

座10和球头9两个部件组成；球头总成5的球头9和竖梁3的汽缸顶杆固定相连成一体；在球

头总成5的球头座10上连接有横梁4；横梁4选用双向汽缸做成；所选汽缸为底座顶杆式汽

缸；横梁4的汽缸底座和球头总成5的球头座10的一侧固定相连成一体；

[0017] 在横、竖梁4、3的缸体之间连接有斜梁7，斜梁7选用双向汽缸做成；所选斜梁7的汽

缸为底座顶杆式汽缸；在斜梁7的汽缸两端分别连接有球头总成5，球头总成5的球头座10和

横、竖梁4、3的缸体侧面固定相连成一体；

[0018] 在放置全气动镜头支架的地面上设置气泵2，以此给汽缸提供动力；气泵2采用脚

踏式或电动气泵；气泵2通过管路12和横、竖、斜梁4、3、7的汽缸相连成一体；在每个汽缸的

供气管路12上连接有开关13，开关13采用电磁阀开关；通过开关13能够控制每个汽缸的伸

缩状况；

[0019] 在横梁4的汽缸的顶杆端连接有杆端关节轴承6，杆端关节轴承6呈水平状和所述

的横梁4相连成一体；在杆端关节轴承6的通孔内插入腹腔镜14，腹腔镜14的杆体正好被固

在杆端关节轴承6的孔内；以此实现横梁4与腹腔镜14的固定相连；腹腔镜14以悬空的杆端

关节轴承6为支点，能够借助杆端关节轴承6做全方位的平面旋转和倾斜角度的任意改变；

[0020] 在竖梁3的汽缸的缸体侧面连接有一段轴销16，轴销16用一段圆柱体做成，轴销16

和竖梁3垂直相连成一体；在轴销16上安装轴套17，轴套17用一段圆管做成，轴套17定位在

轴销16上，且能够在轴销16上灵活转动；在轴套17上连接手柄15，手柄15用一段圆管做成，

手柄15的末端成封闭的圆弧形；手柄15和轴套17垂直相连成一体；不用时，手柄15下垂在竖
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梁3的一侧；

[0021] 使用时，利用手柄15的助力将底盘1处置于手术台11的下面，使竖梁3挨着手术台

11的一边；开启气泵2及开关13，根据患者的体位需要利用斜梁7的汽缸的伸缩调整球头总

成5的倾斜角度；根据高低、长短的需要调整竖梁3、横梁4的伸缩长度；以此确定患者体位与

腹腔镜14的相对位置区域；手术中腹腔镜14的镜头深浅的小幅度的调整（小范围调整），助

手可以通过在杆端关节轴承6的通孔内抽、插腹腔镜14来完成；非常方便实用。

[0022] 本申请有益的技术效果是：结构简单实用，在一定程度上减少了助手的劳动强度，

提高了医生的手术质量和速度，是人们理想的医疗设备之一。
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图1
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