
















专利名称(译) 微创手术机械臂套管

公开(公告)号 CN106063727A 公开(公告)日 2016-11-02

申请号 CN201510199060.5 申请日 2015-04-23

[标]申请(专利权)人(译) 上海交通大学

申请(专利权)人(译) 上海交通大学

当前申请(专利权)人(译) 上海交通大学

[标]发明人 曹家骏
刘何聪
唐嘉钰
曹其新
白卫邦

发明人 曹家骏
刘何聪
唐嘉钰
曹其新
白卫邦

IPC分类号 A61B34/30 A61B17/00

代理人(译) 刘翠

外部链接 SIPO

摘要(译)

本发明提供了一种微创手术机械臂套管，包括伸入套管，活动套管，内
窥镜套管。其中伸入套管中开孔可供弹性轴传动和内窥镜数据传输；活
动套管可固定微创手术操作臂，活动套管由反向双螺旋万向关节与伸入
套管相连，使其能够转动，固定机构采用中间有螺纹孔的圆柱台，所述
固定机构与关节单体相啮合，所述反向双螺旋万向关节通过线驱进行控
制；内窥镜套管通过平行四边形支架结构控制内窥镜的移动，使其拥有
更好的视野。本发明操作简单，设计新颖，体积小，质量轻，易于手术
进行。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/77742009-d425-411f-b049-f822b7a40351
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN106063727A

