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可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡

(57)摘要

本发明公开了一种可自动阻止选入操作的

腹腔镜用取路卡，包括穿刺鞘以及设置在穿刺鞘

中心的穿刺芯，所述穿刺鞘上设置有自动阻止机

构，当穿刺鞘的头端穿刺刺破腹壁进入腹腔后，

自动阻止机构被激发能阻止穿刺鞘及穿刺芯继

续进入腹腔。本发明能够在压力突然变化时，自

动阻止机构马上弹出将穿刺鞘抱紧，及时阻止旋

入操作，防止戳破腹腔内脏器现象的发生，可靠

保证了患者安全。
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1.可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，包括穿刺鞘（1）以及设置在穿刺鞘中心的

穿刺芯（2），其特征在于：所述穿刺鞘（1）上设置有自动阻止机构，当穿刺鞘（1）的头端穿刺

刺破腹壁进入腹腔后，自动阻止机构被激发能阻止穿刺鞘（1）及穿刺芯（2）继续进入腹腔；

所述自动阻止机构包括设置在穿刺鞘上与穿刺鞘外壁螺纹配装的安全校准机构（4），

所述安全校准机构为柱体定位块，柱体定位块的中心设置有穿过穿刺鞘的通孔，柱体定位

块通孔的内壁上设置有与穿刺鞘外螺纹相配装的内螺纹；所述柱体定位块的内壁开设有径

向对称的凹槽，凹槽内设置有用于在穿刺芯刺破皮肤时卡紧穿刺鞘的定位机构（8）；

所述定位机构（8）包括压力传感器、单片机、触发电路以及嵌装在柱体定位块凹槽内端

侧壁上的电磁铁（83）以及位于凹槽外端的磁性卡块（81），电磁铁（83）和磁性卡块（81）之间

通过复位弹簧（82）连接；所述压力传感器、单片机和触发电路依次连接，电磁铁连接在触发

电路中；

所述穿刺芯顶端的穿刺鞘上配装有手持板（7），手持板（7）与穿刺芯顶端之间设置有压

力弹簧（3）；所述压力传感器设置在对应压力弹簧的手持板中心；

所述穿刺鞘外壁上还设置有蜂鸣器（6），蜂鸣器连接在触发电路中。
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可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，特别是一种腹腔镜手术中使用的取路卡。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术是临床医学常见的外科手术方式之一，腹腔镜手术的第一步骤为腹壁

穿刺，该步骤采用腹腔镜取路卡协助完成，通常为盲穿，这也是腹壁穿刺的难点。目前在进

行腹壁穿刺过程中，腹腔镜取路卡的操作，不管新手还是有经验的医护人员，均依据“突破

感”来判断穿刺是否成功，即通过穿刺过程中压力的突变来判断。但是，对于新手而言不宜

感受到压力的变化，而对于有经验的医护人员来说，虽然能够及时感受到压力变化，但是由

于使用取路卡进入腹壁时需要使用较大臂力，而一旦穿破腹壁时则需要及时停止用力，因

此也会存在因穿刺用力过大，感受到突破感时来不及及时停止用力，而导致取路卡戳破腹

腔内的脏器和血管的医疗事故发生。因此如何提高腹壁穿刺过程中的安全性具有重要意

义。

发明内容

[0003] 本发明需要解决的技术问题是提供一种能够具有安全保护功能、能够有效防止腹

壁穿刺过程中取路卡对腹腔内脏器和血管损伤现象发生的腹腔镜用取路卡。

[0004] 为解决上述技术问题，本发明所采取的技术方案如下。

[0005] 可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，包括穿刺鞘以及设置在穿刺鞘中心的穿

刺芯，所述穿刺鞘上设置有自动阻止机构，当穿刺鞘的头端穿刺刺破腹壁进入腹腔后，自动

阻止机构被激发能阻止穿刺鞘及穿刺芯继续进入腹腔。

[0006] 上述可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，所述自动阻止机构包括设置在穿刺

鞘上与穿刺鞘外壁螺纹配装的安全校准机构，所述安全校准机构为柱体定位块，柱体定位

块的中心设置有穿过穿刺鞘的通孔，柱体定位块通孔的内壁上设置有与穿刺鞘外螺纹相配

装的内螺纹；所述柱体定位块的内壁开设有径向对称的凹槽，凹槽内设置有用于在穿刺芯

刺破皮肤时卡紧穿刺鞘的定位机构。

[0007] 上述可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，所述定位机构包括压力传感器、单

片机、触发电路以及嵌装在柱体定位块凹槽内端侧壁上的电磁铁以及位于凹槽外端的磁性

卡块，电磁铁和磁性卡块之间通过复位弹簧连接；所述压力传感器、单片机和触发电路依次

连接，电磁铁连接在触发电路中。

[0008] 上述可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，所述所述穿刺芯顶端的穿刺鞘上配

装有手持板，手持板与穿刺芯顶端之间设置有压力弹簧；所述压力传感器设置在对应压力

弹簧的手持板中心。

[0009] 上述可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，所述穿刺鞘外壁上还设置有蜂鸣

器，蜂鸣器连接在触发电路中。

[0010] 由于采用了以上技术方案，本发明所取得技术进步如下。
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[0011] 本发明通过在穿刺鞘上设置的自动阻止机构，能够在穿刺鞘头端穿刺刺破腹壁进

入腹腔后自动弹出及时阻止穿刺鞘及穿刺芯继续进入腹腔，有效防止腹壁穿刺过程中取路

卡对腹腔内脏器和血管损伤现象的发生，可靠保证了患者安全。

附图说明

[0012] 图1为本发明的结构示意图；

[0013] 图2为本发明所述安全校准机构和定位机构的剖视图；

[0014] 图3为本发明的定位机构弹出状态下的局部剖视图；

[0015] 图4为本发明控制电路的结构框图。

[0016] 其中：1.穿刺鞘，2.穿刺芯，3.压力弹簧，4.安全校准机构，5.外螺纹，6.蜂鸣器，7.

手持板，8.定位机构，81.磁性卡块，82.复位弹簧，83.电磁铁。

具体实施方式

[0017] 下面将结合附图和具体实施例对本发明进行进一步详细说明。

[0018] 一种可自动阻止旋入操作的腹腔镜用取路卡，包括穿刺鞘1和穿刺芯2，穿刺芯2设

置在穿刺鞘1中心，能够在外力作用下对皮肤进行穿刺。穿刺鞘1上设置有自动阻止机构，当

穿刺鞘1的头端穿刺刺破腹壁进入腹腔后，自动阻止机构被激发能阻止穿刺鞘1及穿刺芯2

继续进入腹腔。

[0019] 本实施例的结构如图1所示，自动阻止机构包括安全校准机构4和定位机构8，穿刺

鞘1的顶端设置有手持板7，方便医护人员手持；安全校准机构4设置在穿刺芯底端的穿刺鞘

上，用于控制医护人员穿刺的行进量，起到校准作用；定位机构设置在安全校准机构上，用

于在穿刺芯刺破皮肤时卡紧穿刺鞘，防止继续穿刺损伤腹腔内的脏器。

[0020] 本发明中，安全校准机构为柱体定位块，柱体定位块的中心设置有穿过穿刺鞘的

通孔，柱体定位块通孔的内壁上设置有内螺纹，穿刺鞘1下部的外壁上设置有与柱体定位块

的通孔相配装的外螺纹5。

[0021] 定位机构8的结构如图2所示，包括压力传感器、单片机、触发电路、电磁铁83以及

磁性卡块81，磁铁83和磁性卡块81之间通过复位弹簧82连接。柱体定位块的内壁开设有径

向对称的凹槽，磁铁83、复位弹簧82和磁性卡块81设置在柱体定位块的凹槽中，其中电磁铁

嵌装在柱体定位块凹槽的内端侧壁上，磁性卡块位于凹槽外端。本实施例中，为能够保证磁

性卡块牢固锁紧穿刺鞘，磁性卡块与穿刺鞘接触的端面设置为匹配穿刺鞘外壁的弧形结

构，如图2和图3所示。

[0022] 压力传感器、单片机和触发电路依次连接，构成控制电路，电磁铁连接在触发电路

中；控制电路用于控制电磁铁是否得电产生磁吸力。当正常旋入的过程中，电磁铁带电产生

磁力将磁性卡块吸附在凹槽中，并压缩复位弹簧；当穿刺芯刺破皮肤时，压力突变，单片机

控制触发电路断开电磁铁的电路，电磁铁失电失去磁性，磁性卡块在复位弹簧的作用下向

穿刺鞘弹出，两个磁性卡块将穿刺鞘抱紧，如图3所示，使穿刺鞘无法进行旋入操作，从而有

效阻止了穿刺操作的继续，防止了取路卡对腹腔内脏器和血管损伤现象的发生。

[0023] 本发明使用时，将柱体定位块的底端面贴紧患者皮肤，便可进行腹壁穿刺操作。操

作过程中，能够将直接施加皮肤上的垂直力度转换为旋转过程中的旋转力，将穿刺芯行进
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的步距缩短了一个穿刺鞘圆周，缩短了行进距离；再加上定位机构在刺破皮肤的瞬间弹出

锁紧穿刺鞘，可以有效防止取路卡对腹腔内脏器和血管损伤现象的发生。

[0024] 为使医护人员在穿刺芯底端穿破皮肤时明显地感受到压力的变化，本实施例中，

在手持板7与穿刺芯顶端之间设置了压力弹簧3。在医护人员进行穿刺过程中，压力弹簧随

着旋拧的不断压缩，当穿刺芯刺破皮肤时，穿刺芯快速进入腹腔，压力弹簧失去皮肤的阻力

而瞬间释放，使得医护人员能够明显感受到压力的变化，而停止穿刺操作。

[0025] 为更进一步地直观提醒医护人员穿刺芯底端穿破皮肤，本发明还在穿刺鞘外壁上

设置了蜂鸣器6，用于穿刺芯在穿破皮肤时由触发电路控制蜂鸣器发出报警信号，及时对医

护人员进行提醒。
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图2

说　明　书　附　图 2/3 页

7

CN 105342674 B

7



图3

图4
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