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摘要(译)

本发明提供了一种基于契伦科夫效应的内窥式手术导航系统和方法。所
述系统包括内窥镜头模块、光学信号采集模块、系统支撑模块和计算机
模块，所述内窥镜头模块包括内窥镜和转接环，所述光学信号采集模块
包括相机和相机控制数据线，系统支撑模块包括支撑床体和升降平台，
所述计算机模块包括控制模块、图像处理模块和显示模块。本发明有效
地解决了契伦科夫弱光和在生物组织内部穿透性较差的问题。由于本发
明采用EMCCD探测器实现分子核医学成像，相对于PET/SPECT和γ相机
等成像装置大幅降低了设备建造与维护成本，降低了核医学成像研究的
门槛，拓展了光学分子影像探针可供选择的空间，延伸了光学分子影像
研究与应用的范围。
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