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内窥镜及其带有双镜头的插入管

(57)摘要

本实用新型公开一种内窥镜及其带有双镜

头的插入管。插入管包括尖端头、导管、第一摄像

模块及第二摄像模块。尖端头之一端连接导管之

一端。第一摄像模块及第二摄像模块分别包括第

一摄像头及第二摄像头，第一摄像头及第二摄像

头皆位于尖端头之另一端，第一摄像头之轴向及

第二摄像头之轴向之间有夹角。本实用新型揭示

的设有双摄像头的插入管，除可增加视角外，更

藉由分别自双镜头撷取的至少二个影像的合成，

以构成广角影像、2D影像或3D的影像，藉由各种

图像的呈现，除了可以使患者内部的患处影像与

实际情形无差别且不失真外，更可清楚地观察患

处的确切情形，甚至患处的范围大小，使用者可

得到精准的判断，并提升整体影像的可靠性。
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1.一种插入管，其特征在于，包括：

一尖端头；

一导管，所述尖端头之一端连接所述导管之一端；以及

一第一摄像模块及一第二摄像模块，分别包括一第一摄像头及一第二摄像头，所述第

一摄像头及所述第二摄像头皆位于所述尖端头之另一端，所述第一摄像头之轴向及所述第

二摄像头之轴向之间有夹角。

2.如权利要求1所述的插入管，其特征在于，所述第一摄像头之轴向及所述第二摄像头

之轴向之间的夹角之范围为0度至180度。

3.如权利要求1所述的插入管，其特征在于，所述尖端头上更形成一第一开口及一第二

开口，所述第一摄像头及所述第二摄像头更分别位于所述第一开口及所述第二开口，所述

第一开口之端面及所述第二开口之端面位于同一平面上或不同平面上。

4.如权利要求1所述的插入管，其特征在于，所述导管更形成有至少二通道，所述第一

摄像模块及所述第二摄像模块更分别包括相互电性连接的一电路板及一讯号线，所述电路

板及所述讯号线分别电性连接所述第一摄像头及所述第二摄像头，所述电路板分别位于所

述尖端头内，所述讯号线分别穿设所述通道。

5.如权利要求1所述的插入管，其特征在于，所述第一摄像头及所述第二摄像头分别撷

取一第一影像及一第二影像，更藉由一图像处理器将所述第一影像及所述第二影像合成为

一广角影像、一2D影像及/或一3D影像。

6.如权利要求5所述的插入管，其特征在于，藉由一影像切换单元选择性地切换所述第

一摄像头撷取所述第一影像、所述第二摄像头撷取所述第二影像、所述广角影像、所述2D影

像或所述3D影像。

7.一种内窥镜，其特征在于，包括：

如权利要求1所述的插入管；

一连接线；以及

一手柄，所述手柄之一端连接所述插入管之一端，所述手柄之另端连接所述连接线。

8.如权利要求7所述的内窥镜，其特征在于，所述第一摄像头之轴向及所述第二摄像头

之轴向之间有夹角，所述夹角之范围为0度至180度。

9.如权利要求7所述的内窥镜，其特征在于，更包括一图像处理器，所述第一摄像头及

所述第二摄像头分别撷取一第一影像及一第二影像，藉由所述图像处理器将所述第一影像

及所述第二影像合成为一广角影像、一2D影像及/或一3D影像。

10.如权利要求9所述的内窥镜，其特征在于，更包括一影像切换单元，所述影像切换单

元设置在所述插入管或所述手柄，藉由所述影像切换单元选择性地切换所述第一摄像头撷

取所述第一影像、所述第二摄像头撷取所述第二影像、所述广角影像、所述2D影像或所述3D

影像。
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内窥镜及其带有双镜头的插入管

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种内窥镜及其插入管，且特别涉及一种设置有双摄像头且两者

之间具有夹角的内窥镜及其插入管。

背景技术

[0002] 现行使用内窥镜，是为了能明确观察及了解位于患者身体内具有之患处的真实情

形，然后再进行治疗等措施，甚至藉由使用内窥镜，以侵入患者身体内，进行相关手术及处

理，因此内窥镜不仅用以观察患处的情形更于有必要时可用以进行各种侵入性的手术处

理。

[0003] 内窥镜通常具有一多腔通道的插入管，意即插入管因为同时有多个通道，因此倘

若因应使用者之需求，则插入管则可提供可供多个器械通道及一镜头通道设置于其中，且

插入管之前端则设有尖端头，尖端头相对的也具有多个通孔可以连通多个器械通道及容纳

一个摄像模块的摄像头。

[0004] 然而，在内窥镜只提供一个摄像模块的情形下，在观察病人的患处时，往往因为单

一摄像模块之摄像头视角的狭小，无法对于病人的患处同时进行整体或全面的观察及判

断，更甚至因单一摄像头所呈现的影像皆似为平面图像，当病人患处若有肿胀或凹陷情形，

除无法看出患处的肿胀或凹陷的情形，比例尺大小更因单一摄像头而较易失真，最后造成

无法准确判断真实情况而确实找出真正的病因，更可能因此而延误患者的病情。

实用新型内容

[0005] 有鉴于此，本实用新型的目的在于提出一种设有双摄像头的内窥镜及其插入管，

除可增加视角外，更藉由分别自双镜头撷取的至少二个影像的合成，以构成广角影像、2D影

像或3D的影像，甚至可同时呈现或分别快速切换双镜头撷取的影像，藉由各种图像的呈现，

除了可以使患者内部的患处影像与实际情形无差别且不失真外，更可清楚地观察患处的确

切情形，即肿胀或凹陷等情形，甚至患处的范围大小，使使用者可得到精准的判断，并提升

整体影像的可靠性。

[0006] 为达上述目的，本实用新型提供一种插入管。插入管包括一尖端头、一导管、一第

一摄像模块一及第二摄像模块。尖端头之一端连接导管之一端。第一摄像模块及第二摄像

模块分别包括一第一摄像头及一第二摄像头，第一摄像头及第二摄像头皆位于尖端头之另

一端，第一摄像头之轴向及第二摄像头之轴向之间有夹角。

[0007] 为达上述目的，本实用新型还提供一种内窥镜。内窥镜包括前述的插入管、一连接

线以及一手柄。手柄之一端连接插入管之一端，手柄之另端连接连接线。插入管包括一尖端

头、一导管、一第一摄像模块一及第二摄像模块。尖端头之一端连接导管之一端。第一摄像

模块及第二摄像模块分别包括一第一摄像头及一第二摄像头，第一摄像头及第二摄像头皆

位于尖端头之另一端，第一摄像头之轴向及第二摄像头之轴向之间有夹角。

[0008] 为达上述目的，本实用新型还提供一种内窥镜。内窥镜包括一插入管、一连接线以
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及一手柄。插入管包括一尖端头、一导管、一第一摄像模块一及第二摄像模块。尖端头之一

端连接导管之一端。第一摄像模块及第二摄像模块分别包括一第一摄像头及一第二摄像

头，第一摄像头及第二摄像头皆位于尖端头之另一端，第一摄像头之轴向及第二摄像头之

轴向之间有夹角。手柄之一端连接插入管之一端，该柄之另端连接连接线。

[0009] 以下结合附图和具体实施例对本实用新型进行详细描述，但不作为对本实用新型

的限定。

附图说明

[0010] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构爆炸示意图。

[0011] 图2是图1的内窥镜的结构示意图。

[0012] 图3是本实用新型一实施例的插入管的尖端头的细部放大示意图。

[0013] 图4A是本实用新型一实施例的插入管的侧视剖面示意图。

[0014] 图4B是本实用新型一实施例的第一摄像头及第二摄像头的俯视方块示意图。

[0015] 图5是本实用新型另一实施例的插入管的侧视剖面示意图。

[0016] 图6A是本实用新型一实施例的显示第一影像及第二影像分割画面示意图。

[0017] 图6B是本实用新型一实施例的显示第一影像及第二影像合成的3D影像示意图。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本实用新型的结构原理和工作原理作具体的描述：

[0019] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构爆炸示意图。图2是图1的内窥镜的结

构示意图。请再参照图1及图2所示，内窥镜100包括一插入管110、一手柄120及一连接线

130。意即，图1为自内窥镜100的插入管朝手柄120  方向的视图，图2为自手柄120朝插入管

110方向的视图。其中，手柄120之一端连接插入管110之一端，手柄120之另端连接连接线

130之一端。本实施例之内窥镜100可重复使用亦可以是抛弃式或一次性使用的内窥镜100，

而插入管110则可以是软管或硬管，使用者可依据需求而选择重复性或一次性的内窥镜

100，更可以依需求选择插入管110为软管或硬管，但本新型并不加以限制。

[0020] 图3是本实用新型一实施例的插入管的尖端头的细部放大示意图。如图1  至图3所

示，本实施例，插入管110包括一尖端头111、一导管112、一第一摄像模块113及一第二摄像

模块114。尖端头111之一端连接导管112之一端。导管112之另端更连通手柄120之一端。尖

端头111包括一第一开口111o1及一第二开口111o2。意即，尖端头111上更形成第一开口

111o1及第二开口  111o2，第一开口111o1之一端面及第二开口111o2之一端面更分别形成

在尖端头111的另一端。第一开口111o1之另一端面及第二开口111o2之另一端面更分别形

成在尖端头111的一端。

[0021] 图4A是本实用新型一实施例的插入管的侧视剖面示意图。图4B是本实用新型一实

施例的第一摄像头及第二摄像头的俯视方块示意图。图5是本实用新型另一实施例的插入

管的侧视剖面示意图。如图1至图5所示，于实施例，第一摄像模块113及第二摄像模块114分

别包括一第一摄像头1131及一第二摄像头1141。第一摄像头1131及第二摄像头1141皆位于

尖端头111之另一端。进一步言，第一摄像头1131及第二摄像头1141更分别位于尖端头111

的第一开口111o1及第二开口111o2。第一摄像模块113及第二摄像模块114更分别包括相互
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电性连接的一电路板1131,1132及一讯号线1141,1142。电路板  1131,1132及讯号线1141,

1142分别电性连接第一摄像头1131及第二摄像头  1141。换言之，第一影像模块113的电路

板1132及讯号线1133分别电性连接第一摄像头1131。第二影像模块114的电路板1142及讯

号线1143分别电性连接第二摄像头1141。而第一影像模块113的电路板1132及第二影像模

块114 的电路板1142更分别位于尖端头111内。

[0022] 于一实施例，第一摄像头1131之轴向D1及第二摄像头1141之轴向D2  之间有一夹

角A。夹角A的范围实质上约为0度至180度。于另一实施例，第一摄像头1131与第二摄像头

1141可位于同一平面上或不同平面上，进一步言，第一摄像头1131所在的水平面与第二摄

像头1141所在的水平面可以相同或不相同。于再一实施例，第一摄像头1131在插入管110的

导管112的垂直截面上的水平投影与第二摄像头1141在插入管110的导管112的垂直截面上

的水平投影可以相互重迭，或相互不重迭，当为相互重迭则第一摄像头1131  与第二摄像头

1141为相互平行，当为相互不重迭，则第一摄像头1131与第二摄像头1141为非相互平行。因

此，尖端头111的第一开口111o1之端面及第二开口111o2之端面更可因应第一摄像头1131

及第二摄像头1141的排列或设置方式而位于同一平面或不同平面上。本实施例之插入管

110更可包括至少二或二以上的镜头模块(图未示)，且各镜头模块的轴向之间皆夹有角度,

各角度之间的范围可约为0度至180度，但本实用新型并不以此为限。

[0023] 如图4A及图4B所示，举例而言，当第一摄像头1131之轴向D1与第二摄像头1141之

轴向D2之间的夹角A的角度为0度时，意即第一摄像头1131  与第二摄像头1141为在同一平

面上且相互平行，或第一摄像头1131在插入管  110的导管112的垂直截面上的水平投影与

第二摄像头1141在插入管110的导管112的垂直截面上的水平投影可以相互重迭，或尖端头

111的第一开口111o1 之端面与尖端头111的第二开口111o2之端面为同平面。

[0024] 如图3及图5所示，举例而言，当第一摄像头1131之轴向D1与第二摄像头1141之轴

向D2之间的夹角A的角度为30度时，意即第一摄像头1131  与第二摄像头1141为在不同平面

上，即非相互平行，或第一摄像头1131在插入管110的导管112的垂直截面上的水平投影与

第二摄像头1141在插入管110 的导管112的垂直截面上的水平投影相互不重迭，或是有部

分是不重迭的，或尖端头111的第一开口111o1之端面与尖端头111的第二开口111o2之端面

为不同平面。

[0025] 本实施例之插入管110之导管112更可以是一个多腔导管，意即插入管  110的导管

112更形成有至少二通道。于另一实施例，导管112更可以形成四个通道，意即，一器械通道、

一第一摄像通道、一第二摄像通道及一控制通道。在此则以导管更形成有二个通道为例(图

未示)，这二个通道可分别为一第一摄像通道、一第二摄像通道。各通道之一端分别位于导

管112及尖端头111之间，各通道之另一端分别位于导管112及手柄120之间。在此以第一摄

像通道及第二摄像通道更可连通尖端头111之第一开口111o1及第二开口111o2为例。第一

摄像模块113的讯号线1133及第二摄像模块114的讯号线1143分别穿设通道，即分别穿射第

一摄像通道及第二摄像通道。

[0026] 本实施例之插入管110更包括至少一感光组件115，感光组件115与第一摄像头

1131及第二摄像头1141相邻设置，另一实施例，插入管110更可具有四个感光组件115分别

设置在第一摄像头1131及第二摄像头1141之两侧。在此以插入管110包括一感光组件115为

例。感光组件115之线路可电性连接更第一摄像模块113的电路板1132及/或第二摄像模块
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114的电路板1142。本实施例之感光组件115更位于尖端头111内。

[0027] 本实施例之导管112，更由相连接的一弯曲部及一延伸部所构成，弯曲部之一端连

接尖端头之一端，弯曲部之另一端连接延伸部之另一端，延伸部之一端连接手柄120之一

端。本实施例之弯曲部及延伸部更可为一体成型而构成导管112。导管112之材质可以是金

属材质，或弹性材质，更可以是有弹性的金属材质等，但本实用新型并不加以限制。尖端头

111则更可藉由卡合、卡扣、扣合或黏合等方式与导管112连接。更甚至尖端头111有部分位

于导管112内，藉由尖端头111有部分位于导管112内以相互固定，除可避免尖端头111的掉

落，更可降低整体尺寸及达到防水功效。

[0028] 于一实施例，插入管110更具有一第一包覆件116及一第二包覆件117，第一包覆件

116设在导管112外以包覆导管112，第二包覆件117设在第一包覆件116以包覆第一包覆件

116，其中，第一包覆件116于实质上可以是金属的一编织网，藉以增加导管112的弯曲部之

弯曲的延展性及使用寿命。于另一实例，第一包覆件116于实质上可以是一硅胶材质，藉以

包覆在导管112外，以增强导管112之使用效率。但本新型不以此为限。第二包覆件117于实

质上可以是具弹性、塑料或热塑性材质的一热缩套管，在第二包覆件117包覆第一包覆件

116后，藉由加热或加工处理使第二包覆件117缩紧以固定第一包覆件  116及导管112及其

内部组件，并具有保护整体的作用。

[0029] 本实施例之手柄120包括一电路板及一控制结构(图未示)，电路板及控制结构分

别位于手柄120之一容置空间内，手柄120之电路板可分别电性连接来自第一摄像模块113

之讯号线1133、第二摄像模块114之讯号线1143及感光组件115之讯号线。感光组件115之讯

号线更穿射导管112并进入手柄120内以电性连接手柄120之电路板。

[0030] 内窥镜100更包括一操作件150、一控制结构(图未示)及一控制组件(图未示)，操

作件150可设置在手柄120上或连接线130上，在此以操作件150设置在连接线130的外侧为

例。操作件121与设置于手柄120内的控制结构连接，控制结构则连接控制组件之另端。本实

施例之控制组件更可以为一组两条的金属控制线，控制组件射导管112内的其中一个通道，

例如一控制通道，控制组件之一端连接在导管112与尖端头111之间，更甚至控制组件之一

端连接在弯曲部的内侧。当使用者操控操作件150时，操作件150带动控制结构以操控控制

组件，而控制组件之该端的作动或移动则使弯曲部之该端跟着连动，因此弯曲部亦随之弯

曲或伸直。本实施例之操作件150更可以是一把手或至少一按钮，在此以操作件150为按钮

为例。但本实用新型并不加以限制。

[0031] 于一实施例，插入管120更可包括一影像切换单元140及一图像处理器(图未示)。

第一摄像头1131及第二摄像头1141分别撷取一第一影像及一第二影像。更藉由图像处理器

将第一影像及第二影像加以合成为一广角影像、一2D  影像或一3D影像。例如，当第一摄像

头1131之轴向D1及第二摄像头1141  之轴向D2之间的夹角A为0度，即第一摄像头1131及第

二摄像头1141为在同一平面上且相互平行时，则所撷取出的第一影像及第二影像则可合成

3D影像。当第一摄像头1131之轴向D1及第二摄像头1141之轴向D2之间的夹角  A不是0度，例

如为30度时，即第一摄像头1131及第二摄像头1141为不在同一平面上且不相互平行时，则

所撷取出的第一影像及第二影像则可合成广角影像或2D影像。而更可藉由影像切换单元

140选择性地切换第一影像、第二影像、广角影像、2D影像或3D影像再加以显示。其中，影像

切换单元140  更可设置在插入管110之外侧或手柄120之外侧，更可以是在插入管110及手
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柄120连接处附近的外侧，可以是一切换键、一拨键或一按钮，在此以一按钮设置在插入管

之外侧为例。图像处理器则可设置在手柄120内的电路板上，或电性连接第一摄像模块113

之电路板1132及第二摄像模块114之电路板1142。本实用新型并不加以限制。

[0032] 本实施例中，内窥镜100更包括一主机200，藉由内窥镜110的连接线130  与主机

200电性连接。主机200更可包括至少一显示屏幕210。于另一实施例，内窥镜100更包括一影

像切换单元140及一图像处理器。图像处理器可设置在主机200内或手柄120的电路板上，在

此则以图像处理器设置在手柄120的电路板上为例。影像切换单元140则设置在插入管110

或手柄120，在此则以影像切换单元140为一按钮并设置在插入管之外侧为例。

[0033] 图6A是本实用新型一实施例的显示第一影像及第二影像分割画面示意图。图6B是

本实用新型一实施例的显示第一影像及第二影像合成的3D影像示意图。如图6A及图6B所

示，藉由第一摄像模块113及第二摄像模块114 的第一摄像头1131、第二摄像头1141、感光

组件115及各电路板1132,1142 以撷取并产生需要的影像，即第一影像及/或第二影像并通

过第一摄像模块113 的讯号线1133及第二摄像模块114的讯号线1143传输至手柄120内的

电路板，内窥镜100再藉由手柄120内之图像处理器将第一影像及第二影像加以合成为广角

影像、2D影像或3D影像。接着手柄120内的电路板再将第一影像、第二影像、广角影像、2D影

像及/或3D影像透过连接线130传输至内窥镜100  连接的主机200的显示屏幕210藉以观察

人体内部。因此，更可藉由影像切换单元140选择性地切换需要显示的影像，且可以是在主

机200的同一显示屏幕  210上同时显示第一影像及第二影像即分割画面(如图6A所示)、或

单独显示第一影像或第二影像(图未示)、或显示广角影像、2D影像或3D影像(如图6  B所

示)。但本实用新型并不加以限制。

[0034] 综上所述，藉由插入管设有双镜头，即第一摄像模块113的第一摄像头  1131及第

二摄像模块114的第二摄像头1141，且第一摄像头1131之轴向D1  及第二摄像头1141之轴向

D2之间有夹角A，或第一摄像头131及第二摄像头1141在同一平面上或不同平面上，或相互

平行或不平行，或第一摄像头1131  及第二摄像头1141在插入管110的导管112的垂直截面

上的水平投影为相互重迭或相互不重迭，除可增加视角外，更藉由分别自双镜头1131,1141

撷取的至少二个影像的合成，以构成广角影像、2D影像或3D的影像，甚至可同时呈现或分别

快速切换双镜头1131,1141撷取的影像，藉由各种图像的呈现，除了可以使患者内部的患处

影像与实际情形无差别且不失真外，更可清楚地观察患处的确切情形，即肿胀或凹陷等情

形，甚至患处的范围大小，使使用者可得到精准的判断，并提升整体影像的可靠性。

[0035] 当然，本实用新型还可有其它多种实施例，在不背离本实用新型精神及其实质的

情况下，熟悉本领域的技术人员当可根据本实用新型作出各种相应的改变和变形，但这些

相应的改变和变形都应属于本实用新型所附的权利要求的保护范围。
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图3

图4A
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图4B
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图5

图6A
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图6B
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