
































专利名称(译) 一种手术操作系统

公开(公告)号 CN204618396U 公开(公告)日 2015-09-09

申请号 CN201520106878.3 申请日 2015-02-12

[标]申请(专利权)人(译) 济南华奥医药科技有限公司

申请(专利权)人(译) 济南华奥医药科技有限公司

当前申请(专利权)人(译) 济南华奥医药科技有限公司

[标]发明人 王峥
王泽楠

发明人 王峥
王泽楠

IPC分类号 A61B17/94

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种手术操作系统，包括外部指令传输装置、动作指
令执行装置、内窥镜装置；内窥镜装置包括内窥镜管路、内窥镜工作站
以及内窥镜监视器，外部指令传输装置包括操作机械臂、外部指令接收
器、指令传输控制站、末端机械手臂控制站；动作指令执行装置包括驱
动单元、动作执行单元，驱动单元包括若干台微型电机以及若干与微型
电机对应设置的动力转换装置，所述的动作执行单元为两套，每套动作
执行单元包括手臂动作接入端、蛇形颈、末端机械手臂；末端机械手臂
控制站分别通过信号通讯线与动作指令执行装置的驱动单元以及内窥镜
工作站相连。本实用新型动作执行的精准度更高，操作灵活性强，大大
缩短了手术操作时间。
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