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摘要(译)

本发明的内窥镜用处理器具(1)包括：一对钳子构件(第1钳子构件(11)、
第2钳子构件(12))，其以能够相对转动的方式被钳子转动轴支承；操作
部，其用于进行一对钳子构件的开闭操作；操作线，其连接一对钳子构
件与操作部；插入部，其贯穿有操作线；罩(14)，其相对于插入部固定钳
子转动轴；连接构件，其设置在操作线的顶端部，并具有连杆转动轴；
以及一对连杆构件(第1连杆构件(35)、第2连杆构件(36))，该一对连杆构
件的第一端部借助转动轴构件(38、39)以能够转动的方式与一对钳子的
各个基端部相连结，该一对连杆构件的第二端部以能够转动的方式与连
杆转动轴相连结。而且，罩(14)具有槽(14A、14B)，该槽(14A、14B)通
过与转动轴构件的端部相配合来限制转动轴构件向靠近上述操作线的轴
线(X1)的方向移动。
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