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摘要(译)

一种基于图像的定位方法(30)的手术前阶段涉及产生示出了身体的解剖区
域(40)的扫描图像(20)；以及产生虚拟信息(21)，所述虚拟信息(21)包括
根据所述内窥镜(51)的运动学属性和光学属性对内窥镜(51)在所述扫描图
像(20)之内相对于内窥镜路径(52)的虚拟姿态的预测。该方法(30)的手术
中阶段涉及根据内窥镜路径(52)产生表示解剖区域(40)的内窥镜图像
(22)；以及产生跟踪信息(23)，所述跟踪信息(23)包括与对所述内窥镜
(51)在所述扫描图像(20)之内相对于内窥镜路径(52)的虚拟姿态的预测对
应的、所述内窥镜(51)在所述内窥镜图像(22)之内相对于内窥镜路径(52)
的姿态的估计。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3d70c8df-a799-4a41-891d-9d9d85717ad3
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/041394942/publication/CN102186404A?q=CN102186404A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN102186404A

