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摘要(译)

本实用新型涉及一种用于腹腔镜术中的助手肘臂稳定装置，所述的肘臂
稳定装置设有腰部固定带；所述的腰部固带上设有肘臂支撑托；所述腰
部固定带上设有第一魔术贴和第二魔术贴；所述的腰部固定带外侧还设
有第一固定扣和第二固定扣；所述的肘臂支撑托为弯月形，肘臂支撑托
位于腰部固定带左侧；所述的肘臂支撑托由布料包裹内芯而成，其内芯
采用聚氨脂材料制造而成；所述的肘臂支撑托的宽度为12‑14cm,高度为
8‑15cm。其优点表现在：本实用新型的一种用于腹腔镜术中的助手部稳
定装置，对肘臂具有支撑作用，方便操作器械，提高一助手部稳定性，
且辅助操作器械省力，降低手术医师肩周疾病的发病率，间接缩短手术
时间，提高手术效率，帮助手术医师进入更好的工作状态。
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