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摘要(译)

本发明涉及一种肠道疾病检查治疗用的内窥镜机器人。机器人由机身、
椭球轮、伸缩爪、照明摄像组件、电路板、电源、能量接收线圈、活检
钳等组成。其特点是，机器前进的动力由伸缩爪固定椭球轮于肠壁，在
微处理器控制下由电机带动沿肠壁转动而产生，伸缩爪的长度根据椭球
轮与肠壁摩擦力的大小随时调整，以不打滑为限。转弯和上下时，不同
部位的椭球轮以不同转速前进，从而带动机器做复杂活动，能量由电池
和无线传输共同提供；活检钳在操作者指挥下可简单取样。
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