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摘要(译)

基于多传感器的内窥镜跟踪定位与数字人动态同步显示方法。本发明以
三轴陀螺仪，三轴加速度计和三轴磁场传感器组成的多传感器系统为核
心，通过陀螺仪的四元数跟踪得到初始姿态，并通过加速度计和磁场传
感器的逐步收敛，将陀螺仪的全空间发散误差进行周期修正，从而达到
旋转姿态的精确跟踪。将该系统与人体附近数个励磁线圈相结合，利用
励磁线圈的中心对称性，实现了对传感载体的实时位置确定。在医学上
为了便于医生进行观察对比，本发明结合数字人技术将姿态和位置信息
导入，实现了对内镜在人体内姿态和方位的模型跟踪和透视观察。
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