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(54)实用新型名称

一种内窥镜控制系统

(57)摘要

本实用新型提供一种内窥镜控制系统，包括

用于摄像并传输图像的显示组件和用于控制管

路的控制组件，包括有用于清洗摄像头的第一清

洗管、用于清洗人体内腔的第二清洗管，负压吸

引管和器械管，第一清洗管、第二清洗管和负压

吸引管并列排布，其特征在于：还设置有控制第

一清洗管、第二清洗管以及负压吸引管和器械管

的手轮控制部，器械管与负压吸引管连通，器械

管、负压吸引管的内壁均设置为铁氟龙层。
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1.一种内窥镜控制系统，其特征在于：包括设置于插入部的显示组件，设置于手轮控制

部的控制组件和主机,所述插入部与所述手轮控制部之间设置有连接部，所述显示组件用

于将图像信号通过双绞线缆传送给连接部；

所述手轮控制部用于发送控制信号给连接部用于控制连接部对图像信号进行截取；

所述连接部一方面用于向所述手轮控制部和显示组件提供电力，一方面用于接收图像

信号并进行处理通过主机显示出来；

所述主机与所述连接部电连接，用于显示存储连接部传送来的图像。

2.根据权利要求1所述的一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述双绞线缆包括有多条

芯线、屏蔽层和防护层，所述屏蔽层包裹多条芯线，所述防护层包裹所述屏蔽层，所述多条

芯线包括至少一组双绞线、至少一根电源线和至少一根控制线。

3.根据权利要求2所述的一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述连接部设置有接线端

子，所述手轮控制部与所述连接部的接线端子进行插拔式可拆卸电连接。

4.根据权利要求3所述的一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述连接部包括有电源、

第二MCU和DSP微处理器；

所述电源用于分别向所述DSP微处理器、第二MCU、手轮控制部、显示组件提供电力；

所述第二MCU用于解码提取所述手轮控制部发送来的控制信号，如果提取到有图像截

取信号则发送给所述DSP微处理器进行图像信号的截取；

所述DSP微处理器一方面接收所述显示组件发送来的图像信号并进行处理通过主机显

示出来，另一方面接收第二MCU发送来的图像截取信号，并对图像信号进行截取通过主机存

储。

5.根据权利要求4所述的一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述显示组件包括LED、镜

头和图像传感器；

所述LED固定于所述镜头前端，用于提供照明亮度；

所述镜头用于收集被观察对象的反射光并聚焦于所述图像传感器上；

所述图像传感器固定于所述镜头后端，用于将被观察对象的反射光转换为图像信号并

传送给所述DSP微处理器。

6.根据权利要求1所述的一种内窥镜控制系统，其特征在于：内窥镜的管道控制组件，

包括有用于清洗摄像头的第一清洗管、用于清洗人体内腔的第二清洗管，负压吸引管和器

械管，所述第一清洗管、第二清洗管和负压吸引管并列排布，还设置有控制所述第一清洗

管、所述第二清洗管以及所述负压吸引管和所述器械管的手轮控制部，所述器械管与所述

负压吸引管连通，所述器械管、负压吸引管的内壁均设置为铁氟龙层。

7.根据权利要求6所述一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述手轮控制部包括按键和

与所述按键连接的微控制单元MCU，所述MCU在所述按键被触发后，生成控制所述第一清洗

管、所述第二清洗管以及所述负压吸引管和所述器械管的电信号。

8.根据权利要求7所述一种内窥镜控制系统，其特征在于：所述按键包括第一按键、第

二按键、第三按键和第四按键，所述MCU在所述第一按键被触发后，生成控制所述第一清洗

管的第一电信号，所述MCU在所述第二按键被触发后，生成控制所述第二清洗管的第二电信

号，所述MCU在所述第三按键被触发后，生成控制所述负压吸引管的第三电信号，所述MCU在

所述第四按键被触发后，生成控制所述器械管的第四电信号。
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一种内窥镜控制系统

技术领域

[0001] 本实用新型属于内窥镜技术领域，特别涉及一种用于内窥镜控制系统。

背景技术

[0002] 现如今，内窥镜在医疗领域的应用越来越广泛，其主要利用内窥镜插入部内的显

示组件对观察对象的内部成像并通过显示组件显示出来，从而观察对象的内部情况并进行

医疗操作。如利用清洗管清洗人体的内部，利用负压吸引管吸出人体内液，利用器械管内的

活检钳获取人体内的病理标本等。

[0003] 但是由于现有插入组件内部构件较多，内窥镜的控制机构复杂，大多使用机械控

制阀，机械控制阀加工技术难度大，存在密封不良的问题，且生产成本高，不便于操作。

实用新型内容

[0004] 为了克服上述现有技术的不足，本实用新型的主要目的在于提供一种内窥镜控制

系统。

[0005] 为了实现上述目的，本实用新型采用下述技术方案：

[0006] 一种内窥镜控制系统，包括设置于插入部的显示组件，设置于手轮控制部的控制

组件和主机,所述插入部与所述手轮控制部之间设置有连接部，所述显示组件用于将图像

信号通过双绞线缆传送给连接部；

[0007] 所述手轮控制部用于发送控制信号给连接部用于控制连接部对图像信号进行截

取；

[0008] 所述连接部一方面用于向所述手轮控制部和显示组件提供电力，一方面用于接收

图像信号并进行处理通过主机显示出来；

[0009] 所述主机与所述连接部电连接，用于显示存储连接部传送来的图像。

[0010] 其中，所述双绞线缆包括有多条芯线、屏蔽层和防护层，所述屏蔽层包裹多条芯

线，所述防护层包裹所述屏蔽层，所述多条芯线包括至少一组双绞线、至少一根电源线和至

少一根控制线。

[0011] 其中，所述连接部设置有接线端子，所述手轮控制部与所述连接部的接线端子进

行插拔式可拆卸电连接。

[0012] 其中，所述连接部包括有电源、第二MCU和DSP微处理器；

[0013] 所述电源用于分别向所述DSP微处理器、第二MCU、手轮控制部、显示组件提供电

力；

[0014] 所述第二MCU用于解码提取所述手轮控制部发送来的控制信号，如果提取到有图

像截取信号则发送给所述DSP微处理器进行图像信号的截取；

[0015] 所述DSP微处理器一方面接收所述显示组件发送来的图像信号并进行处理通过主

机显示出来，另一方面接收第二MCU发送来的图像截取信号，并对图像信号进行截取通过主

机存储。
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[0016] 其中，所述显示组件包括LED、镜头和图像传感器；

[0017] 所述LED固定于所述镜头前端，用于提供照明亮度；

[0018] 所述镜头用于收集被观察对象的反射光并聚焦于所述图像传感器上；

[0019] 所述图像传感器固定于所述镜头后端，用于将被观察对象的反射光转换为图像信

号并传送给所述DSP微处理器。

[0020] 其中，内窥镜的管道控制组件，包括有用于清洗摄像头的第一清洗管、用于清洗人

体内腔的第二清洗管，负压吸引管和器械管，所述第一清洗管、第二清洗管和负压吸引管并

列排布，还设置有控制所述第一清洗管、所述第二清洗管以及所述负压吸引管和所述器械

管的手轮控制部，所述器械管与所述负压吸引管连通，所述器械管、负压吸引管的内壁均设

置为铁氟龙层。

[0021] 其中，所述手轮控制部包括按键和与所述按键连接的微控制单元MCU，所述MCU在

所述按键被触发后，生成控制所述第一清洗管、所述第二清洗管以及所述负压吸引管和所

述器械管的电信号。

[0022] 其中，所述按键包括第一按键、第二按键、第三按键和第四按键，所述MCU在所述第

一按键被触发后，生成控制所述第一清洗管的第一电信号，所述MCU在所述第二按键被触发

后，生成控制所述第二清洗管的第二电信号，所述MCU在所述第三按键被触发后，生成控制

所述负压吸引管的第三电信号，所述MCU在所述第四按键被触发后，生成控制所述器械管的

第四电信号。

[0023] 相比于现有技术，本实用新型通过手轮控制部对管道进行操作，结构简单，易于操

作，且活检钳通道内壁设置为铁氟龙层，光滑度高，易于活检钳的操作。

附图说明

[0024] 图1为本实用新型实施例的一内窥镜管道控制组件示意图；

[0025] 图2为本实用新型实施例的另一内窥镜管道控制组件示意图；

[0026] 图中表示：11、第一清洗管；22、第二清洗管；33、负压吸引管；331、前端工作管；

332、后端工作管；34、器械管；341、第一管；342、第二管；343、第三管；55、手轮控制部；551、

按键；552、MCU(Microcontroller  Unit，微控制单元)。

具体实施方式

[0027] 为了使本实用新型的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施

例，对本实用新型进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅用以解释本

实用新型，并不用于限定本实用新型。

[0028] 如图1所示，一种内窥镜控制系统，包括设置于插入部的显示组件，设置于手轮控

制部的控制组件和主机,所述插入部与所述手轮控制部之间设置有连接部，所述显示组件

用于将图像信号通过双绞线缆传送给连接部；

[0029] 所述手轮控制部用于发送控制信号给连接部用于控制连接部对图像信号进行截

取；

[0030] 所述连接部一方面用于向所述手轮控制部和显示组件提供电力，一方面用于接收

图像信号并进行处理通过主机显示出来；
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[0031] 所述主机与所述连接部电连接，用于显示存储连接部传送来的图像。

[0032] 本实用新型公开了一种内窥镜的管道控制组件，包括第一清洗管11、第二清洗管

22、负压吸引管33和器械管34，其中，第一清洗管11、第二清洗管22和负压吸引管33并列排

布，第一清洗管11用于清洗内窥镜的摄像头，第二清洗管22用于清洗人体内部，器械管34与

负压吸引管33连通形成负压吸引和活检二合一的工作通道。

[0033] 器械管34设置为三通管，分别包括第一管341、第二管342和第三管343，负压吸引

管33设置有前端工作管331和后端工作管332。前端工作管331与第一管341融接密封，后端

工作管332与第二管342融接密封，分别形成前端工作管331、第一管341、第三管343的一条

活检工作通道和前端工作管331、第一管341、第二管342、后端工作管的一条负压吸引通道。

[0034] 为了更方便的控制内窥镜的管道，如图2所示，本实施例中的管道结构还设置有控

制该第一清洗管11、该第二清洗管22以及该负压吸引管33和该器械管34的手轮控制部55，

其中，该手轮控制部55包括按键551和与该按键连接的MCU552，该MCU552在该按键551被触

发后，生成控制该第一清洗管、该第二清洗管以及该负压吸引管和该器械管的电信号。

[0035] 在一种可能的实现方式中，该按键包括第一按键、第二按键、第三按键和第四按

键，该MCU在该第一按键被触发后，生成控制该第一清洗管的第一电信号，该MCU在该第二按

键被触发后，生成控制该第二清洗管的第二电信号，该MCU在该第三按键被触发后，生成控

制该负压吸引管的第三电信号，该MCU在该第四按键被触发后，生成控制该器械管的第四电

信号。这样，通过上述四个按键分别控制四个管道，从而针对不同的管道实现不同的控制。

[0036] 需要说明的是，图2中手轮控制部与各管道之间所示的虚线仅表示手轮控制部与

上述第一清洗管、该第二清洗管以及该负压吸引管和该器械管的控制连接，并不局限于直

接连接，在本实施例一种可能的实现方式中，该管道结构还可以包括控制器和与该控制器

连接的泵组，该控制器与手轮控制部连接，该泵组与该第一清洗管、该第二清洗管以及该负

压吸引管和该器械管连接；控制器根据手轮控制部生成的电信号通过泵组控制该第一清洗

管、该第二清洗管以及该负压吸引管和该器械管。其中，该控制器可以是MCU，该泵组可以包

括抽气泵、打气泵、打水蠕动泵和清洗水蠕动泵，其中，抽气泵和打气泵摄于该负压吸引管

内，该抽气泵用于负压吸引管路内的气体，该打气泵用于对管路内进行充气，该打水蠕动泵

设于第二清洗管内，用于清洗人体内腔；该清洗水蠕动泵设于第一清洗管内，用于清洗摄像

头。为了使活检通管内壁更光滑，以方便活钳在通道内灵活进出，使医生在进行医疗操作时

更灵活，前端工作管331和器械管34的内壁均设置为铁氟层。

[0037] 在本实施例中，所述第一管341和第二管342为直通管道，即第一管341与第二管

342同轴心同内径，第一管341和第二管342为直通管道便于保持前端工作管331和后端工作

管332的连通顺畅。而第三管343与第二管342呈30°至60°夹角，因为第三管343与第二管342

的夹角如果过小，会使第三管343长度过长，同时使与第三管343对应设置的壳体体积增加；

如果第三管343与第一管341的夹角过大时，插入活检钳后活检钳的弯曲部件弯曲角度过

大，活检钳插入困难，会影响病理标本的取样手术。

[0038] 另外，活检钳仅是在做病理标本取样时使用，为了防止感染细菌，在不使用时需要

密封处理，因此在第三管343的入口设置有密封塞。

[0039] 以上所述，仅为本实用新型较佳的具体实施方式，但本实用新型的保护范围并不

局限于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，可轻易想到
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的变化或替换，都应涵盖在本实用新型的保护范围之内。因此，本实用新型的保护范围应该

以权利要求的保护范围为准。
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图1
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图2
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摘要(译)

本实用新型提供一种内窥镜控制系统，包括用于摄像并传输图像的显示
组件和用于控制管路的控制组件，包括有用于清洗摄像头的第一清洗
管、用于清洗人体内腔的第二清洗管，负压吸引管和器械管，第一清洗
管、第二清洗管和负压吸引管并列排布，其特征在于：还设置有控制第
一清洗管、第二清洗管以及负压吸引管和器械管的手轮控制部，器械管
与负压吸引管连通，器械管、负压吸引管的内壁均设置为铁氟龙层。
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