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(57)摘要

本发明提供了一种胆道内窥镜系统，包括前

端设有摄像头的胆道镜本体，以及与胆道镜本体

的后端通信连接的中央处理装置，胆道镜本体的

前段包覆有带有光学跟踪标记的柔性鞘管，柔性

鞘管的前端设有第一可刺破部，邻近第一可刺破

部的柔性鞘管的管壁环设有朝向柔性鞘管的中

心线的缩紧部，邻近柔性鞘管的后端柔性鞘管的

管壁处设有第二可刺破部，其中，缩紧部的内径、

摄像头的外径、以及柔性鞘管的内径依次递增，

第一可刺破部的直径、第二可刺破部的直径与柔

性鞘管的内径相同。
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1.一种胆道内窥镜系统，包括：前端设有摄像头的胆道镜本体，以及与所述胆道镜本体

的后端通信连接的中央处理装置，其特征在于，所述胆道镜本体的前段包覆有带有光学跟

踪标记的柔性鞘管，所述柔性鞘管的前端设有第一可刺破部，邻近所述第一可刺破部的所

述柔性鞘管的管壁环设有朝向所述柔性鞘管的中心线的缩紧部，邻近所述柔性鞘管的后端

所述柔性鞘管的管壁处设有第二可刺破部，其中，所述缩紧部的内径、所述摄像头的外径、

以及所述柔性鞘管的内径依次递增，所述第一可刺破部的直径、所述第二可刺破部的直径

与所述柔性鞘管的内径相同，所述胆道镜本体的前端自所述第二刺破部进入所述柔性鞘管

中并向前端延伸以抵顶于所述缩紧部处，随所述柔性鞘管向病患区域靠近，待到达病患区

域后，所述胆道镜本体向所述柔性鞘管的前端延伸，依次穿过所述缩紧部并穿破所述第一

可刺破部，以对病患区域进行拍摄。

2.如权利要求1所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述缩紧部设定为自所述柔性鞘

管的外管壁处向所述柔性鞘管的中心线凹缩。

3.如权利要求1所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述缩紧部设定为自所述柔性鞘

管的内管壁处向所述柔性鞘管的中心线凸进。

4.如权利要求2或3所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述缩紧部凹缩或凸进的形

状设定为半圆形、半椭圆形、长方形或三角形。

5.如权利要求4所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述光学跟踪标记设置于所述第

一可刺破部与所述缩紧部之间的所述柔性鞘管的管壁上。

6.如权利要求4所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述第一可刺破部与所述缩紧部

之间的距离小于所述摄像头的长度。

7.如权利要求4所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述柔性鞘管的长度设定为1500

毫米至1550毫米。

8.如权利要求4所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述中央处理装置包括：图像处

理单元、光学定位单元、信号处理单元及图像显示单元，

其中，所述图像处理单元用于读取患者的术前诊断图像并将其生成三维立体图像；

所述光学定位单元用于捕捉所述柔性鞘管上的光学跟踪标记以推测出所述所述柔性

鞘管所处的空间位置；

所述信号处理单元用于接收所述胆道镜本体所拍摄的病患区域的图像信号；

所述图像显示单元与所述图像处理单元、所述光学定位单元及所述信号处理单元通信

连接，其用于显示由所述图像处理单元生成的所述三维立体图像、所述光学定位单元推测

的所述柔性鞘管于所述三维立体图像中的位置、及所述信号处理单元接收的图像信号。

9.如权利要求8所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述胆道镜本体包括：进入所述

柔性鞘管中的摄录段及位于所述柔性鞘管外的操作段，其中，所述操作段与所述中央处理

装置通信连接。

10.如权利要求8所述的胆道内窥镜系统，其特征在于，所述光学定位单元设定为红外

光学定位仪。
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胆道内窥镜系统

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械技术领域，尤其涉及一种内窥镜系统。

背景技术

[0002] 在现代医学中，微创手术是临床医学主要的发展趋势之一。内窥镜是一种常用的

医疗器械，其在使用时，通过经手术做的小切口进入病人体内，将内窥镜导入预检查的器

官，不仅降低了手术治疗风险，也减少了病人因刀口过大带来的伤痛感。

[0003] 人体内胆囊保护手术过程中，胆囊和胆道存在结石、肌瘤、肿瘤等疾病，在手术过

程中需要内窥镜的视野，现有技术的硬质胆道镜在进入病患区域时容易对周围的器官或组

织造成擦伤或刺伤的危险，而软质胆道内窥镜由于材质较软，在进入人体时需要采用硬质

材料(一般为鞘管)在人体建立通道，之后通过该鞘管的通道将软质内窥镜送入人体，这样

的手术操作较为麻烦。

[0004] 如中国专利申请201210568111.3公开了一种软硬可调内窥镜，使用至少两根金属

丝及嵌套在其中一根金属丝上的多个活动体作为牵拉丝，该牵拉丝的一端与内窥镜管体的

内端固定，另一端为自由端，其中，管体的内端为适于进入人体的该端。该牵拉丝实现软硬

可调的原理为：从自由端牵拉嵌套有多个活动体的金属丝后，该多个活动体被挤压在一起，

该牵拉丝使得内窥镜变为硬质内窥镜；在进入人体后，放松被牵拉的金属丝，部分活动体之

间不为紧密接触，使得内窥镜变为软质内窥镜，此时，由于镜头与管体内端位置相对固定，

从自由端牵拉另一根金属丝时，镜头得以在一定角度范围内转动。然而，该内窥镜的结构较

为复杂，需要利用牵拉丝对内窥镜管体进行操作，镜头转动范围有限，操作复杂，同时无法

探知内窥镜所处的具体位置。

[0005] 又如中国专利申请201510342231.5公开了一种超细内窥镜胆道检查的辅助装置，

该超细内窥镜胆道检查的辅助装置包括：橡胶套和牵引线，其中，所述橡胶套套设在内窥镜

前端，所述橡胶套的直径小于所述内窥镜前端的直径；所述牵引线固定连接在所述橡胶套

的外表面。本发明实施例提供的超细内窥镜胆道检查的辅助装置包括橡胶套和牵引线，橡

胶套套设在内窥镜前端，牵引线固定连接在橡胶套的外表面，将安装有超细内窥镜胆道检

查辅助装置的内窥镜前端下放到人体十二指肠乳头附近，通过医生在体外调整牵引线，可

使超细内镜可曲部通过胆道口，并进入胆道口对胆道内部进行检查和治疗。然而该内窥镜

仍然难以克服内窥镜镜头在进入病患区域位置之前不可避免地对周围组织或器官的擦伤

或刺伤的情况，同时无法探知内窥镜所处的具体位置。

[0006] 因此，提供一种既可以有效避免对非病患区域造成伤害又可以通过拟合术前诊断

图像与术中拍摄图像以获取内窥镜的具体位置的胆道内窥镜系统成为业内急需解决的问

题。

发明内容

[0007] 本发明的目的是提供一种可避免对非病患区域造成伤害并可拟合术前诊断图像
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与术中拍摄图像的胆道内窥镜系统。

[0008] 为了实现上述目的，本发明提供了一种胆道内窥镜系统，包括：前端设有摄像头的

胆道镜本体，以及与胆道镜本体的后端通信连接的中央处理装置，胆道镜本体的前段包覆

有带有光学跟踪标记的柔性鞘管，柔性鞘管的前端设有第一可刺破部，邻近第一可刺破部

的柔性鞘管的管壁环设有朝向柔性鞘管的中心线的缩紧部，邻近柔性鞘管的后端柔性鞘管

的管壁处设有第二可刺破部，其中，缩紧部的内径、摄像头的外径、以及柔性鞘管的内径依

次递增，第一可刺破部的直径、第二可刺破部的直径与柔性鞘管的内径相同，胆道镜本体的

前端自第二刺破部进入柔性鞘管中并向前端延伸以抵顶于缩紧部处，随柔性鞘管向病患区

域靠近，待到达病患区域后，胆道镜本体向柔性鞘管的前端延伸，依次穿过缩紧部并穿破第

一可刺破部，以对病患区域进行拍摄。

[0009] 可选择地，胆道镜本体与中央处理装置可以是无线通信连接，也可以是通过数据

线通信连接。

[0010] 可选择地，光学跟踪标记设定为至少三个。

[0011] 可选择地，缩紧部设定为自柔性鞘管的外管壁处向柔性鞘管的中心线凹缩。

[0012] 可选择地，缩紧部设定为自柔性鞘管的内管壁处向柔性鞘管的中心线凸进。

[0013] 可选择地，缩紧部凹缩或凸进的形状设定为半圆形、半椭圆形、长方形、三角形或

梯形。

[0014] 可选择地，光学跟踪标记设置于第一可刺破部与缩紧部之间的柔性鞘管的管壁

上。

[0015] 可选择地，第一可刺破部与缩紧部之间的距离小于摄像头的长度。

[0016] 可选择地，柔性鞘管的长度设定为1500毫米至1550毫米。

[0017] 可选择地，中央处理装置包括：图像处理单元、光学定位单元、信号处理单元及图

像显示单元，其中，图像处理单元用于读取患者的术前诊断图像并将其生成三维立体图像；

光学定位单元用于捕捉柔性鞘管上的光学跟踪标记以推测出柔性鞘管所处的空间位置；信

号处理单元用于接收胆道镜本体所拍摄的病患区域的图像信号；图像显示单元与图像处理

单元、光学定位单元及信号处理单元通信连接，其用于显示由图像处理单元生成的三维立

体图像、光学定位单元推测的柔性鞘管于三维立体图像中的位置、及信号处理单元接收的

图像信号。

[0018] 可选择地，胆道镜本体包括：进入柔性鞘管中的摄录段及位于柔性鞘管外的操作

段，其中，操作段与中央处理装置通信连接。

[0019] 可选择地，光学定位单元设定为红外光学定位仪。

[0020] 本发明的有益效果是：(1)、手术设备的构造简单，结构紧凑，而且易于操作；(2)、

在手术前，胆道镜本体穿过第二可刺破部，使得柔性鞘管包覆于胆道镜本体外，在手术过程

中，胆道镜本体随柔性鞘管伸向病患区域，柔软光滑的柔性鞘管不会对经过的组织器官造

成任何伤害，待到达病患区域后，胆道镜本体继续向前推进，依次穿过缩紧部及第一可刺破

部，对病患区域进行相应地医学操作；(3)、可同时显示术前诊断图像生成的三维立体图像

及术中拍摄的真实图像，不仅可明确地了解手术设备所处器官的具体位点，同时还可以清

晰地观察到病灶部位的具体情况。
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附图说明

[0021] 图1示出了本发明的胆道内窥镜系统的构造示意图。

[0022] 图2示出了本发明的柔性鞘管的另一种构造示意图。

[0023] 图3示出了本发明的中央处理装置的通信关系示意图。

具体实施方式

[0024] 下面详细描述本发明的实施例，所述实施例的示例在附图中示出，其中自始至终

相同或类似的标号表示相同或类似的元件或具有相同或类似功能的元件。下面通过参考附

图描述的实施例是示例性的，旨在用于解释本发明，而不能理解为对本发明的限制。

[0025] 首先，请参考图1，本发明的胆道内窥镜系统包括：中央处理装置100、胆道镜本体

200以及柔性鞘管300。

[0026] 胆道镜本体200包括：进入柔性鞘管300中的摄录段220及位于柔性鞘管300外的操

作段230，摄录段220的前端设有摄像头210，操作段230的后端与中央处理装置100通信连

接。

[0027] 柔性鞘管300包覆于胆道镜本体200的前段，如图2所示，柔性鞘管300的前端设有

第一可刺破部301，邻近第一可刺破部301的柔性鞘管300的管壁环设有朝向柔性鞘管300的

中心线的缩紧部303，邻近柔性鞘管300的后端柔性鞘管300的管壁处设有第二可刺破部

302，光学跟踪标记304设置于第一可刺破部301与缩紧部303之间的柔性鞘管300的管壁上。

[0028] 在该非限制性实施例中，如图1所示，缩紧部303的内径、摄像头210的外径、以及柔

性鞘管300的内径依次递增，第一可刺破部301的直径、第二可刺破部302的直径与柔性鞘管

300的内径相同，第一可刺破部301与缩紧部303之间的距离小于摄像头210的长度。

[0029] 作为一种非限制性实施方式，缩紧部303可以是如图1所示的自柔性鞘管的外管壁

处向柔性鞘管的中心线进行凹缩形成的半圆形，或是如图2所示的自柔性鞘管的内管壁处

向柔性鞘管的中心线凸进形成的半圆形。当然，并不以此为限制，也可以是半椭圆形、长方

形或三角形等不同的形状，只要可以阻止摄像头210在通常力度的作用下无法顺利向前穿

过柔性鞘管即可。

[0030] 作为另一种非限制性实施方式，中央处理装置100包括：图像处理单元110、光学定

位单元120、信号处理单元130及图像显示单元140。其中，图像处理单元110可读取患者的术

前诊断图像并将其生成三维立体图像。光学定位单元120则捕捉柔性鞘管300上的光学跟踪

标记304，从而推测出柔性鞘管300所处的空间位置。信号处理单元130则用于接收胆道镜本

体200所拍摄的病患区域的图像信号。图像显示单元140可显示由图像处理单元110生成的

三维立体图像、光学定位单元120推测的柔性鞘管300于三维立体图像中的位置，以及信号

处理单元130接收的图像信号。

[0031] 由此，当胆道镜本体200的摄录段220自第二刺破部302进入柔性鞘管33中并向前

端延伸，抵顶到缩紧部303后，胆道镜本体200随柔性鞘管300向病患区域靠近，待通过光学

定位单元120确定柔性鞘管300的前端到达病患区域后，继续推动操作段230，使得摄录段

220向柔性鞘管300的前端延伸，依次穿过缩紧部303并穿破第一可刺破部301，开始对病患

区域进行拍摄，拍摄后的图像经过信号处理单元130接收利用图像显示单元140显示出来，
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进行相应的医疗操作。

[0032] 在本说明书的描述中，参考术语“一个实施例”、“一些实施例”、“示例”、“具体示

例”、或“一些示例”等的描述意指结合该实施例或示例描述的具体特征、结构或者特点包含

于本发明的至少一个实施例或示例中。在本说明书中，对上述术语的示意性表述不必须针

对的是相同的实施例或示例。此外，在不相互矛盾的情况下，本领域的技术人员可以将本说

明书中描述的不同实施例或示例以及不同实施例或示例的特征进行结合和组合。

[0033] 尽管上面已经示出和描述了本发明的实施例，可以理解的是，上述实施例是示例

性的，不能理解为对本发明的限制，本领域的普通技术人员在本发明的范围内可以对上述

实施例进行变化、修改、替换和变型。
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图1
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图2

图3
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专利名称(译) 胆道内窥镜系统

公开(公告)号 CN108158553A 公开(公告)日 2018-06-15

申请号 CN201711419789.4 申请日 2017-12-25

[标]申请(专利权)人(译) 青岛大学附属医院

申请(专利权)人(译) 青岛大学附属医院

当前申请(专利权)人(译) 青岛大学附属医院

[标]发明人 魏宾
董蒨
朱呈瞻
董冰子
夏楠
卢云

发明人 魏宾
董蒨
朱呈瞻
董冰子
夏楠
于綦悦
卢云

IPC分类号 A61B1/313 A61B1/00 A61B17/00 A61B34/20

CPC分类号 A61B1/00135 A61B1/313 A61B17/00234 A61B34/20 A61B2017/00292 A61B2017/00336 A61B2034
/2055 A61B2034/2065

代理人(译) 赵丹
赵向辉

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供了一种胆道内窥镜系统，包括前端设有摄像头的胆道镜本
体，以及与胆道镜本体的后端通信连接的中央处理装置，胆道镜本体的
前段包覆有带有光学跟踪标记的柔性鞘管，柔性鞘管的前端设有第一可
刺破部，邻近第一可刺破部的柔性鞘管的管壁环设有朝向柔性鞘管的中
心线的缩紧部，邻近柔性鞘管的后端柔性鞘管的管壁处设有第二可刺破
部，其中，缩紧部的内径、摄像头的外径、以及柔性鞘管的内径依次递
增，第一可刺破部的直径、第二可刺破部的直径与柔性鞘管的内径相
同。
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