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带弯曲的硬性内窥镜

(57)摘要

带弯曲的硬性内窥镜(1)具有：硬质的插入

部(2)；软性的弯曲部(12)；操作部(3)，其设置有

对弯曲部(12)进行弯曲操作的角度杆(14、15)；

以及搭指保持部(17)，其具有在保持操作部(3)

时供使用者的手指插入的搭指槽(22)，搭指槽绕

操作部(3)的长度轴(X)转动自如地设置在比角

度杆(14、15)靠插入部(2)侧的操作部(3)上。
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1.一种带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，该带弯曲的硬性内窥镜具有：

硬质的插入部；

软性的弯曲部，其设置在所述插入部的前端部分；

操作部，其与所述插入部连接设置，设置有对所述弯曲部进行弯曲操作的角度杆；以及

搭指保持部，其具有在保持所述操作部时供使用者的手指插入的搭指槽，所述搭指槽

绕所述操作部的长度轴转动自如地设置在比所述角度杆靠所述插入部侧的所述操作部上。

2.根据权利要求1所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，

该带弯曲的硬性内窥镜设置有对所述搭指槽绕所述长度轴的动作力量进行调整的阻

力部件。

3.根据权利要求1或2所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，

该带弯曲的硬性内窥镜设置有对所述搭指保持部和所述操作部进行水密保持的水密

保持部件。

4.根据权利要求1至3中的任意一项所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，所述搭

指部形成为环状。

5.根据权利要求4所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，

所述搭指部形成为供使用者的多个手指插入自如的在所述操作部的所述长度轴方向

上横长的所述环状。

6.根据权利要求1至3中的任意一项所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，

所述搭指部形成为前端侧开口的横U字形状。

7.根据权利要求1至6中的任意一项所述的带弯曲的硬性内窥镜，其特征在于，

相对于插入到所述搭指部中的使用者的手指，在夹着所述操作部进行把持的其他手指

所在的一侧具有钩部，该钩部被设置于所述操作部。
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带弯曲的硬性内窥镜

技术领域

[0001] 本发明涉及在腹腔镜下外科手术等中使用的插入部为硬质的带弯曲的硬性内窥

镜。

背景技术

[0002] 近年来，在医疗领域和工业用领域中，用于对体腔内部或装置内部进行观察的内

窥镜系统被广泛地应用。

[0003] 特别是在医疗用领域中，除了适用于将插入部从口腔或肛门等器官开口插入而进

行食道、胃、大肠等消化器管内部的观察或实施各种处置的用途的软性内窥镜之外，适用于

将插入部从在腹部等体表上开口的孔插入而进行腹腔内部的观察或实施手术等处置的用

途的作为外科用内窥镜的带弯曲的硬性内窥镜等各种形式的内窥镜被实用化。

[0004] 其中，内窥镜下外科手术中使用的带弯曲的硬性内窥镜例如像日本特开2012-

45326号公报所公开的那样具有硬质的插入部，在操作部上设置有对设置在该插入部的前

端侧的弯曲部进行弯曲操作的角度旋钮。

[0005] 但是，在日本特开2012-45326号公报所公开的以往的带弯曲的硬性内窥镜中，使

操作部采用任何人都容易把持的形状，但另一方面，希望改善以某个规定的姿势把持着操

作部时的保持性。

[0006] 具体来说，例如在想要沿水平方向对腹腔镜手术中使用的带弯曲的硬性内窥镜进

行横向把持的情况下，若为了不给使用者的手腕带来负担而使手背朝上地对操作部进行把

持，则会给支承腹腔内窥镜的自重的拇指施加较大的负荷，要求减轻长时间的手术时的疲

劳度。

[0007] 因此，本发明是鉴于上述课题而完成的，其目的在于，提供如下的带弯曲的硬性内

窥镜：能够提高操作部的保持性，减轻使用者在长时间的手术时的疲劳度。

发明内容

[0008] 用于解决课题的手段

[0009] 本发明的一个方式的带弯曲的硬性内窥镜具有：硬质的插入部；软性的弯曲部，其

设置在所述插入部的前端部分；操作部，其与所述插入部连接设置，设置有对所述弯曲部进

行弯曲操作的角度杆；以及搭指保持部，其具有在保持所述操作部时供使用者的手指插入

的搭指槽，所述搭指槽绕所述操作部的长度轴转动自如地设置在比所述角度杆靠所述插入

部侧的所述操作部上。

[0010] 根据上述的本发明，能够提供如下的带弯曲的硬性内窥镜：能够提高操作部的保

持性，减轻使用者在长时间的手术时的疲劳度。

附图说明

[0011] 图1是示出本发明的一个方式的内窥镜装置的整体结构的立体图。
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[0012] 图2是示出本发明的一个方式的内窥镜装置的结构的侧视图。

[0013] 图3是用于说明本发明的一个方式的搭指保持部在操作部上的安装状态的分解立

体图。

[0014] 图4是本发明的一个方式的设置有搭指保持部的操作部的前端部分的局部剖视

图。

[0015] 图5是示出本发明的一个方式的第1变形例的内窥镜装置的结构的侧视图。

[0016] 图6是示出本发明的一个方式的第2变形例的内窥镜装置的结构的侧视图。

[0017] 图7是示出本发明的一个方式的第3变形例的内窥镜装置的结构的侧视图。

具体实施方式

[0018] 以下，对作为本发明的腹腔内窥镜的内窥镜装置进行说明。另外，在以下的说明

中，基于各实施方式的附图是示意性的，需注意各部分的厚度与宽度的关系、各个部分的厚

度的比例等与实际不同，有时在附图彼此之间还包含彼此的尺寸关系或比例不同的部分。

[0019] 首先，根据附图对本发明的一个方式的带弯曲的硬性内窥镜进行说明。图1是示出

作为带弯曲的硬性内窥镜的内窥镜装置的整体结构的立体图，图2是示出内窥镜装置的结

构的侧视图，图3是用于说明搭指保持部在操作部上的安装状态的分解立体图，图4是设置

有搭指保持部的操作部的前端部分的局部剖视图，图5是示出第1变形例的内窥镜装置的结

构的侧视图，图6是示出第2变形例的内窥镜装置的结构的侧视图，图7是示出第3变形例的

内窥镜装置的结构的侧视图。

[0020] 如图1所示，作为带弯曲的硬性内窥镜的内窥镜装置1主要构成为具有：长条的插

入部2、与该插入部2的基端连接设置的操作部3、与未图示的光源装置连接的光导连接器4、

以及与未图示的视频系统中心连接的视频连接器5。

[0021] 另外，在内窥镜装置1中，操作部3与光导连接器4经由作为软性线缆的通用线缆6

而连接，光导连接器4与视频连接器5经由通信线缆7而连接。

[0022] 在插入部2中从前端侧依次连接设置有：主要由不锈钢等金属性部件形成的前端

部11、柔软的弯曲部12、以及不锈钢等金属管的硬性管13。该插入部2是插入到体内的部分，

在内部组装有未图示的线缆和光导等。

[0023] 在操作部3中具有：对弯曲部12进行远程操作的角度杆14、15；用于对光源装置、视

频系统中心等进行操作的各种开关16(参照图2)；以及供使用者的手指放入并钩挂的搭指

保持部17。

[0024] 角度杆14、15是能够在上下左右的4个方向的整周方向上对插入部2的弯曲部12进

行操作的弯曲操作单元。

[0025] 另外，弯曲部12也可以采用仅在上下2个方向上弯曲的结构。在该情况下，角度杆

14对弯曲部12进行远程操作，相当于角度杆15的杆部件成为对弯曲部12的弯曲状态进行固

定的固定杆。

[0026] 以上说明的本实施方式的内窥镜装置1是用于腹腔镜下外科手术的作为硬性内窥

镜的带弯曲的硬性内窥镜，该内窥镜装置1的除了弯曲部12以外的插入部2的大部分为硬

质。

[0027] 这里，以下对设置在本实施方式的内窥镜装置1上的搭指保持部17的结构进行详
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细地说明。

[0028] 如图3所示，搭指保持部17构成为具有这里为环状的搭指部22和环状的安装部21，

其中，该环状的搭指部22是像图2的双点划线所示的状态那样供使用者的手指例如无名指

插入的搭指槽，该环状的安装部21被安装成绕操作部3的长度轴X转动自如。

[0029] 该搭指保持部17的安装部21外插安装在构成环转动轴的截面正圆状的转动保持

部31上，该转动保持部31设置在操作部3的前端部分。

[0030] 此时，搭指保持部17的安装部21从转动保持部31的前端侧安装直到与在径向上突

出的鼓出部32的前端面抵接为止，该鼓出部32形成于转动保持部31的基端侧。

[0031] 并且，在中央形成有孔部的圆板环状的压板部件35以与安装部21的前端面抵接的

方式在这里被两个螺钉39固定在转动保持部31上。另外，与插入部2连接的接头部33被贯穿

插入于压板部件35的孔部中。

[0032] 该压板部件35在前端侧形成有凹部36，形成有分别供两个螺钉39贯穿插入的贯穿

插入孔37，该贯穿插入孔37在这里呈中心点对称的两个部位处穿孔。

[0033] 并且，两个螺钉39经由压板部件35的各贯穿插入孔37而与形成在转动保持部31的

前端面上的螺钉孔34螺合。这样，压板部件35被固定在转动保持部31上。

[0034] 另外，为了不使螺钉39露出，在压板部件35的凹部36上粘接有圆板环状的装饰盖

38。在该装饰盖38中，也在中央形成有供与插入部2连接的接头部33贯穿插入的孔部。

[0035] 这样，搭指保持部17的安装部21的前端侧与压板部件35抵接，基端侧与鼓出部32

抵接，从而以不会从转动保持部31脱离的方式绕着操作部3的长度轴X转动自如地安装在操

作部3的前端部分。

[0036] 在例如腹腔镜下外科手术时，像上述那样构成的内窥镜装置1的插入部2经由穿刺

于患者中的套管针等而导入到腹腔内。

[0037] 此时，在沿水平方向对内窥镜装置1进行横向把持的情况下，使用者能够像图2的

双点划线所示那样将手指例如无名指插入到搭指保持部17的搭指部22中而对操作部3进行

把持。

[0038] 因此，使用者即使手背朝上地对操作部进行把持，也能够通过将手指插入到搭指

保持部17的搭指部22中来减轻对于支承内窥镜装置1的自重的拇指的负荷，减轻长时间的

手术时的疲劳度。

[0039] 即，由于插入到搭指保持部17的搭指部22中的手指钩住内窥镜装置1，所以使用者

即使将把持着操作部3的手张开，内窥镜装置1也不会朝向铅直下方落下而保持姿势。

[0040] 此外，由于搭指保持部17绕操作部3的长度轴X转动自如，所以能够改变到使用者

容易把持的期望的转动位置。

[0041] 根据上述内容，本实施方式的内窥镜装置1能够提高操作部3的保持性，显著减轻

使用者在长时间的手术时的疲劳度。

[0042] 另外，如图4所示，可以在搭指保持部17的安装部21的内周面上设置有多个、这里

为3个O环41，该O环41是增大与转动保持部31的外周面的摩擦阻力而对绕操作部3的长度轴

X的动作力量进行调整的阻力部件。

[0043] 由此，搭指保持部17不容易从使用者所转动到的期望的转动位置偏移，提高了维

持该转动位置的保持性。
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[0044] 另外，阻力部件不仅限于O环41，也可以采用橡胶管等增大摩擦阻力的各种结构。

[0045] 并且，搭指保持部17的安装部21采用即使转动也通过O环42和O环43对内部进行水

密保持的结构，其中，该O环42是前端侧设置在压板部件35上的水密保持部件，该O环43是基

端侧与鼓出部32抵接的水密保持部件。

[0046] 另外，水密保持部件不仅限于O环42、43，也可以采用各种密封构造。

[0047] 由此，内窥镜装置1能够采用如下的结构：在使用前后不需要将搭指保持部17从操

作部3拆下来进行清洗、消毒、杀菌等，在保持着搭指保持部17安装在操作部3的状态下进行

清洗、消毒、杀菌等。

[0048] (第1变形例)

[0049] 如图5所示，也可以使搭指保持部17的搭指部22采用在操作部3的长度轴X方向上

拓宽的横长的形状，以使得使用者能够像双点划线所示那样将多根手指、这里为两根手指

例如无名指和中指插入到搭指保持部17中。

[0050] 通过采用这样的结构，内窥镜装置1除了上述的各种作用效果之外，与将使用者的

1根手指插入到搭指保持部17的搭指部22中的状态相比，通过插入2根以上的手指的状态，

能够使操作部3不会绕手指旋转(倾斜)而可靠地保持操作部3的姿势。

[0051] (第2变形例)

[0052] 如图6所示，搭指保持部17的搭指部22不仅限于环状，也可以采用在作为基端方向

的角度杆14、15方向上具有壁部的横U字状。这里的作为搭指槽的搭指部22与环状不同，其

前端侧开口以使例如无名指能够容易从内窥镜装置1的前端侧导入。

[0053] 另外，搭指部22由无名指钩住而使对角度杆14、15进行操作的拇指和食指容易施

力，并且，例如为了通过无名指和中指夹着搭指部22的壁部来确保操作部3的保持性，而在

角度杆14、15方向的基端侧设置壁部。

[0054] (第3变形例)

[0055] 如图7所示，也可以在主要与搭指保持部17的搭指部22的位置相反侧的操作部3的

各种开关16与角度杆14之间设置供使用者的拇指钩挂保持的钩部18。

[0056] 即，相对于插入到搭指保持部17的搭指部22中的使用者的手指(这里为无名指

等)，在夹着操作部3进行把持的其他手指(这里为使用者的拇指)所在一侧设置有钩部18。

[0057] 由此，通过以使用者的例如无名指插入到保持部17的搭指部22中、使用者的拇指

从基端侧与钩部18抵接的方式钩住内窥镜装置1，从而能够进一步提高保持性。

[0058] 上述的实施方式所记载的发明不限于该实施方式和变形例，除此之外，在实施阶

段中在不脱离其主旨的范围内能够实施各种变形。此外，在上述实施方式中包含各种阶段

的发明，能够通过适当组合公开的多个构成要素而提取出各种发明。

[0059] 例如，在即使从实施方式所示的所有构成要素中删除几个构成要素也能够解决所

述的课题并能够得到所述的效果的情况下，能够将删除了该构成要素后的结构提取为发

明。

[0060] 本申请是以2015年3月31日在日本申请的日本特愿2015-073084号为优先权主张

的基础进行申请的，上述的内容被引用到本申请说明书、权利要求和附图中。

说　明　书 4/4 页

6

CN 107072484 A

6



图1
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图3
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公开(公告)号 CN107072484A 公开(公告)日 2017-08-18

申请号 CN201580058280.4 申请日 2015-10-02

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 今井薰

发明人 今井薰

IPC分类号 A61B1/00 G02B23/24

CPC分类号 A61B1/0052 A61B1/00066 A61M25/0136 G02B23/24

代理人(译) 李辉

优先权 2015073084 2015-03-31 JP

其他公开文献 CN107072484B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

带弯曲的硬性内窥镜(1)具有：硬质的插入部(2)；软性的弯曲部(12)；操
作部(3)，其设置有对弯曲部(12)进行弯曲操作的角度杆(14、15)；以及
搭指保持部(17)，其具有在保持操作部(3)时供使用者的手指插入的搭指
槽(22)，搭指槽绕操作部(3)的长度轴(X)转动自如地设置在比角度杆(14、
15)靠插入部(2)侧的操作部(3)上。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3d38223d-e312-4890-b6d2-5a9e76a0683b
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/057006649/publication/CN107072484A?q=CN107072484A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN107072484A

