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(57)摘要

本发明涉及内窥镜，包括：轴(2)，该轴(2)涉

及为柔性或刚性的细长中空体；主部(3)，所述主

体(3)在所述轴(2)的近端(5)容纳所述轴(2)；光

波导(7)和工作通道(10)，所述工作通道(10)从

所述远端向所述近端延伸穿过所述轴(2)，继而

进入所述主体(3)；所述工作通道(10)接收器械；

所述工作通道(10)的远端(11)位于所述轴(2)的

所述近端(6)的区域中；以及所述工作通道(10)

的近端(12)位于所述主部(3)内或位于所述主部

(3)上；其中，所述工作通道(10)在其近端(12)的

横截面为圆形，且在其远端(11)的横截面为非圆

形；以及所述工作通道(10)具有过渡区域(18)，

圆形横截面在所述过渡区域(18)中过渡到非圆

形横截面。
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1.一种内窥镜，具有：

轴(2)，所述轴(2)设计为柔性或刚性的细长中空体；

所述轴(2)的远端(6)和近端(5)；

主体(3)，所述主体(3)在所述轴(2)的近端(5)容纳所述轴(2)；

图像引导件(7)和工作通道(10)，所述工作通道(10)从所述远端向所述近端延伸穿过

所述轴(2)，继而进入所述主体(3)；

其中，所述工作通道(10)接收器械；

所述工作通道(10)的远端(11)定位于所述轴(2)的所述近端(6)的区域；

所述工作通道(10)的近端(12)定位于所述主体(3)内或定位于所述主体(3)上；

其中，所述工作通道(10)在其近端(12)的横截面为圆形，且所述工作通道(10)在其远

端(11)的横截面为非圆形；以及

其中，所述工作通道(10)具有过渡区域(18)，圆形横截面在所述过渡区域(18)中过渡

到非圆形横截面。

2.根据权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道(10)在所述近端(12)的横

截面积大于在所述远端(11)的横截面积。

3.根据权利要求1或2所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道(10)延伸超出所述主

体(3)进入所述轴(2)的节段具有连续的非圆形横截面，所述非圆形横截面具有恒定的横截

面积。

4.根据上述权利要求中任意一项所述的内窥镜，其特征在于，在所述过渡区域(18)和

所述近端(12)之间，所述工作通道(10)具有连续的圆形横截面，所述圆形横截面具有恒定

的横截面积。

5.根据上述权利要求中任意一项所述的内窥镜，其特征在于，所述过渡区域(18)大致

呈锥形或渐缩的。

6.根据上述权利要求中任意一项所述的内窥镜，其特征在于，所述过渡区域(18)定位

在所述主体(3)中。

7.根据上述权利要求中任意一项所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道(10)在其

远端(11)的非圆形横截面积(17)具有最大直径和最小直径，并且所述最大直径小于或等于

所述工作通道(10)在其近端(12)的圆形横截面积(16)的直径。

8.根据权利要求7所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道(10)在其远端(11)的非圆

形横截面积(17)的中心对应于所述最大直径和所述最小直径的交点。

9.根据权利要求8所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道(10)在其具有非圆形横截

面的节段具有第一工作通道纵向轴线(19)，所述第一工作通道纵向轴线(19)延伸穿过各所

述非圆形横截面积(17)的中心，并且所述工作通道(10)在其具有圆形横截面的节段具有第

二工作通道纵向轴线(20)，所述第二工作通道纵向轴线(20)延伸穿过各所述圆形横截面积

(16)的中心。

10.根据权利要求9所述的内窥镜，其特征在于，所述第一工作通道纵向轴线(19)与所

述第二工作通道纵向轴线(20)的延伸一致。

11.根据权利要求9所述的内窥镜，其特征在于，所述第一工作通道纵向轴线(19)与所

述第二工作通道纵向轴线(20)平行延伸并与所述第二工作通道纵向轴线(20)具有距离
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“a”，其中，a不为0。

12.根据权利要求11所述的内窥镜，其特征在于，所述距离“a”小于或等于所述工作通

道(10)在其近端(12)的所述圆形横截面积(16)的直径的一半与所述工作通道(10)在其远

端(11)的所述非圆形横截面积(17)的最小直径的一半的差。

13.根据上述权利要求中任意一项所述的内窥镜，其特征在于，所述工作通道在所述远

端的所述非圆形横截面为椭圆形。
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内窥镜

[0001] 本发明涉及一种使用轴、主体、图像引导件和工作通道的方法，主体在轴的近端容

纳轴，工作通道从远端到近端延伸穿过所述轴并延续到主体中。

[0002] 内窥镜用于技术和医疗部门。它们用于检查表面上或难以进入的腔、通道或凹槽

中的结构。肉眼通常不足以分辨这些结构。在医疗部门，内窥镜用于检查目的微创外科手术

中，或者与用于在视觉检查下进行操作的外科器械结合使用。照明系统可以用于照亮待检

查的结构。由外部光源产生的光通常经由光纤光导(fibre-optic  light  guide)特别是经

由光纤被传输到待检查的结构。光纤光导可以集成到内窥镜中。成像系统用于将包含在由

该结构反射的光中的信息捕获为图像。诸如CMOS或CCD的图像转换器芯片经常用作照相机

或图像传感器。图像传感器(也称为图像生成器)将光信号转换成电信号，然后使电信号在

屏幕或监视器上可见。替代地或附加地，内窥镜可以配备有目镜。

[0003] 在已知的内窥镜上，图像生成器或多个图像生成器被布置在近端或远端。内窥镜

包括：柔性或刚性轴，其具有细长中空体的形式；和在轴的近端容纳轴的主体。轴被引导到

要检查的腔体中。轴沿着长度延伸的纵向轴线延伸。轴的外部横截面优选地是圆角的，并且

特别是圆形的。主体用于操纵内窥镜。由待检查结构反射的光经由透镜在轴的远端输入，并

且经由具有诸如透镜和棱镜的光学部件的光学图像引导系统或通过光纤馈送到图像生成

器。图像生成器也被称为图像传感器。图像引导件包括位于轴的远端上的透镜、光学图像引

导系统和图像生成器。在图像传感器配置在轴的远端的情况下，由图像传感器根据反射光

生成的电信号经由信号线被引导至轴的近端，并被引导至主体内。该信号线也是图像引导

件的一部分。图像传感器捕获的图像由图像处理设备处理，并在显示单元上为用户视觉显

示。

[0004] 除了图像引导件和光纤光导之外，已知的内窥镜具有工作通道。图像引导件和工

作通道从主体通过轴延伸到其远端。器械插入工作通道中。工作通道具有开口，器械通过该

开口插到工作通道位于主体处的近端上。器械通过工作通道移动到轴的远端，以便处理使

用图像引导件观察的结构。这些类型的器械包括例如钳子、抓钳或剪刀。它们用于夹持、保

持、切割、冲压、夹紧或以其它方式操纵所述结构。

[0005] 如果内窥镜用于检查小腔体中的结构，则轴的直径(特别是在远端处的直径)必须

尽可能小。轴的直径必须小于内窥镜将插入其中的腔体的直径。这又意味着，工作通道的穿

过轴延伸的横截面必须更小，由此在工作通道中使用的器械也必须具有小的直径。另外，诸

如钳子、抓钳或剪刀的器械可以从处理的结构中移除碎片并拾取这些碎片。这些碎片被夹

在或夹紧在器械中，并与器械一起被引导出工作通道。如果这种工具在器械处被挤压，则这

可能相应地增加该器械的直径。

[0006] 本发明的任务是提供一种内窥镜，该内窥镜具有用于器械的工作通道，该内窥镜

上的用于引入到腔体中的轴具有尽可能小的直径，并且穿过该轴延伸的工作通道仍然具有

用于操作器械的足够的横截面，并且如果器械移除待检查的结构的碎片并且将其夹紧使得

该碎片与器械一起被引导出工作通道，同时内窥镜的轴保持在腔体中，则该工作通道还特

别地使得能够将器械穿过工作通道抽出。
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[0007] 该目的通过具有权利要求1的特征的内窥镜实现，其特征在于，工作通道在其近端

具有圆形横截面，在其远端具有非圆形横截面。工作通道的近端定位于主体处或主体中。首

先将内窥镜的远端插入到要检查的腔体内。主体保持在腔体的外部。因此，有足够的空间可

用于工作通道的延伸到主体中的节段。工作通道在近端具有圆形横截面，这便于器械在其

近端插入工作通道中。相应的腔体也可以容易地和相对低成本地制造。在其远端处，工作通

道的横截面是非圆形的。由于工作通道在远端的这种形状，在轴本身内，甚至在轴内的小轴

直径处，在工作通道附近，存在足够的空间用于图像引导件，并且如果需要，存在额外的空

间用于一个或多个光纤光导，并且如果需要，用于一个或多个冲洗通道。轴本身可具有圆形

的外部横截面，以便插入到腔体中并在腔体中对准。

[0008] 工作通道优选地具有在轴的可插入到腔体中的节段中具有恒定横截面面积的横

截面。这意味着工作通道的横截面积的形状和尺寸在轴的相关节段中不改变。因此，轴在该

节段中也具有恒定的横截面面积。

[0009] 工作通道的非圆形横截面具有最大直径和最小直径。当在处理结构之前插入工作

通道时，直径小于工作通道的非圆形横截面的最小直径的器械可以在拾取碎片之后以这样

的方式转动，即，当从工作通道中向后移动时，器械可以行进通过工作通道的相关节段的最

大直径。这保证了如果器械已经拾取了待处理的结构的碎片，器械也可以被拉出。在这种情

况下，不必从腔体中移除整个内窥镜。这在医疗应用期间具有显著的益处，特别是因为整个

轴重复插入腔体中和从腔体中抽出增加了损伤和感染的风险。

[0010] 在具有圆形横截面的近端和具有非圆形横截面的远端之间，工作通道具有过渡区

域，在该过渡区域中，圆形横截面过渡到非圆形横截面。有利地，横截面在过渡区域连续地

变化，使得界定工作通道的壁形成斜坡或漏斗形式，器械在插入工作通道期间可沿着所述

斜坡或漏斗形式滑动。因此避免了楔入。作为替代，过渡区域可以形成一个或多个台阶。

[0011] 尽管轴具有小的直径，尤其是在远端上，根据本发明的内窥镜由此具有工作通道，

即使器械具有比工作通道的椭圆形节段的最小直径稍大的直径，该工作通道也能够容纳该

器械。这尤其是如果器械已经拾取了待处理的结构的待与器械一起移出工作通道的碎片的

情况。同时，工作通道在其近端处具有圆形横截面，从而便于器械的插入。在插入工作通道

期间，器械可以根据需要转动。

[0012] 根据本发明的有利实施方式，工作通道的横截面面积在近端处比在远端处大。

[0013] 根据本发明的另一有利实施方式，工作通道的延伸超过主体进入轴的节段具有连

续的非圆形横截面，该非圆形横截面具有恒定的横截面面积。因此，主体外部的轴也具有连

续一致的、具有恒定的横截面面积的横截面。这便于将轴插入到腔体中。

[0014] 根据本发明的另一有利实施方式，在过渡区域和近端之间，工作通道具有连续的

圆形横截面，该圆形横截面具有恒定的横截面面积。

[0015] 根据本发明的另一有利实施方式，过渡区域通常是锥形或渐缩的。

[0016] 根据本发明的另一有利实施方式，过渡区域定位于主体中。

[0017] 根据本发明的另一有利实施方式，工作通道在其远端处的非圆形横截面积具有最

大直径和最小直径。所述最大直径小于或等于工作通道在其近端处的圆形横截面积的直

径。

[0018] 根据本发明的另一有利实施方式，工作通道在其远端处的非圆形横截面积的中心
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对应于所述最大直径和所述最小直径的交点。

[0019] 根据本发明的另一有利实施方式，工作通道在其具有非圆形横截面的节段中具有

第一工作通道纵向轴线，该第一工作通道纵向轴线延伸穿过各所述非圆形横截面积的中

心。工作通道还在其具有圆形横截面的节段中具有第二工作通道纵向轴线，该第二工作通

道纵向轴线延伸穿过各所述圆形横截面积的中心。

[0020] 根据本发明的另一有利实施方式，第一工作通道纵向轴线的延伸与第二工作通道

纵向轴线一致。

[0021] 根据本发明的另一有利实施方式，第一工作通道纵向轴线的延伸平行于第二工作

通道纵向轴线，并且与第二工作通道纵向轴线具有距离a，a不为零。两个工作通道纵向轴线

由此彼此横向地偏移。

[0022] 根据本发明的另一有利实施方式，距离“a”小于或等于工作通道在其近端处的圆

形横截面积的直径的一半与工作通道在其远端处的非圆形横截面积的最小直径的一半之

间的差。

[0023] 根据本发明的另一有利实施方式，所述非圆形横截是圆角的。因此，横截面没有角

部。这具有的优点是，引入工作通道的工具在插入和移除或在工作通道中的其它运动期间

不会变成楔入。该横截面的形状可以是例如椭圆形或肾形。

[0024] 根据本发明的另一有利实施方式，工作通道的远端处的非圆形横截面是椭圆形

的。因此，该横截面是圆角的但不是圆形。椭圆形的特征在于，最小直径和最大直径都完全

定位于所述横截面积之内。

[0025] 本发明的其它优点和有利实施例可以从以下描述、附图和权利要求中获得。

附图说明

[0026] 附图示出了本发明的典型实施方式。说明：

[0027] 图1内窥镜的纵剖面

[0028] 图2是根据图1的内窥镜的俯视图

[0029] 图3是根据图1的内窥镜的前视图

[0030] 图4是图3中用A标记处的细节，其仅示出了轴的远端面的视图

[0031] 图5是根据图1的内窥镜的工作通道的侧视图

[0032] 图6是图5所示的工作通道在图5中标记为B的观察方向上的视图

具体实施方式

[0033] 图1至6表示内窥镜1的一个典型实施方式，内窥镜具有细长的轴2和主体3。轴2沿

纵轴线4延伸。所述轴具有面向主体3的近端5和背离主体3的远端6。轴2以其近端5容纳在主

体3中。一个图像引导件7、两个光导纤维8、两个冲洗通道9和一个工作通道10延伸穿过轴2。

图像引导件7、光导纤维8、冲洗通道9和工作通道10通向轴2的远端6的表面。这在图4中尤其

可以看出。工作通道10从轴2的远端6延伸到主体3的背离轴2的表面。工作通道10的远端11

定位于轴2的远端6上。工作通道10的近端12定位于主体3的背离轴2的表面上。未示出的仪

器可以在近端12上插入工作通道10中并被推到工作通道10的远端11。光导纤维8通往主体3

上的光引导连接件13，未示出的光源可以通过额外的光导纤维连接到光引导连接件13。两
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个冲洗通道均通向主体3上的两个冲洗通道连接件14。图像引导件7在主体3中延伸到目镜

15。

[0034] 在图1中，以纵向截面示出了工作通道10。图6示出了工作通道10的横截面。在其近

端12，工作通道10具有圆形横截面积16。在其远端11，工作通道10具有椭圆形横截面积17。

该椭圆形横截面从远端11延伸到设置在主体3中的过渡区域18。从过渡区域18到近端12，工

作通道10具有恒定的圆形横截面。过渡区域18具有锥形形状。

[0035] 图5示出了工作通道10的侧视图。工作通道10由在生产期间与过渡区域18一起被

拉拔的管形成。工作通道10在其具有椭圆形横截面的节段中沿着第一工作通道纵向轴线19

延伸。在其具有圆形横截面的节段中，工作通道沿着第二工作通道纵向轴线20延伸。两个工

作通道纵向轴线19、20彼此平行。它们具有距离"a"。

[0036] 在图6中，以对比形式示出了圆形横截面积16和椭圆形横截面积17。因为形成工作

通道10的管具有一定的壁厚，所以在图6中示出了椭圆形横截面的内横截面和外横截面。工

作通道10由内横截面形成。圆形横截面积16的直径用d1表示。椭圆形横截面积17具有最大

直径d2和最小直径d3。d3小于d2。此外，最大直径d2小于d1。第一工作通道纵向轴线19延伸

穿过所有椭圆形横截面积的最大直径d2与最小直径d3的交点。第二工作通道纵向轴线20延

伸穿过所有圆形横截面积的中心。两个工作通道纵向轴线19、20之间的距离"a"略小于d1/2

和d3/2之间的差值，第一纵向轴线19和第二纵向轴线20彼此平行。它们也平行于图1所示的

轴的纵向轴线4延伸。

[0037] 本发明的所有特征可以单独地或以任何组合的方式作为本发明的内容。

[0038] 附图标记

[0039] 1 内窥镜装置

[0040] 2  轴

[0041] 3  主体

[0042] 4 纵向轴线

[0043] 5  轴的近端

[0044] 6  轴的远端

[0045] 7 图像引导件

[0046] 8 光纤光导

[0047] 9  冲洗通道

[0048] 10  工作通道

[0049] 11  工作通道的远端

[0050] 12  工作通道的近端

[0051] 13 光导连接件

[0052] 14  冲洗通道连接件

[0053] 15 目镜

[0054] 16 圆形横截面积

[0055] 17  椭圆形横截面积

[0056] 18 过渡区域

[0057] 19  第一工作通道纵向轴线
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[0058] 20  第二工作通道纵向轴线
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图1

图2
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图3

图4
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图5

图6
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专利名称(译) 内窥镜

公开(公告)号 CN111343895A 公开(公告)日 2020-06-26

申请号 CN201880072719.2 申请日 2018-12-19

发明人 R·布拉泽耶夫斯基

IPC分类号 A61B1/00 A61B1/018

代理人(译) 李健

优先权 102017130905 2017-12-21 DE

外部链接 SIPO

摘要(译)

本发明涉及内窥镜，包括：轴(2)，该轴(2)涉及为柔性或刚性的细长中空
体；主部(3)，所述主体(3)在所述轴(2)的近端(5)容纳所述轴(2)；光波导
(7)和工作通道(10)，所述工作通道(10)从所述远端向所述近端延伸穿过所
述轴(2)，继而进入所述主体(3)；所述工作通道(10)接收器械；所述工作
通道(10)的远端(11)位于所述轴(2)的所述近端(6)的区域中；以及所述工
作通道(10)的近端(12)位于所述主部(3)内或位于所述主部(3)上；其中，
所述工作通道(10)在其近端(12)的横截面为圆形，且在其远端(11)的横截
面为非圆形；以及所述工作通道(10)具有过渡区域(18)，圆形横截面在所
述过渡区域(18)中过渡到非圆形横截面。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3b8180e4-bd69-4a27-a09a-e2957d614549
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN111343895A

