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本发明公开了一种内窥镜装置，包括操作手

柄、插入管、弯曲部、先端头；先端头设置有摄像

件及光源件，插入管可拆式穿接有工作软管；角

度手把控制弯曲部弯曲，转轴控制插入管转动；

主控单元电性连接摄像件及光源件，主控单元连

接有图像处理及显示单元。手术前，操作手柄连

接图像处理及显示单元，插入管穿接工作软管。

插入管及工作软管插入人体腔内，并行进至病灶

部位；摄像件拍照病灶部位状况，手术者查看图

像处理及显示单元，精准诊断、确定手术方案；保

留工作软管并抽出插入管，通过工作软管进行手

术。医护人员可以实实在在的观看病灶部位，以

便指定更精准的手术方案，手术后可以通过画面

判定手术状况，摆脱单一依靠经验进行手术的弊

端。
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1.一种内窥镜装置，其特征在于：包括相连的操作手柄(1)及插入管(2)，所述插入管

(2)上远离操作手柄(1)的一端设置有弯曲部(21)，弯曲部(21)上远离插入管(2)的一端设

置有先端头(22)；所述先端头(22)设置有摄像件及光源件，所述插入管(2)可拆卸穿接有工

作软管(10)；

插入管(2)中设置有金属线，金属线的两端分别连接角度手把(3)及弯曲部(21)，角度

手把(3)控制金属线收拉时弯曲部(21)偏离其轴线往一固定侧弯曲；操作手柄(1)上设置有

转轴(4)，转轴(4)与插入管(2)连接，转轴(4)用于控制插入管(2)绕其轴线转动，插入管(2)

的转动用于调整插入管(2)的弯曲方向；

所述操作手柄(1)设置有功能按键及主控单元，主控单元电性连接功能按键、摄像件及

光源件，主控单元连接有图像处理及显示单元。

2.根据权利要求1所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述功能按键包括有图像控制

按钮、拍录按钮及画面冻结按钮。

3.根据权利要求1所述的一种内窥镜装置，其特征在于：还包括有吸收座(6)，对操作手

柄(1)内腔进行消毒时吸收座(6)连接消毒机接头。

4.根据权利要求1所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述操作手柄(1)设置有相连

通的活检口(5)及活检通道，活检口(5)用于往活检通道插入手术器械或送液。

5.根据权利要求4所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述活检口(5)可拆式连接有

阀帽(7)，阀帽(7)用于密封活检口(5)或用于插接注射器。

6.根据权利要求5所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述阀帽(7)的开口设置有用

于密封的弹性封口件，阀帽(7)不插接注射器时弹性封口件密封开口。

7.根据权利要求1所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述操作手柄(1)设置有第一

连接座(9)，第一连接座(9)可拆式连接有防水盖(8)；对操作手柄(1)内腔进行消毒时第一

连接座(9)与防水盖(8)连接。

8.根据权利要求7所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述第一连接座(9)还用于连

接图像处理及显示单元的视频接头，使用内窥镜手术时操作手柄(1)通过第一连接座(9)连

接图像处理及显示单元。

9.根据权利要求7所述的一种内窥镜装置，其特征在于：所述防水盖(8)设置有用于连

接测漏器的第二连接座；对操作手柄(1)内腔进行密封测试时第一连接座(9)与防水盖(8)

连接。

10.一种内窥镜装置的使用方法，其特征在于，包括有以下步骤：

步骤a，手术前，操作手柄(1)连接图像处理及显示单元，插入管(2)穿接工作软管(10)；

步骤b，插入管(2)及工作软管(10)插入人体腔内；插入管(2)及工作软管(10)的行进

中，转轴(4)及角度手把(3)控制弯曲部(21)按照人体管道弯曲，插入管(2)行进并引导工作

软管(10)，手术者控制工作软管(10)行进；

步骤c，插入管(2)及工作软管(10)行进至病灶部位，通过功能按键控制摄像件拍照病

灶部位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对病灶部位进行精准的诊断、确定手术方

案；

步骤d，保留工作软管(10)并抽出插入管(2)，手术者通过工作软管(10)对病灶部位进

行手术治疗；
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步骤e，插入管(2)插入人体腔内，并沿弯曲部(21)的引导方向行进至手术部位，通过功

能按键控制摄像件拍照手术部位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对步骤d手术结果

进行查看；

步骤f，步骤d及步骤e执行一次或多次，手术完成，抽出工作软管(10)及插入管(2)；

步骤g，弯曲部(21)引导插入管(2)，插入管(2)行进至手术部位，手术部位的康复状况

的拍照查看。
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一种内窥镜装置及其使用方法

技术领域

[0001] 本发明涉及内窥镜，尤其是涉及一种内窥镜装置及其使用方法。

背景技术

[0002] 目前的电磁导航支气管镜手术中，通过医学影像设备得到人体支气管影像，包括

病灶情况，进而模拟出工作通道与定位探头的行走路径。工作通道及定位探头在脱离支气

管镜到达患者病灶部位的过程后，运动部件仅凭电脑模拟进行定位，没有实时情况图像反

馈的状态。出现突发状况时，医护人员完全不清楚探头所在位置的实际状，无法实施精准纠

正，比如气管壁意外破损导致出血。

[0003] 工作通道到达病灶部位后，无法查病灶部位情况。如需要手术，也是在模拟情况下

凭经验进行手术。手术后也是通过检查患者的回复情况判断手术效果。

[0004] 传统的电磁导航支气管镜手术具有过程、结果的不可控性。

发明内容

[0005] 为克服现有技术的不足，本发明的目的在于提供一种内窥镜装置及其使用方法，

使病灶部位或手术部位得到实图查看，手术方案准确，病人恢复状况得到监控。

[0006] 本发明为解决其技术问题采用的技术方案是：

[0007] 一种内窥镜装置，包括相连的操作手柄及插入管，所述插入管上远离操作手柄的

一端设置有弯曲部，弯曲部上远离插入管的一端设置有先端头；所述先端头设置有摄像件

及光源件，所述插入管可拆卸穿接有工作软管；

[0008] 插入管中设置有金属线，金属线的两端分别连接角度手把及弯曲部，角度手把控

制金属线收拉时弯曲部偏离其轴线往一固定侧弯曲；操作手柄上设置有转轴，转轴与插入

管连接，转轴用于控制插入管绕其轴线转动，插入管的转动用于调整插入管的弯曲方向；

[0009] 所述操作手柄设置有功能按键及主控单元，主控单元电性连接功能按键、摄像件

及光源件，主控单元连接有图像处理及显示单元。

[0010] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述功能按键包括有图像控制按

钮、拍录按钮及画面冻结按钮。

[0011] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，还包括有吸收座，对操作手柄内腔

进行消毒时吸收座连接消毒机接头。

[0012] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述操作手柄设置有相连通的活

检口及活检通道，活检口用于往活检通道插入手术器械或送液。

[0013] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述活检口可拆式连接有阀帽，阀

帽用于密封活检口或用于插接注射器。

[0014] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述阀帽的开口设置有用于密封

的弹性封口件，阀帽不插接注射器时弹性封口件密封开口。

[0015] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述操作手柄设置有第一连接座，
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第一连接座可拆式连接有防水盖；对操作手柄内腔进行消毒时第一连接座与防水盖连接。

[0016] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述第一连接座还用于连接图像

处理及显示单元的视频接头，使用内窥镜手术时操作手柄通过第一连接座连接图像处理及

显示单元。

[0017] 根据本发明的另一具体实施方式，进一步的有，所述防水盖设置有用于连接测漏

器的第二连接座；对操作手柄内腔进行密封测试时第一连接座与防水盖连接。

[0018] 一种内窥镜装置的使用方法，包括有以下步骤：

[0019] 步骤a，手术前，操作手柄连接图像处理及显示单元，插入管穿接工作软管；

[0020] 步骤b，插入管及工作软管插入人体腔内；插入管及工作软管的行进中，转轴及角

度手把控制弯曲部按照人体管道弯曲，插入管行进并引导工作软管，手术者控制工作软管

行进；

[0021] 步骤c，插入管及工作软管行进至病灶部位，通过功能按键控制摄像件拍照病灶部

位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对病灶部位进行精准的诊断、确定手术方案；

[0022] 步骤d，保留工作软管并抽出插入管，手术者通过工作软管对病灶部位进行手术治

疗；

[0023] 步骤e，插入管插入人体腔内，并沿弯曲部的引导方向行进至手术部位，通过功能

按键控制摄像件拍照手术部位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对步骤d手术结果进

行查看；

[0024] 步骤f，步骤d及步骤e执行一次或多次，手术完成，抽出工作软管及插入管；

[0025] 步骤g，弯曲部引导插入管，插入管行进至手术部位，手术部位的康复状况的拍照

查看。

[0026] 本发明采用的一种内窥镜装置及其使用方法，具有以下有益效果：让医护人员可

以实实在在的观看到病灶部位的情况以便指定更加精准的手术方案，可以让医护人员得到

实时的手术结果画面；医护人员可以更加精准的控制手术过程。并且在手术后可以通过画

面判定手术状况，从而摆脱单一依靠经验进行手术的弊端。

附图说明

[0027] 图1为本发明在省略工作软管时的结构示意图；

[0028] 图2为本发明的结构示意图；

[0029] 图3为本发明的电路原理框图。

具体实施方式

[0030] 以下结合附图对本发明的具体实施方式作进一步的详细说明。

[0031] 如图1至图3所示，一种内窥镜装置及其使用方法，包括相连的操作手柄1及插入管

2，插入管2上远离操作手柄1的一端设置有弯曲部21，弯曲部21上远离插入管2的一端设置

有先端头22；先端头22设置有摄像件及光源件，插入管2可拆卸穿接有工作软管10。

[0032] 插入管2中设置有金属线，金属线的两端分别连接角度手把3及弯曲部21，角度手

把3控制金属线收拉时弯曲部21偏离其轴线往一固定侧弯曲，角度手把3旋转时角度手把3

缠绕金属线或放松金属线、金属线收拉或外伸。操作手柄1上设置有转轴4，转轴4与插入管2
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连接，转轴4用于控制插入管2绕其轴线转动，插入管2的转动用于调整插入管2的弯曲方向。

[0033] 操作手柄1设置有功能按键及主控单元，主控单元电性连接功能按键、摄像件及光

源件，主控单元连接有图像处理及显示单元。

[0034] 主控单元包括有主控芯片、均与主控芯片连接的灯控模块及图像处理模块，灯控

模块及图像处理模块分别电性连接光源件及摄像件。摄像件位于先端头22、并用于获取图

像信号、将图像信号传送至图像处理模块。光源件为LED灯，光源件位于先端头22、并受灯控

模块控制，主控芯片通过灯控模块控制光源件启亮。主控芯片实现对图像处理模块及灯控

模块的控制。

[0035] 图像处理及显示单元包括有依次连接的图像处理芯片、图像转换模块及显示模

块。图像处理芯片连接主控芯片、并接受其图像信号；图像转换模块完成图像信号解码，显

示模块包括有液晶屏，图像转换模块解码后的图像信号输送至液晶屏进行显示。

[0036] 功能按键包括有图像控制按钮、拍录按钮及画面冻结按钮。图像控制按钮连接图

像处理芯片，图像控制按钮的电信号用于控制图像缩放；拍录按钮连接图像处理模块，短按

拍录按钮则图像处理模块及摄像件执行拍照功能，长按拍录按钮则图像处理模块及摄像件

执行录像功能。

[0037] 还包括有吸收座6，对操作手柄1内腔进行消毒时吸收座6连接消毒机接头。

[0038] 操作手柄1设置有相连通的活检口5及活检通道，活检口5用于往活检通道插入手

术器械或送液。活检口5可拆式连接有阀帽7，阀帽7用于密封活检口5或用于插接手术器械。

阀帽7的开口设置有用于密封的弹性封口件，阀帽7不插接注射器时弹性封口件密封开口。

操作手柄1设置有第一连接座9，第一连接座9可拆式连接有防水盖8；对操作手柄1内腔进行

消毒时第一连接座9与防水盖8连接。第一连接座9还用于连接图像处理及显示单元的视频

接头，使用内窥镜手术时操作手柄1通过第一连接座9连接图像处理及显示单元。

[0039] 防水盖8设置有用于连接测漏器的第二连接座；对操作手柄1内腔进行密封测试时

第一连接座9与防水盖8连接。

[0040] 一种内窥镜装置的使用方法，包括有以下步骤：

[0041] 步骤a，手术前，操作手柄1连接图像处理及显示单元，插入管2穿接工作软管10；

[0042] 步骤b，插入管2及工作软管10插入人体腔内；插入管2及工作软管10的行进中，转

轴4及角度手把3控制弯曲部21按照人体管道弯曲，插入管2行进并引导工作软管10，手术者

控制工作软管10行进；

[0043] 步骤c，插入管2及工作软管10行进至病灶部位，通过功能按键控制摄像件拍照病

灶部位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对病灶部位进行精准的诊断、确定手术方

案；

[0044] 步骤d，保留工作软管10并抽出插入管2，手术者通过工作软管10对病灶部位进行

手术治疗；

[0045] 步骤e，插入管2插入人体腔内，并沿弯曲部21的引导方向行进至手术部位，通过功

能按键控制摄像件拍照手术部位状况，手术者查看图像处理及显示单元、对步骤d手术结果

进行查看；

[0046] 步骤f，步骤d及步骤e执行一次或多次，手术完成，抽出工作软管10及插入管2；

[0047] 步骤g，弯曲部21引导插入管2，插入管2行进至手术部位，手术部位的康复状况的
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拍照查看。

[0048] 设置带摄像件及光源件的先端头22，先端头22连接在弯曲部21上。取代定位探头，

并且把原有定位探头的功能集中在先端头22，让医护人员可以实实在在的观看到病灶部位

的情况以便指定更加精准的手术方案，可以让医护人员得到实时的手术结果画面；医护人

员可以更加精准的控制手术过程。并且在手术后可以通过画面判定手术状况，从而摆脱单

一依靠经验进行手术的弊端。

[0049] 以上实施例仅用以说明本发明的技术方案而并非对其进行限制，凡未脱离本发明

精神和范围的任何修改或者等同替换，其均应涵盖在本发明技术方案的范围内。
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摘要(译)

本发明公开了一种内窥镜装置，包括操作手柄、插入管、弯曲部、先端
头；先端头设置有摄像件及光源件，插入管可拆式穿接有工作软管；角
度手把控制弯曲部弯曲，转轴控制插入管转动；主控单元电性连接摄像
件及光源件，主控单元连接有图像处理及显示单元。手术前，操作手柄
连接图像处理及显示单元，插入管穿接工作软管。插入管及工作软管插
入人体腔内，并行进至病灶部位；摄像件拍照病灶部位状况，手术者查
看图像处理及显示单元，精准诊断、确定手术方案；保留工作软管并抽
出插入管，通过工作软管进行手术。医护人员可以实实在在的观看病灶
部位，以便指定更精准的手术方案，手术后可以通过画面判定手术状
况，摆脱单一依靠经验进行手术的弊端。
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