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一种腹腔镜手术组织拉线牵引器

(57)摘要

本实用新型公开了一种腹腔镜手术组织拉

线牵引器，包括穿刺针管、设于穿刺针管内的牵

引针芯，及与穿刺针管后端相连的手持底座，所

述牵引针芯后端穿过并伸出手持底座，手持底座

内部设有弹性复位机构以驱动牵引针芯前端伸

出穿刺针管一段距离，牵引针芯前端侧壁设有钩

状切口。使用时，牵引针芯前端遇到阻力会缩回

进入穿刺针管；一旦穿刺进入腹腔，阻力解除，弹

性复位机构会驱动牵引针芯向前移动，进入腹腔

后，钩状切口自然暴露，只需要用钳子夹持牵引

线送入钩状切口内，然后再拉动牵引针芯便可将

牵引线锁止固定于牵引针芯与穿刺针管之间的

契合间隙内，最后将牵引线牵引出腹腔并体外固

定。
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1.一种腹腔镜手术组织拉线牵引器，其特征在于：包括穿刺针管、设于穿刺针管内的牵

引针芯，及与穿刺针管后端相连的手持底座，所述牵引针芯后端穿过并伸出手持底座，所述

手持底座内部设有弹性复位机构以驱动牵引针芯前端伸出穿刺针管一段距离，所述牵引针

芯前端侧壁设有钩状切口。

2.根据权利要求1所述的腹腔镜手术组织拉线牵引器，其特征在于：所述手持底座内部

形成用于容纳弹性复位机构的容纳空腔，所述弹性复位机构包括设于牵引针芯上位于容纳

空腔处的挡板和设于容纳空腔内的弹簧，所述弹簧端部抵顶挡板以使得牵引针芯前端在自

然状态下伸出穿刺针管一段距离。

3.根据权利要求1或2所述的腹腔镜手术组织拉线牵引器，其特征在于：所述牵引针芯

前端形成光滑球状结构。

4.根据权利要求1或2所述的腹腔镜手术组织拉线牵引器，其特征在于：所述穿刺针管

前端形成斜向尖端。

5.根据权利要求1所述的腹腔镜手术组织拉线牵引器，其特征在于：所述牵引针芯后端

设有手持推拉的把手。
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一种腹腔镜手术组织拉线牵引器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，特别涉及一种用于腹腔镜手术的拉线牵引

器。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术有着创伤少，患者所受痛苦少，切口感染及不愈合风险小，术后恢复

快，伤口隐秘，愈后美观等优点，越来越多的医生及患者愿意选择用腹腔镜下手术的手术方

式。但随着腹腔镜在各种手术上的推广，不可避免的需要攻克诸多难题。对于人体深部的重

要器官手术，就会存在怎么显露手术部位，为手术提供足够的空间的问题。而这些问题在开

放手术的时候就容易解决多了。例如原位回肠新膀胱与尿道吻合、肾盂输尿管连接处狭窄

切除吻合术中，如果在腹腔镜下手术，为了能充分地暴露视野，提供更宽的操作空间，若继

续使用钳子或者其它的工具钳夹、推拉部分组织及器官，就会存在以下严重的问题：1、钳夹

组织力度不足、容易松脱，钳夹过紧及反复钳夹导致组织器官损伤，甚至出血；2、尖端较细，

钳夹咬合面较窄，大范围钳夹时需使用多把钳子，使术野狭小且不利于进一步操作等；3、无

法固定及保持适当的力度，人工牵拉无法长时间保持；４、其它方法牵拉及固定组织耗费时

间长，固定难度大。

[0003] 上述存在的问题就引出了通过牵引线按一定方向、一定力度牵拉部分组织从而暴

露手术部位的需求，牵引线的方向及固定若是从腹腔镜的出口出腹腔并固定就会干扰其它

操作，本实用新型牵引器就是为解决上述问题而设计，可以按照我们手术的需要，在指定部

位及方向进针，并将拉线牵引出腹腔，然后再体外固定。

实用新型内容

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题是提供一种结构简单、操作便捷、创伤小的腹腔

镜手术组织拉线牵引器。

[0005] 为解决上述技术问题所采用的技术方案：一种腹腔镜手术组织拉线牵引器，包括

穿刺针管、设于穿刺针管内的牵引针芯，及与穿刺针管后端相连的手持底座，所述牵引针芯

后端穿过并伸出手持底座，所述手持底座内部设有弹性复位机构以驱动牵引针芯前端伸出

穿刺针管一段距离，所述牵引针芯前端侧壁设有钩状切口。

[0006] 进一步地，所述手持底座内部形成用于容纳弹性复位机构的容纳空腔，所述弹性

复位机构包括设于牵引针芯上位于容纳空腔处的挡板和设于容纳空腔内的弹簧，所述弹簧

端部抵顶挡板以使得牵引针芯前端在自然状态下伸出穿刺针管一段距离。

[0007] 进一步地，所述牵引针芯前端形成光滑球状结构。

[0008] 进一步地，所述穿刺针管前端形成斜向尖端。

[0009] 进一步地，所述牵引针芯后端设有手持推拉的把手。

[0010] 有益效果：此腹腔镜手术组织拉线牵引器，在自然状态下，牵引针芯前端伸出穿刺

针管，暴露钩状切口，可以放置牵引线，并可以防止意外误伤。使用时，牵引针芯前端遇到阻
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力会缩回进入穿刺针管；一旦穿刺进入腹腔，阻力解除，弹性复位机构会驱动牵引针芯向前

移动，进入腹腔后，钩状切口自然暴露，只需要用钳子夹持牵引线送入钩状切口内，然后再

拉动牵引针芯便可将牵引线锁止固定于牵引针芯与穿刺针管之间的契合间隙内，最后将牵

引线牵引出腹腔并体外固定。本实用新型牵引器具有操作简单、方便、快捷及穿刺部位损伤

少等优点。

附图说明

[0011] 下面结合附图和实施例对本实用新型做进一步的说明；

[0012] 图1为本实用新型实施例的结构示意图；

[0013] 图2为本实用新型实施例中牵引针芯缩回进入穿刺针管的示意图。

具体实施方式

[0014] 参照图1和图2，本实用新型一种腹腔镜手术组织拉线牵引器，包括穿刺针管10、设

于穿刺针管10内的牵引针芯20，及与穿刺针管10后端相连的手持底座30，牵引针芯20后端

穿过并伸出手持底座30，手持底座内部设有弹性复位机构以驱动牵引针芯20前端伸出穿刺

针管10一段距离，牵引针芯20前端侧壁设有钩状切口21。

[0015] 本实施例中，牵引针芯20前端的钩状切口21为截面呈V形的凹槽，该凹槽可以放置

牵引线，穿刺针管10前端形成斜向尖端11，斜向尖端11与钩状切口21可以相互配合，在自然

状态下，牵引针芯20前端是伸出的穿刺针管10，从而使得钩状切口21暴露在外，便于牵引线

置入，牵引针芯20后端还设有便于手持推拉的把手23，通过拉动把手23，使得牵引针芯20向

后移动，牵引针芯20前端缩回进入穿刺针管10内，由此可以锁固位于钩状切口21内的牵引

线。

[0016] 其中，手持底座30内部形成用于容纳弹性复位机构的容纳空腔31，弹性复位机构

包括设于牵引针芯20上位于容纳空腔31处的挡板22和设于容纳空腔31内的弹簧24，弹簧24

端部抵顶挡板22，在弹簧24的弹性力作用下，牵引针芯20自然向前移动，使得牵引针芯20前

端伸出穿刺针管10，同时，由于挡板22卡在容纳空腔31内，不仅可以有效避免牵引针芯20脱

出，而且使得牵引针芯20前端只伸出预定距离。

[0017] 作为优选，牵引针芯20前端形成光滑球状结构，光滑球状结构可以减少穿刺阻力

及对周围组织的损伤。

[0018] 本实用新型牵引器的具体操作如下：

[0019] 1、在腹部外找好牵引点，切开一皮肤３mm切口，用手握住手持底座沿皮肤切口处进

针；

[0020] 2、针进入腹腔后，恢复自然状态，牵引针芯前端露出钩状切口，在腹腔镜直视下用

钳子将牵引线送入钩状切口内，回拉牵引针芯，即可将牵引线锁止固定于牵引针芯与穿刺

针管之间的契合间隙内；

[0021] 3、手握住手持底座拉出牵引器，同时牵引线被带出体外，将牵引线固定在体外，保

证腹腔镜视野下暴露效果良好。

[0022] 上面结合附图对本实用新型的实施方式作了详细说明，但是本实用新型不限于上

述实施方式，在所述技术领域普通技术人员所具备的知识范围内，还可以在不脱离本实用
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新型宗旨的前提下作出各种变化。
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图2
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摘要(译)

本实用新型公开了一种腹腔镜手术组织拉线牵引器，包括穿刺针管、设
于穿刺针管内的牵引针芯，及与穿刺针管后端相连的手持底座，所述牵
引针芯后端穿过并伸出手持底座，手持底座内部设有弹性复位机构以驱
动牵引针芯前端伸出穿刺针管一段距离，牵引针芯前端侧壁设有钩状切
口。使用时，牵引针芯前端遇到阻力会缩回进入穿刺针管；一旦穿刺进
入腹腔，阻力解除，弹性复位机构会驱动牵引针芯向前移动，进入腹腔
后，钩状切口自然暴露，只需要用钳子夹持牵引线送入钩状切口内，然
后再拉动牵引针芯便可将牵引线锁止固定于牵引针芯与穿刺针管之间的
契合间隙内，最后将牵引线牵引出腹腔并体外固定。
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