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本发明提供一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引

方法，其中，牵引针包括：穿刺针、牵引装置和推

进杆；推进杆从穿刺针的顶部插入穿刺针的内

腔，牵引装置位于穿刺针的内腔，牵引装置包括

横臂、丝臂和牵引线，横臂和丝臂交叉固连为十

字形，丝臂的顶端与牵引线固连，横臂具有弹性，

横臂和丝臂位于推进杆的下方，牵引线位于推进

杆的侧边，牵引线的自由端从穿刺针的顶部穿

出。本发明提供的一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引

方法可实现对器官组织的牵引，且结构简单、设

计合理、操作方便，可设置多个牵引点，从而获得

较好的术野暴露，且仅通过牵引线便能实现牵

引，能够降低患者创伤，且成本较低。
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1.一种腹腔镜穿刺牵引针，其特征在于，包括：穿刺针、牵引装置和推进杆；所述推进杆

从所述穿刺针的顶部插入所述穿刺针的内腔，所述牵引装置位于所述穿刺针的内腔，所述

牵引装置包括横臂、丝臂和牵引线，所述横臂和所述丝臂交叉固连为十字形，所述丝臂的顶

端与所述牵引线固连，所述横臂具有弹性，所述横臂和所述丝臂位于所述推进杆的下方，所

述牵引线位于所述推进杆的侧边，所述牵引线的自由端从所述穿刺针的顶部穿出。

2.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述牵引装置在所述穿刺针的内腔时，

所述横臂的两端折叠收缩；所述牵引装置在所述穿刺针的外部时，所述横臂的两端伸展恢

复水平位。

3.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述推进杆的长度大于或等于所述穿刺

针的长度。

4.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述牵引线的长度大于所述穿刺针的长

度。

5.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述穿刺针的底部形成斜向尖端。

6.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述横臂的材质包括医用塑料。

7.根据权利要求1所述的牵引针，其特征在于，所述牵引线包括手术缝合线。

8.一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法，其特征在于，包括：

当穿刺针的底部穿出需牵引的器官时，推动推进杆，将横臂和丝臂从所述穿刺针的底

部推出；

从所述器官中抽出所述穿刺针和所述推进杆，使牵引线的自由端位于所述器官的一

侧，所述横臂和所述丝臂位于所述器官的另一侧。

9.根据权利要求8所述的牵引方法，其特征在于，还包括：从所述器官中抽出所述穿刺

针和所述推进杆之后，通过调节所述牵引线的自由端对所述器官进行牵引。

10.根据权利要求9所述的牵引方法，其特征在于，手术结束之前，通过牵拉所述横臂和

所述丝臂将所述牵引线从所述器官中抽出。
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一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方法

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，更具体地，涉及一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方

法。

背景技术

[0002] 应用腹腔镜微创外科手术具有患者创伤小、住院时间短、术后恢复快等优点。但在

腹腔镜手术中由于其暴露方法受手段、器械、空间及视角和视野的局限，因此暴露欠佳，操

作相对较困难。通常需要增加穿刺孔，增加手术助手帮助暴露，以利于手术操作。手术通常

需要主刀和2个助手共同完成。助手使用器械协助术野暴露和对抗牵引，手术中，术野的暴

露和手术者之间的配合尤为关键，若手术助手的术野暴露和对抗牵引配合欠佳，不但影响

手术进程，延长手术时间，甚至出现比较严重的并发症。为了有效的改善术野的暴露，有术

者采用多做一个辅助操作孔使用扇形牵拉器达到目的。

[0003] 中国专利CN202908760U公开了一种腹腔镜下脾脏牵引索套，包括牵引绳，牵引绳

的一端固定有穿刺针，牵引绳的另一端通过套环连接有扇骨索，扇骨索上连接有用于套紧

脾脏的扇缘套，穿刺针、牵引绳、套环以及可折叠的扇骨索和扇缘套都放置于牵引管内。该

腹腔镜下脾脏牵引索套克服了术中脾蒂及脾蒂周围暴露困难的缺陷，但是结构较为复杂，

且针对脾脏，适用性较小。

[0004] 中国专利CN204306855U公开了一种牵引部件，包括穿刺件、弹性件，所述穿刺件与

所述弹性件固定连接。牵引部件利用穿刺件固定手术组织，再通过弹性件提供弹力以实现

牵引的作用。手术时，使用手术钳固定弹性件就能方便、快速地固定牵引部件。然而，该牵引

部件利用穿刺件固定手术组织，对组织的损伤比较大。

[0005] 现有的牵引手术组织的装置普遍存在结构较为复杂或者会对组织造成较大的创

伤的不足，有待改进。

发明内容

[0006] 本发明提供一种克服现有的牵引手术组织的装置普遍存在结构较为复杂或者会

对组织造成较大的创伤的问题或者至少部分地解决上述问题的一种腹腔镜穿刺牵引针及

牵引方法。

[0007] 根据本发明的第一方面，提供一种腹腔镜穿刺牵引针，该牵引针包括：穿刺针、牵

引装置和推进杆；所述推进杆从所述穿刺针的顶部插入所述穿刺针的内腔，所述牵引装置

位于所述穿刺针的内腔，所述牵引装置包括横臂、丝臂和牵引线，所述横臂和所述丝臂交叉

固连为十字形，所述丝臂的顶端与所述牵引线固连，所述横臂具有弹性，所述横臂和所述丝

臂位于所述推进杆的下方，所述牵引线位于所述推进杆的侧边，所述牵引线的自由端从所

述穿刺针的顶部穿出。

[0008] 在上述方案的基础上，所述牵引装置在所述穿刺针的内腔时，所述横臂的两端折

叠收缩；所述牵引装置在所述穿刺针的外部时，所述横臂的两端伸展恢复水平位。
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[0009] 在上述方案的基础上，所述推进杆的长度大于或等于所述穿刺针的长度。

[0010] 在上述方案的基础上，所述牵引线的长度大于所述穿刺针的长度。

[0011] 在上述方案的基础上，所述穿刺针的底部形成斜向尖端。

[0012] 在上述方案的基础上，所述横臂的材质包括医用塑料。

[0013] 在上述方案的基础上，所述牵引线包括手术缝合线。

[0014] 根据本发明的第二方面，提供一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法，该方法包

括：当穿刺针的底部穿出需牵引的器官时，推动推进杆，将横臂和丝臂从所述穿刺针的底部

推出；从所述器官中抽出所述穿刺针和所述推进杆，使牵引线的自由端位于所述器官的一

侧，所述横臂和所述丝臂位于所述器官的另一侧。

[0015] 在上述方案的基础上，一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法还包括：从所述器

官中抽出所述穿刺针和所述推进杆之后，通过调节所述牵引线的自由端对所述器官进行牵

引。

[0016] 在上述方案的基础上，手术结束之前，通过牵拉所述横臂和所述丝臂将所述牵引

线从所述器官中抽出。

[0017] 本发明提供的一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方法，通过设置牵引线与丝臂相连，

且牵引线的自由端一直位于穿刺针的顶部外侧，使得牵引装置可以穿过器官组织，且使横

臂和丝臂位于器官组织的一侧，而牵引线的自由端位于器官组织的另一侧，可实现对器官

组织的牵引，且结构简单、设计合理、操作方便，可设置多个牵引点，从而获得较好的术野暴

露，且仅通过调节牵引线便能实现牵引，能够降低患者创伤，且成本较低。

附图说明

[0018] 图1为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针的结构示意图；

[0019] 图2为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针中穿刺针的结构示意图；

[0020] 图3为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针中推进杆的结构示意图；

[0021] 图4为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针中牵引装置的结构示意图；

[0022] 图5为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针的结构示意图；

[0023] 图6为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针中牵引装置的牵引状态示意

图；

[0024] 图7为根据本发明实施例的一种腹腔镜穿刺牵引针中牵引装置的拆卸示意图。

[0025] 附图标记说明：

[0026] 1—穿刺针；      2—推进杆；       3—横臂；

[0027] 4—丝臂；        5—牵引线；       6—器官；

[0028] 7—腹壁；        8—手术钳；       9—手术剪刀。

具体实施方式

[0029] 下面结合附图和实施例，对本发明的具体实施方式作进一步详细描述。以下实施

例用于说明本发明，但不用来限制本发明的范围。

[0030] 本实施例根据本发明提供一种腹腔镜穿刺牵引针，参考图1，该牵引针包括：穿刺

针1、牵引装置和推进杆2；所述推进杆2从所述穿刺针1的顶部插入所述穿刺针1的内腔，所
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述牵引装置位于所述穿刺针1的内腔，所述牵引装置包括横臂3、丝臂4和牵引线5，所述横臂

3和所述丝臂4交叉固连为十字形，所述丝臂4的顶端与所述牵引线5固连，所述横臂3具有弹

性，所述横臂3和所述丝臂4位于所述推进杆2的下方，所述牵引线5位于所述推进杆2的侧

边，所述牵引线5的自由端从所述穿刺针1的顶部穿出。

[0031] 本实施例提供的一种腹腔镜穿刺牵引针的具体结构为：穿刺针1是现有医疗技术

中常用的穿刺针，具有一个针管，针管的两端开口。穿刺针1用于对器官组织进行穿刺。参考

图2，穿刺针1的顶部设有挡块，是方便人工手持进行穿刺操作。

[0032] 参考图3，推进杆2为一长杆，推进杆2的形状可以为圆柱形，也可以为方型，对此不

作限定。推进杆2可为空心结构，也可为实心结构，对此不作限定。对推进杆2的材质也不作

限定，能满足医疗要求即可。推进杆2的尺寸应能满足能够插入穿刺针1的内腔。

[0033] 推进杆2主要用于在穿刺针1的内腔推动牵引装置中的横臂3和丝臂4朝着穿刺针1

的底部移动。在推进杆2的顶部设置挡块，同样是方便人工手持进行推动操作。

[0034] 参考图4，牵引装置包括：横臂3、丝臂4和牵引线5，横臂3的中部和丝臂4的中部交

叉固连为十字形。丝臂4的顶端与牵引线5的一端相连，牵引线5的另一端为自由端。横臂3具

有弹性，即横臂3能进行折叠，例如：将横臂3折叠使横臂3的两端靠拢在一起。并且横臂3折

叠后能恢复原状，即两端恢复至位于同一直线上，即与丝臂4相垂直的方向。

[0035] 当需要对器官或组织进行牵引时，需要先将牵引装置放置在穿刺针1的内腔中。参

考图1，先将横臂3和丝臂4从穿刺针1的顶部放入穿刺针1的内腔中，使牵引线5位于上方，牵

引线5的自由端从穿刺针1的顶部开口穿出。

[0036] 然后从穿刺针1的顶部开口插入推进杆2，横臂3和丝臂4位于推进杆2的下方，推进

杆2的底部与横臂3和丝臂4相接触。在推进杆2推动横臂3和丝臂4朝着穿刺针1的底部移动

的时候，牵引线5位于推进杆2的一侧，牵引线5的自由端始终从穿刺针1的顶部开口穿出。

[0037] 可以利用穿刺针1对需要进行牵引的器官组织进行穿刺，通过推进杆2的推动，可

以将横臂3和丝臂4在穿刺针1中穿过器官组织，到达器官组织的外侧，而牵引线5的自由端

一直位于器官组织与横臂3和丝臂4相对立的另一边的外侧。这样，通过调节牵引线5的自由

端便可对器官组织进行牵引，使其有利于达到最佳暴露。

[0038] 本实施例提供的一种腹腔镜穿刺牵引针，横臂3具有弹性，因此可将牵引装置放置

在穿刺针1的内腔中，通过设置推进杆2，可以使牵引装置在穿刺针1的内腔中进行移动，通

过设置牵引线5与丝臂4相连，且牵引线5的自由端一直位于穿刺针1的顶部外侧，使得牵引

装置可以穿过器官组织，且使横臂3和丝臂4位于器官组织的一侧，而牵引线5的自由端位于

器官组织的另一侧，可实现对器官组织的牵引。本装置结构简单、操作方便，可设置多个牵

引点，从而获得较好的术野暴露，且仅通过调节牵引线5便能实现牵引，能够降低患者创伤，

且成本较低。

[0039] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述牵引装置在所述穿刺针1的内腔时，所述

横臂3的两端折叠收缩；所述牵引装置在所述穿刺针1的外部时，所述横臂3的两端伸展恢复

水平位。

[0040] 本实施例对横臂3的折叠和伸展状态进行了进一步的说明。横臂3具有弹性，可折

叠且折叠后可恢复原状。横臂3的长度应大于穿刺针1的内腔直径，当需要将牵引装置放置

在穿刺针1的内腔时，丝臂4和牵引线5是与穿刺针1的内腔的轴向方向相平行放置，而横臂3
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是与穿刺针1的内腔的轴向方向相垂直放置。因此，横臂3需要进行一定的收缩，才能放进穿

刺针1的内腔中，可将横臂3的两端折叠起来。因此，在牵引装置位于穿刺针1的内腔时，横臂

3的两端折叠收缩，以便能放置在穿刺针1的内腔中。

[0041] 参考图5，在牵引装置处于穿刺针1的外部时，即将牵引装置从穿刺针1的内腔中取

出时，以及推进杆2推动横臂3和丝臂4穿出穿刺针1的底部时，横臂3的两端会从折叠状态向

两端伸展，直至恢复水平位，即两端位于同一条直线上。

[0042] 横臂3通过折叠，可放置在穿刺针1的内腔中，进而可由推进杆2推动移动；且横臂3

在脱离穿刺针1的内腔时，可恢复伸展状态，进而可以在器官组织的一侧通过调节牵引线5

的自由端对器官组织施加一定的压力，从而实现对器官组织的牵引。

[0043] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述推进杆2的长度大于或等于所述穿刺针1

的长度。

[0044] 本实施例对推进杆2的长度进行了说明。推进杆2主要是用于在穿刺针1的内腔中

推动横臂3和丝臂4朝着穿刺针1的底部移动，且能够使横臂3和丝臂4穿出穿刺针1的底部。

因此，推进杆2的长度应至少等于穿刺针1的长度，最好大于穿刺针1的长度。这样，推进杆2

才能将横臂3和丝臂4从穿刺针1的顶部推至底部，进而从底部推出。

[0045] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述牵引线5的长度大于所述穿刺针的长度。

[0046] 本实施例对牵引线5的长度进行了说明。在横臂3和丝臂4朝着穿刺针1的底部移动

时，牵引线5与丝臂4相连的一端会拉着牵引线5向穿刺针1的底部移动，而牵引线5的另一

端，即自由端始终从穿刺针1的顶部穿出。

[0047] 这样，才能保证在穿刺针1将横臂3和丝臂4穿过器官组织送至器官组织的一侧时，

牵引线5的自由端在器官组织的另一侧，且可人为调节牵引线5的自由端。

[0048] 因此，牵引线5的长度应大于穿刺针1的长度，且应能满足在器官组织的另一侧，牵

引线5的自由端留有一定的长度，以方便人为操作，医护人员可通过牵拉牵引线5的自由端

对器官组织进行牵引。

[0049] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述穿刺针1的底部形成斜向尖端。

[0050] 本实施例对穿刺针1的形状进行了进一步的说明。参考图2，将穿刺针1的底部设置

成斜向尖端，是为了在利用穿刺针1对器官组织进行穿刺的时候，穿刺针1能更好的进入器

管组织中。

[0051] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述横臂3的材质包括医用塑料。

[0052] 本实施例对横臂3和丝臂4的材质进行了说明。横臂3具有弹性，能够折叠且折叠后

能够恢复原状。横臂3可采用塑料材质，塑料具有一定的韧性和塑性，能够满足要求，但应为

医疗上许可的塑料材质。

[0053] 横臂3的材质可为医用塑料，也可为其他，对此不作限定，只要具有弹性且能满足

医疗要求即可。

[0054] 在上述实施例的基础上，进一步地，所述牵引线5包括手术缝合线。

[0055] 本实施例对牵引线5进行了进一步的说明。牵引线5用于对器官组织进行牵引，首

先应能满足医疗要求，是医疗用品，另外牵引线5应足够结实，不容易拉断，使其在牵引器官

组织的时候保持稳定。

[0056] 牵引线5可为任意一种手术缝合线。例如可为滑线、合成线和普通丝线等其中的任
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意一种手术缝合线，对此不作限定。

[0057] 进一步地，在上述实施例的基础上，根据本发明提供一种腹腔镜穿刺牵引针，可将

牵引装置设置为包括：横臂3和牵引线5，牵引线5与横臂3的中部固连。在牵引装置放入穿刺

针1的内腔时，牵引线5与穿刺针1的轴向方向平行，而横臂3与穿刺针1的轴向方向垂直。横

臂3具有弹性。

[0058] 本实施例提供的一种腹腔镜穿刺牵引针，用一字型的横臂3代替了上述实施例中

的横臂3和丝臂4交叉固连的十字形。横臂3同样具有弹性，折叠收缩放置在穿刺针1的内腔

中。

[0059] 推进杆2从穿刺针1的顶部插入穿刺针1的内腔中，推动横臂3移动，牵引线5的自由

端始终从穿刺针1的顶部穿出。在横臂3穿出穿刺针1的底部时，横臂3恢复伸展直线状态。

[0060] 在对器官组织进行牵引的时候，横臂3穿过器官组织位于器官组织的一侧，而牵引

线5的自由端位于器官组织的另一侧。通过牵拉牵引线5的自由端对器官组织实现牵引。

[0061] 进一步地，在牵引线5与横臂3相连的一端，牵引线5穿过横臂3，在该端，牵引线5也

具有一定长度的自由端。在该端设置一段牵引线5是为了便于在不需要对器官组织进行牵

引的时候，可以从横臂3这一侧，牵拉牵引线5从而将牵引装置从器官组织中拉出。

[0062] 本实施例根据本发明提供一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法，该牵引方法包

括：

[0063] 当穿刺针1的底部穿出需牵引的器官时，推动推进杆2，将横臂3和丝臂4从所述穿

刺针1的底部推出；

[0064] 从所述器官中抽出所述穿刺针1和所述推进杆2，使牵引线5的自由端位于所述器

官的一侧，所述横臂3和所述丝臂4位于所述器官的另一侧。

[0065] 本实施例根据本发明提供一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法。该方法的具体

流程包括：首先是将牵引装置放置到穿刺针1的内腔中，然后将推进杆2从穿刺针1的顶部插

入穿刺针1的内腔。

[0066] 采用穿刺针1对器官组织进行穿刺，在穿刺针1的底部穿出器官组织时，推动推进

杆2，将横臂3和丝臂4从穿刺针1的底部推出至器官组织的外侧，此时横臂3的两端向两侧伸

展恢复直线状态。丝臂4与牵引线5的一端相连。牵引线5的另一端，即自由端从穿刺针1的顶

部穿出，位于器官组织的另一侧的外侧。

[0067] 然后，抽出推进杆2，再从腹腔内慢慢撤出穿刺针1。此时，参考图6，牵引线5的自由

端位于腹壁7的外侧，牵引线5的另一端连接着丝臂4和横臂3依次穿过腹壁7和器官6的两端

位于器官6的外侧。

[0068] 本实施例提供的一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法，操作方便简单，既能实

现对器官6进行有效的牵引以使手术中达到最佳暴露，同时可降低患者创伤。

[0069] 在上述实施例的基础上，进一步地，一种基于腹腔镜穿刺牵引针的牵引方法还包

括：从所述器官6中抽出所述穿刺针1和所述推进杆2之后，通过调节所述牵引线的自由端对

所述器官进行牵引。

[0070] 本实施例基于上述实施例，对牵引器官6的过程进行了说明。通过调节外置的牵引

线5的自由端的长度可对器官6进行牵引，以利达到最佳暴露。

[0071] 在上述实施例的基础上，进一步地，手术结束之前，通过牵拉所述横臂3和所述丝
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臂4将所述牵引线5从所述器官6中抽出。

[0072] 本实施例基于上述实施例，对进行器官6的牵引之后的操作进行了说明。参考图7，

在手术结束之前，对器官6的牵引完成的时候，可通过手术钳8牵拉暴露在所牵引器官之外

的“十”字形牵引装置的横臂3或者丝臂4，抽出牵引线5。

[0073] 也可通过手术剪刀9在横臂3和丝臂4端剪断牵引线5，然后从腹壁7的外侧抽出牵

引线5，对此不作限定，以减少对器官6的创伤为目的。

[0074] 进一步地，根据本发明提供的一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方法，可实现以下有

益效果：

[0075] 一种腹腔镜穿刺牵引针结构简单、设计合理，牵引方法操作方便，可降低对器官的

创伤。

[0076] 在狭小手术空间可以得到较为满意的术野暴露。根据术中情况，可多点进行牵拉，

拉紧或者放松不同的牵引线5来暴露不同的部位，使用自如，以利达到最佳暴露，使操作变

得简单，缩短了手术时间。

[0077] 牵引的器官组织结构便于观察和手术操作。

[0078] 可减少穿刺孔，减少Torcar的使用，减少了术中器械使用的数量，减少患者的切口

数量，降低手术创伤及手术费用，增加了皮肤外表美观。

[0079] 可减少手术助手或明显降低了助手的工作强度。

[0080] 在妇科手术中可一定程度起到举宫的作用。因此，平卧位也可以举宫。无需术中临

时更改手术体位。

[0081] 最后，本申请的方法仅为较佳的实施方案，并非用于限定本发明的保护范围。凡在

本发明的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护

范围之内。

说　明　书 6/6 页

8

CN 107647903 A

8



图1

图2

说　明　书　附　图 1/4 页

9

CN 107647903 A

9



图3

图4

说　明　书　附　图 2/4 页

10

CN 107647903 A

10



图5

图6

说　明　书　附　图 3/4 页

11

CN 107647903 A

11



图7

说　明　书　附　图 4/4 页

12

CN 107647903 A

12



专利名称(译) 一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方法

公开(公告)号 CN107647903A 公开(公告)日 2018-02-02

申请号 CN201710946521.X 申请日 2017-10-12

[标]发明人 熊宙芳

发明人 熊宙芳

IPC分类号 A61B17/34

CPC分类号 A61B17/3403 A61B17/3462 A61B2017/3405

代理人(译) 王莹

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引方法，其中，牵引针包括：穿
刺针、牵引装置和推进杆；推进杆从穿刺针的顶部插入穿刺针的内腔，
牵引装置位于穿刺针的内腔，牵引装置包括横臂、丝臂和牵引线，横臂
和丝臂交叉固连为十字形，丝臂的顶端与牵引线固连，横臂具有弹性，
横臂和丝臂位于推进杆的下方，牵引线位于推进杆的侧边，牵引线的自
由端从穿刺针的顶部穿出。本发明提供的一种腹腔镜穿刺牵引针及牵引
方法可实现对器官组织的牵引，且结构简单、设计合理、操作方便，可
设置多个牵引点，从而获得较好的术野暴露，且仅通过牵引线便能实现
牵引，能够降低患者创伤，且成本较低。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/8851a630-3217-4378-9c63-6033c87934f6
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/061117910/publication/CN107647903A?q=CN107647903A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN107647903A

