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摘要(译)

本发明公开了一种利用增强现实技术的手术机器人系统及其控制方法。
手术用机器人的主接口，安装在用于控制包括机器臂的从机器人的主机
器人上，其包括：画面显示部，用于显示与由手术用内窥镜提供的图像
信号相对应的内窥镜图像；一个以上的臂操作部，用于分别控制机器
臂；增强现实技术实现部，根据使用者利用臂操作部进行的操作而生成
虚拟手术器械信息，以便通过画面显示部显示虚拟手术器械。该手术用
机器人的主接口利用增强现实技术一同显示实际手术器械和虚拟手术器
械，从而能够使施术者顺利进行手术。
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