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(57)摘要

一种一次性腹腔镜可调式手助器，包括弹性

硅胶袖套，所述弹性硅胶袖套底端固定在支撑盘

上，所述支撑盘下端还固定有弹性颈；所述弹性

硅胶袖套外端设置有旋紧手轮，所述旋紧手轮通

过定位弹簧和所述支撑盘固定连接；所述弹性颈

外端设置有可充气的膨胀套，所述支撑盘底端设

置有带弹性的支撑脚。本实用新型针有效地解决

了目前手助腹腔镜手术中容易感染患者伤口、人

工气腹不易维持、手术者手臂活动受限的问题。
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1.一种一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：包括弹性硅胶袖套(1)，所述弹性硅

胶袖套(1)底端固定在支撑盘(3)上，所述支撑盘(3)下端还固定有弹性颈(4)；所述弹性硅

胶袖套(1)外端设置有旋紧手轮(2)，所述旋紧手轮(2)通过定位弹簧(8)和所述支撑盘(3)

固定连接；所述弹性颈(4)外端设置有可充气的膨胀套(5)，所述支撑盘(3)底端设置有带弹

性的支撑脚(6)。

2.如权利要求1所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述弹性硅胶袖套

(1)顶端设置有弹性袖口环(12)，所述弹性硅胶袖套(1)外端固定连接有4片夹紧片(15)，所

述夹紧片(15)外端固定连接有连接柱(16)，所述连接柱(16)外端固定连接有夹紧圆柱

(14)。

3.如权利要求2所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述旋紧手轮(2)上

设置有弧形的弯曲滑道(13)，所述弯曲滑道(13)中部还设置有连接柱移动槽(17)；所述夹

紧圆柱(14)设置在所述弯曲滑道(13)内。

4.如权利要求1所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述支撑盘(3)中心

顶端设置有和所述支撑盘(3)同轴的袖套定位槽(21)，所述支撑盘(3)中心中部设置有和所

述支撑盘(3)同轴的弹性颈定位槽(22)，所述支撑盘(3)底端设置有均匀分布的T形圆孔

(23)。

5.如权利要求4所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述T形圆孔(23)内

设置有所述支撑脚(6)，所述支撑脚(6)顶端设置有定位圆片(24)，所述支撑脚(6)底端设置

有保护圆片(25)，所述支撑脚(6)上设置的保护圆片(25)顶端和所述支撑盘(3)底端放置有

支撑脚弹簧(7)，所述支撑脚弹簧(7)的外径小于所述保护圆片(25)的外径。

6.如权利要求1所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述膨胀套(5)包括

和所述弹性颈外形相似的膨胀套主体，所述膨胀套主体顶端设置有充气软管(9)，所述充气

软管(9)顶端固定连接有充气气囊(10)，所述充气气囊(10)尾端设置有单向进气阀(11)。

7.如权利要求1所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述弹性颈(4)由镍

钛合金编织而成，所述弹性颈(4)包括空心圆柱形状的固定片(19)，所述固定片(19)上设置

有充气软管通过孔(18)，所述固定片(19)底端设置有葫芦形颈部(20)，所述葫芦形颈部

(20)顶端和底端直径相同且小于中部直径。

8.如权利要求1所述的一次性腹腔镜可调式手助器，其特征在于：所述膨胀套(5)由无

菌硅胶制成。
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一种一次性腹腔镜可调式手助器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械领域，尤其是涉及一种一次性腹腔镜可调式手助器。

背景技术

[0002] 近些年来，手助腹腔镜手术越来越受到医生及患者的欢迎，因为手助腹腔镜手术

不但切口小，而且使医生可以使用单手来更直接地进行手术。手助腹腔镜手术既有传统腹

腔镜手术的优点，又可以精确的操作，可以说是医学界的一大进步。但是，手助腹腔镜手术

需要医生将自己的手伸进去患者的腹腔内进行手术，并且在手术的过程中需要对患者的腹

腔进行充气，制造人工气腹，因此需要一种既不会损伤患者伤口又有效地撑大伤口、不会对

医生手臂造成较大束缚，更重要的是要保持腹腔的气压稳定的手助器。

实用新型内容

[0003] 本实用新型针对现有技术的不足，提供一种一次性腹腔镜可调式手助器，有效地

解决了目前手助腹腔镜手术中容易感染患者伤口、人工气腹不易维持、手术者手臂活动受

限的问题。

[0004] 为解决上述问题本实用新型所采取的技术方案是：

[0005] 一种一次性腹腔镜可调式手助器，包括弹性硅胶袖套，所述弹性硅胶袖套底端固

定在支撑盘上，所述支撑盘下端还固定有弹性颈；所述弹性硅胶袖套外端设置有旋紧手轮，

所述旋紧手轮通过定位弹簧和所述支撑盘固定连接；所述弹性颈外端设置有可充气的膨胀

套，所述支撑盘底端设置有带弹性的支撑脚。

[0006] 优选的，所述弹性硅胶袖套顶端设置有弹性袖口环，所述弹性硅胶袖套外端固定

连接有4片夹紧片，所述加紧片外端固定连接有连接柱，所述连接柱外端固定连接有夹紧圆

柱。

[0007] 优选的，所述旋紧手轮上设置有弧形的弯曲滑道，所述弯曲滑道中部还设置有连

接柱移动槽；所述夹紧圆柱设置在所述弯曲滑道内。

[0008] 优选的，所述支撑盘中心顶端设置有和所述支撑盘同轴的袖套定位槽，所述支撑

盘中心中部设置有和所述支撑盘同轴的弹性颈定位槽，所述支撑盘底端设置有均匀分布的

T形圆孔。

[0009] 优选的，所述T形圆孔内设置有所述支撑脚，所述支撑脚顶端设置有定位圆片，所

述支撑脚底端设置有保护圆片，所述支撑脚上设置的保护圆片顶端和所述支撑盘底端放置

有支撑脚弹簧，所述支撑脚弹簧的外径小于所述保护圆片的外径。

[0010] 优选的，所述膨胀套包括和所述弹性颈外形相似的膨胀套主体，所述膨胀套主体

顶端设置有充气软管，所述充气软管顶端固定连接有充气气囊，所述充气气囊尾端设置有

单向进气阀。

[0011] 优选的，所述弹性颈由镍钛合金编织而成，所述弹性颈包括空心圆柱形状的固定

片，所述固定片上设置有充气软管通过孔，所述固定片底端设置有葫芦形颈部，所述葫芦形
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颈部顶端和底端直径相同且小于中部直径。

[0012] 优选的，所述膨胀套由无菌硅胶制成。

[0013] 本实用新型结构新颖，构思巧妙，操作简单方便，和现有技术相比具有以下优点：

有效地减少了手术对患者伤口的摩擦、碰伤等易感染的问题；操作者的手臂更加灵活，手术

不会过于疲劳；人工气腹的状态维持比较稳定。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的轴测图。

[0015] 图2为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的主视图。

[0016] 图3为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的半剖视图。

[0017] 图4为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的膨胀套的轴测图。

[0018] 图5为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的旋紧手轮的轴测图。

[0019] 图6为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的旋紧手轮的爆炸图。

[0020] 图7为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的弹性颈的轴测图。

[0021] 图8为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的支撑盘的局部剖的轴测图。

[0022] 图9为本实用新型的一次性腹腔镜可调式手助器的支撑脚的轴测图。

具体实施方式

[0023] 以下是本实用新型的具体实施例，并结合附图对本实用新型的技术方案作进一步

的描述，但本实用新型并不限于这些实施例。

[0024] 如图1-9所示，本实用新型提供一种一次性腹腔镜可调式手助器，包括弹性硅胶袖

套1，所述弹性硅胶袖套1底端固定在支撑盘3上，所述支撑盘3下端还固定有弹性颈4；所述

弹性硅胶袖套  1外端设置有旋紧手轮2，所述旋紧手轮2通过定位弹簧8和所述支撑盘3固定

连接；所述弹性颈  4外端设置有可充气的膨胀套5，所述支撑盘3底端设置有带弹性的支撑

脚6。

[0025] 所述弹性硅胶袖套1用于保持患者腹腔的人工气腹的状态，防止气体泄漏，稳定气

压；所述旋紧手轮2可以进一步地将所述弹性硅胶袖套1固定在医生手臂上，同时，所述旋紧

手轮2可以根据医生手臂粗细进行调节，增强了本装置的适用范围，另外，所述旋紧手轮2的

厚度较厚，可以有效地减少对医生手臂的勒紧感，提高医生操作舒适度；所述旋紧手轮2和

所述支撑盘之间设置的定位弹簧8既使所述旋紧手轮2被定位，又可以使其在一定范围内运

动，增加了操作感。所述膨胀套5可以通过充气来充满本装置和伤口之间的缝隙，有效地增

强了腹腔的气密性，维持了人工气腹的稳定。所述支撑盘3底端设置的支撑脚6为均匀分布

的6个，有效地减少了因为支撑盘3自身的压迫和摩擦对患者伤口造成的污染和损伤，同时，

所述支撑脚6可以通过其上设置的支撑脚弹簧7来调节高度，增强了稳定性。

[0026] 所述弹性硅胶袖套1顶端设置有弹性袖口环12，所述弹性硅胶袖套1外端固定连接

有4片夹紧片15，所述加紧片15外端固定连接有连接柱16，所述连接柱16外端固定连接有夹

紧圆柱14。所述弹性硅胶袖套1通过其底端设置的向外折弯定位在所述支撑盘3内设置的袖

套定位槽21内，所述弹性硅胶袖套1外端设置的夹紧片15可以通过所述旋紧手轮2来对所述

弹性硅胶袖套1进行夹紧。所述弹性袖口环12也是硅胶材质，但是其口径小于所述弹性硅胶
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袖套1的内径，因此可以达到第一层密闭效果。

[0027] 所述旋紧手轮2上设置有弧形的弯曲滑道13，所述弯曲滑道13中部还设置有连接

柱移动槽  17；所述夹紧圆柱14设置在所述弯曲滑道13内。所述旋紧手轮2旋转带动所述夹

紧圆柱14在所述弯曲滑道13内移动，并且越来越接近圆心位置，带动所述夹紧片15向内移

动，达到第二层夹紧密闭效果。

[0028] 所述支撑盘3中心顶端设置有和所述支撑盘3同轴的袖套定位槽21，所述支撑盘3

中心中部设置有和所述支撑盘3同轴的弹性颈定位槽22，所述支撑盘3底端设置有均匀分布

的T形圆孔23。所述支撑盘上设置的袖套定位槽21、弹性颈定位槽22都是和所述弹性硅胶袖

套1、弹性颈4无缝连接的，不但气密性好，而且稳定不易掉。

[0029] 所述T形圆孔23内设置有所述支撑脚6，所述支撑脚6顶端设置有定位圆片24，所述

支撑脚  6底端设置有保护圆片25，所述支撑脚6上设置的保护圆片25顶端和所述支撑盘3底

端放置有支撑脚弹簧7，所述支撑脚弹簧7的外径小于所述保护圆片25的外径。所述支撑脚6

可以随着操作的进行而上下移动，因为所述T形圆孔23顶端有剩余空间供所述支撑脚6上下

运动，但是一旦所述支撑脚6不在受到压力或受到的压力变小，即可恢复原状。

[0030] 所述膨胀套5包括和所述弹性颈外形相似的膨胀套主体，所述膨胀套主体顶端设

置有充气软管9，所述充气软管9顶端固定连接有充气气囊10，所述充气气囊10尾端设置有

单向进气阀11。所述膨胀套5由无菌硅胶制成。所述膨胀套5在所述充气气囊10的充气作用

下，慢慢膨胀并充满患者伤口，当手术结束后，将所述充气气囊10卸下即可完成放气。

[0031] 所述弹性颈4由镍钛合金编织而成，所述弹性颈4包括空心圆柱形状的固定片19，

所述固定片19上设置有充气软管通过孔18，所述固定片19底端设置有葫芦形颈部20，所述

葫芦形颈部20  顶端和底端直径相同且小于中部直径。所述弹性颈4在插入患者伤口时可以

用手将其挤压扁，入内后再松开，即可恢复原状。所述葫芦形颈部20可以有效地保持本装置

的稳定不脱落。

[0032] 本实用新型在使用时首先将所述弹性颈4及设置在其外端的膨胀套5挤扁后插入

患者手术切口处，然后松开，待其恢复原状后，调整位置，然后使用所述充气气囊10充气，将

患者的填满，然后医生伸手进入所述弹性硅胶袖套1内，待医生手就位后，使用所述旋紧手

轮2将医生的手臂进行定位夹紧，接着制造人工气腹，在腹腔镜的作用下开始手术。

[0033] 本文中所描述的具体实施例仅仅是对本实用新型精神作举例说明。本实用新型所

属技术领域的技术人员可以对所描述的具体实施例做各种各样的修改或补充或采用类似

的方式代替，但并不会偏离本实用新型的精神或者超越所附权利要求书所定义的范围。

[0034] 尽管本文中较多的使用了弹性硅胶袖套1、旋紧手轮2、支撑盘3、弹性颈4、膨胀套

5、支撑脚6、支撑脚弹簧7、定位弹簧8、充气软管9、充气气囊10、单向进气阀11、弹性袖口环

12、弯曲滑道13、夹紧圆柱14、夹紧片15、连接柱16、连接柱移动槽17、充气软管通过孔18、固

定片  19、葫芦形颈部20、袖套定位槽21、弹性颈定位槽22、T形圆孔23、定位圆片24、保护圆

片25  等术语，但并不排除使用其他术语的可能性。使用这些术语仅仅是为了更方便地描述

和解释本实用新型的本质；把它们解释成任何一种附加的限制都是与本实用新型精神相违

背的。
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图1

图2
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图4

图5
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图6

图7
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图8

图9
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[标]发明人 朱克祥

发明人 朱克祥

IPC分类号 A61B17/00 A61B90/00

代理人(译) 王新爱

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种一次性腹腔镜可调式手助器，包括弹性硅胶袖套，所述弹性硅胶袖
套底端固定在支撑盘上，所述支撑盘下端还固定有弹性颈；所述弹性硅
胶袖套外端设置有旋紧手轮，所述旋紧手轮通过定位弹簧和所述支撑盘
固定连接；所述弹性颈外端设置有可充气的膨胀套，所述支撑盘底端设
置有带弹性的支撑脚。本实用新型针有效地解决了目前手助腹腔镜手术
中容易感染患者伤口、人工气腹不易维持、手术者手臂活动受限的问
题。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/483524c1-b900-42d8-a47a-192de3afd3cb
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067460882/publication/CN209203359U?q=CN209203359U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN209203359U

