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摘要(译)

本发明公开了一种多指直接控制转腕腹腔镜手术钳，包括控制手柄、钳
杆和钳头，钳头通过十字万向节与钳杆连接，控制手柄包括上壳和握
把，上壳内设有控制球，握把前端设有卡紧扳环和钳口开合扳环，钳口
开合扳环连接有开合连杆，钳体通过钢丝与开合连杆相连接；两组钢丝
链分别穿过钳杆使钳座与控制球、万向节与控制球相连接，本发明通过
控制球控制钳体的转动及中指对钳口开合扳环控制钳头的开合，钳体可
进行三关节七个方向的自由弯曲工作，使用方便、便于上手，对消除医
生疲劳、提高手术的精确性及扩大腹腔镜手术适应症具有重要意义，且
成本低廉，易于推广。
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