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摘要(译)

本发明公开了一种用于微创手术机器人的可调视角内窥镜，它包括镜头
模块、可控蛇形模块、内窥镜杆和安装在驱动盒内的驱动系统，所述的
驱动盒与内窥镜杆的一端固定相连；本内窥镜能够大范围进行视角调
整；可沿任意方向进行视角调整，使用方便，可减少手术失误，提高手
术效率。
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