
























专利名称(译) 用于内窥镜实时校准的系统和方法

公开(公告)号 CN102946784A 公开(公告)日 2013-02-27

申请号 CN201180030501.9 申请日 2011-05-26
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代理人(译) 王英
刘炳胜

优先权 61/357122 2010-06-22 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种传感器跟踪装置、系统和方法包括传感器（118），所述传感器配置
于导线（110）上并适于配合到内窥镜（100）的工作通道（116）中。
在所述传感器远端部分上形成能图像识别特征（120），在传感器从内窥
镜延伸时该特征能够被识别。由内窥镜收集能图像识别的特征的图像并
允许确定内窥镜的位姿。
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