
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201680010548.1

(22)申请日 2016.04.20

(30)优先权数据

2015-098872 2015.05.14 JP

(85)PCT国际申请进入国家阶段日

2017.08.16

(86)PCT国际申请的申请数据

PCT/JP2016/062567 2016.04.20

(87)PCT国际申请的公布数据

WO2016/181781 JA 2016.11.17

(71)申请人 奥林巴斯株式会社

地址 日本东京都

(72)发明人 菊池悟　万寿和夫　

(74)专利代理机构 北京三友知识产权代理有限

公司 11127

代理人 李辉　于靖帅

(51)Int.Cl.

A61B 1/00(2006.01)

G02B 23/24(2006.01)

 

(54)发明名称

内窥镜装置

(57)摘要

在仅一方的图像中拍入所接近的周边组织

等的情况下，也能防止观察者的手术的效率降

低。提供一种内窥镜装置(1)，该内窥镜装置(1)

具有：细长的插入部(3)，其插入到体内；摄像部，

其具有配置于该插入部(3)的前端的摄影光学系

统，该摄像部对同一被摄体获取具有视差的两张

图像；提取部(6)，其对仅呈现在该摄像部所获取

的两张图像中的任意一方的与摄影光学系统接

近的物体的像进行提取；以及接近像去除处理部

(7)，其进行处理以便将该提取部(6)所提取的物

体(S)的像从图像内去除。
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1.一种内窥镜装置，其具有：

细长的插入部，其插入到体内；

摄像部，其具有配置于该插入部的前端的摄影光学系统，该摄像部对同一被摄体获取

具有视差的两张图像；

提取部，其对仅显现在该摄像部所获取的两张所述图像中的任意一方的与所述摄影光

学系统接近的物体的像进行提取；以及

接近像去除处理部，其进行处理以便将该提取部所提取的所述物体的像从所述图像内

去除。

2.根据权利要求1所述的内窥镜装置，其中，

所述插入部具有弯曲部，该弯曲部进行弯曲以便对所述摄影光学系统的光轴的角度进

行变更，

所述接近像去除处理部对所述弯曲部进行控制，以使得所述物体配置在所述摄影光学

系统的视野外。

3.根据权利要求1所述的内窥镜装置，其中，

所述接近像去除处理部对所述提取部提取了所述物体的像的情况进行通知。

4.根据权利要求1所述的内窥镜装置，其中，

所述接近像去除处理部对使所述摄影光学系统移动的方向进行指示，以使得所述物体

配置在所述摄影光学系统的视野外。

5.根据权利要求1所述的内窥镜装置，其中，

所述接近像去除处理部对所述图像进行处理以便将显现在所述图像内的所述物体的

像去除。
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内窥镜装置

技术领域

[0001] 本发明涉及内窥镜装置。

背景技术

[0002] 以往，公知有如下的内窥镜装置：该内窥镜装置具有双目镜，能够获取具有视差的

两个图像而对被摄体进行立体地观察(例如，参照专利文献1)。

[0003] 现有技术文献

[0004] 专利文献

[0005] 专利文献1：日本特开2007-151862号公报

发明内容

[0006] 发明要解决的课题

[0007] 但是，在将内窥镜装置的插入部的前端插入到骨盆腔那样比较狭窄的空间内而进

行手术的情况下，由于在与插入部的前端非常近的位置存在周边组织，因此难以立体地进

行融像，有时会感到不适。特别是在空间内壁与双目镜的一方的侧方接近的情况下，有时会

产生所谓的“暗角”(即仅一方的图像中拍入所接近的周边组织等)。由于在该情况下会引起

因视野冲突导致的图像晕影等，只能在不舒适的影像下进行手术，因此存在手术的效率降

低的不良情况。

[0008] 本发明是鉴于上述的情况而完成的，其目的在于，提供在仅一方的图像中拍入所

接近的周边组织等的情况下也能够防止观察者的手术的效率降低的内窥镜装置。

[0009] 用于解决课题的手段

[0010] 为了实现上述目的，本发明提供以下的手段。

[0011] 本发明的一个方式是内窥镜装置，其具有：细长的插入部，其插入到体内；摄像部，

其具有配置于该插入部的前端的摄影光学系统，该摄像部对同一被摄体获取具有视差的两

张图像；提取部，其对仅显现在该摄像部所获取的两张所述图像中的任意一方的与所述摄

影光学系统接近的物体的像进行提取；以及接近像去除处理部，其进行处理以便将该提取

部所提取的所述物体的像从所述图像内去除。

[0012] 根据本方式，当将插入部的前端插入到体内的狭窄的空间内并经由配置于插入部

的前端的摄影光学系统通过摄像部对同一被摄体获取具有视差的两张图像时，在与摄影光

学系统接近的物体的像仅显现在所获取的两张图像中的任意一方的情况下，通过提取部来

提取该物体像，通过接近像去除处理部进行处理以便将该物体像从图像内去除。其结果是，

能够不产生所谓的暗角(即仅一方的图像中拍入所接近的物体)。因此，能够减少因视野冲

突导致的图像晕影的产生，防止在不舒适的影像下进行手术，提高手术的效率。

[0013] 在上述方式中，所述插入部也可以具有弯曲部，该弯曲部进行弯曲以便对所述摄

影光学系统的光轴的角度进行变更，所述接近像去除处理部对所述弯曲部进行控制，以使

得所述物体配置在所述摄影光学系统的视野外。
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[0014] 这样，在通过提取部对仅显现在任意一方的图像中的与摄影光学系统接近的物体

的像进行提取的情况下，接近像去除处理部对弯曲部进行控制，从而变更摄影光学系统的

光轴的角度，使物体配置在摄影光学系统的视野外。由此，能够容易地将与摄影光学系统接

近的物体的像从图像内去除。由于物体的像大多显现在图像的周边部分，因此仅通过使摄

影光学系统的光轴的角度稍微移动就能够将物体的像从图像内去除。

[0015] 另外，在上述方式中，所述接近像去除处理部也可以对所述提取部提取了所述物

体的像的情况进行通知。

[0016] 通过左右双眼来分别观察摄像部所获取的具有视差的两张图像，从而使两个图像

在脑内立体地融像。由于操作者专注于一边通过该立体的图像对体内的状态进行观察一边

进行手术，根据融像出的像对体内的状态进行把握，因此虽然在图像上产生暗角而感到不

适，但也难以注意到暗角的产生，因此当手术长期化时容易产生因视野冲突导致的图像晕

影。根据本方式，当在图像上产生暗角时对该情况进行通知，从而注意到暗角的产生，能够

促进用于将物体的像从图像内去除的动作。

[0017] 另外，在上述方式中，所述接近像去除处理部也可以对使所述摄影光学系统移动

的方向进行指示，以使得所述物体配置在所述摄影光学系统的视野外。

[0018] 由此，当在图像上产生暗角时接近像去除处理部对摄影光学系统的适当的移动方

向进行指示，因此注意到暗角的操作者能够迅速地将物体的像从图像内去除，能够尽快地

消除暗角。

[0019] 另外，在上述方式中，所述接近像去除处理部也可以对所述图像进行处理以便将

显现在所述图像内的所述物体的像去除。

[0020] 由此，能够通过图像的处理来尽快地消除暗角，能够防止在不舒适的影像下进行

手术，提高手术的效率。

[0021] 发明效果

[0022] 根据本发明，起到如下的效果：在仅一方的图像中拍入所接近的周边组织等的情

况下，也能够防止观察者的手术的效率降低。

附图说明

[0023] 图1是示出本发明的一个实施方式的内窥镜装置的整体结构图。

[0024] 图2是示出图1的内窥镜装置的插入部的前端部分的立体图。

[0025] 图3是示出图1的内窥镜装置的框图。

[0026] 图4是示出在图1的内窥镜装置中右侧的物镜的右侧与周边组织接近的状态的图。

[0027] 图5是示出在图4的状态下所获取的产生了暗角的图像例的图。

[0028] 图6是示出使弯曲部从图1的状态进行动作而消除了暗角的状态的图。

[0029] 图7是示出在图1的内窥镜装置中的接近物体像的提取中使用的区域的变形例的

图。

[0030] 图8是示出图3的内窥镜装置的变形例的框图。

[0031] 图9是示出图1的内窥镜装置的其他变形例的插入部的前端部分的立体图。

具体实施方式
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[0032] 以下，参照附图对本发明的一个实施方式的内窥镜装置1进行说明。

[0033] 如图1所示，本实施方式的内窥镜装置1具有：获取体腔内的图像的内窥镜主体4，

其具有插入部3，该插入部3贯穿在套管针2的内孔中而插入到体腔内，其中，该套管针2被固

定成贯穿患者的皮肤P的状态；操作部5，其对该内窥镜主体4进行操作；图像处理部(提取

部)6，其对在内窥镜主体4中获取的图像进行处理；控制部(接近像去除处理部)7，其根据操

作部5所输入的指令信号和图像处理部6所获取的信息对内窥镜主体4进行控制；以及显示

部8。

[0034] 如图2和图3所示，内窥镜主体4具有摄像部11，该摄像部11具有：两个物镜9a、9b，

它们在细长的插入部3的前端面上配置在沿插入部3的径向分离的位置；以及摄像元件(摄

影光学系统)10，其对各该物镜9a、9b所会聚的来自被摄体的光进行拍摄。两个物镜9a、9b的

光轴被配置成在比插入部3的前端面靠前方的位置交叉。由此，如图5所示，摄像元件10能够

对同一被摄体获取具有视差的两张图像L、R。

[0035] 另外，如图3所示，摄像部11具有信号处理部12，该信号处理部12对摄像元件10所

获取的信号进行处理而生成图像信号。从信号处理部12将能够显示的形式的图像信号输出

给显示部8，并且将去除了颜色信息的仅包含形状信息的形式的图像信号输出给图像处理

部6。

[0036] 另外，如图2和图3所示，内窥镜主体4具有：弯曲部13，其能够使具有摄像部11的插

入部3的前端部3a绕与插入部3的长度轴垂直的轴线进行摆动；以及驱动部14，其通过电动

使该弯曲部13进行动作。当通过驱动部14使弯曲部13进行动作时，前端部3a绕与插入部3的

长度轴垂直的轴线进行摆动。由此，能够使物镜9a、9b的光轴方向发生变化，对视野进行变

更。

[0037] 图像处理部6使用从信号处理部12输出来的图像信号并使用块匹配等公知的方法

从两个图像信号进行特征点提取，对仅存在于一方的图像中的图像区域进行提取。

[0038] 例如，在将插入部3的前端插入到骨盆腔那样比较狭窄的空间内而进行观察的情

况下，如图4所示，有时空间内壁S会接近任意一方的物镜9a、9b的侧方。在图中的情况下，空

间内壁(物体)S接近右侧的物镜9a的右侧。并且，在该情况下，获取了图5所示的那样的两个

图像L、R。

[0039] 根据图5，在经由右侧的物镜9a所获取的右侧的图像R中，在图像R的右侧部分(图5

中以阴影线表示的部分)存在空间内壁S的像(接近物体像)M，该空间内壁S的像(接近物体

像)M在经由左侧的物镜9b所获取的左侧的图像L中不存在。图像处理部6对两个图像信号进

行比较，提取该右侧的图像R内的接近物体像M，将提取到该右侧的图像R内的接近物体像M

这样的内容和接近物体像M在右侧的图像R上的提取位置的信息发送给控制部7。

[0040] 操作部5可以是手柄、按钮、滑动开关等任意的输入部。例如，在手柄的情况下，能

够通过手柄的旋转角度和旋转方向来输入使弯曲部13在哪个方向上以多少角度摆动的指

令信号。

[0041] 驱动部14具有使插入部3的前端部3a在左右的物镜9a、9b的排列方向(左右方向)

上进行摆动的电动机(省略图示)和使插入部3的前端部3a在与左右方向垂直的方向(上下

方向)上进行摆动的电动机(省略图示)，该驱动部14根据指令信号使这些电动机中的任意

一方或双方进行驱动。

说　明　书 3/5 页

5

CN 107249425 A

5



[0042] 控制部7根据通过操作部5的操作而输入的指令信号对驱动部14进行控制。另外，

控制部7根据从图像处理部6发送来的信息对驱动部14进行控制。具体来说，当从图像处理

部6接受到提取到接近物体像M这样的内容的信息时，根据同时从图像处理部6接受到的接

近物体像M的提取位置的信息，对驱动部14进行控制以使前端部3a向与该位置相反的一侧

摆动。

[0043] 更具体来说，如上述那样，当在右侧的图像R的右侧的区域中提取到接近物体像M

的情况下，控制部7对驱动部14进行控制而如图6所示的那样，使前端部3a向左侧(即与提取

到接近物体像M的图像R上的位置相反的方向)以规定的角度进行摆动。作为驱动部14使前

端部3a进行摆动的摆动角度，只要预先设定足够使视野移动到接近物体像M从右侧的图像R

消失的程度的角度即可。

[0044] 以下，对这样构成的本实施方式的内窥镜装置1的作用进行说明。

[0045] 要想使用本实施方式的内窥镜装置1进行患者的体内的观察，经由套管针2将内窥

镜主体4的插入部3从前端部3a侧插入到体内，通过摄像部11的动作来获取体内的图像信

号。

[0046] 操作者对操作部5进行操作而输入用于使弯曲部13进行动作的指令信号。当输入

指令信号时，控制部7对驱动部14进行控制而使弯曲部13按照与操作部5所输入的指令信号

对应的角度和方向进行弯曲，从而使摄像部11的视野按照操作者的指令进行移动。由于摄

像部11所获取的图像L、R被发送给显示部8进行显示，因此操作者能够通过显示部8所显示

出的图像L、R对体内的观察部位进行探索。

[0047] 在该情况下，摄像部11所获取的两张图像L、R的图像信号被发送给图像处理部6来

进行比较，从而对仅存在于任意一方的图像中的接近物体像M进行提取。并且，在提取到接

近物体像M的情况下，将接近物体像M在图像L、R上的位置与提取到接近物体像M这样的内容

一起发送给控制部7。

[0048] 控制部7在接收到提取到接近物体像M这样的内容的情况下，对驱动部14进行控制

而使弯曲部13按照规定的角度进行弯曲，以使得视野向与接近物体像M在图像L、R上的位置

相反的方向移动。由此，如图6所示，能够使视野向与接近物体像M相反的方向移动而将接近

物体像M从视野去除。

[0049] 即，由于对显示在显示部8上的摄像部11所获取的具有视差的图像L、R进行观察的

操作者根据两个图像L、R在脑内融像出立体的图像并专注于立体的图像所呈现的体内的状

态的观察，因此大多无法注意到在各个图像L、R中拍入了接近物体像M。并且，在长时间进行

观察而没有注意到产生了所谓的暗角(即仅一方的图像中拍入接近物体像M)的情况下，会

产生因视野冲突导致的图像晕影，手术的效率因在不舒适的影像下进行手术而降低。

[0050] 根据本实施方式，当在图像L、R上产生了暗角的情况下，通过图像处理部6来提取

接近物体像M，控制部7对驱动部14进行控制以使得接近物体不会进入到视野中，因此具有

如下的优点：在操作者没有注意到产生暗角的情况下，也能够减少因视野冲突导致的图像

晕影的产生，能够防止在不舒适的影像下进行手术，提高手术的效率。

[0051] 另外，在本实施方式的内窥镜装置1中，为了提取产生暗角的接近物体像M，可以对

两个图像L、R整体进行比较。也可以取而代之，由于图像的暗角在图像L、R的周边区域产生，

因此如图7所示，仅在图像L、R的周边区域(区域A至区域D)对两个图像L、R进行比较而求出
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有无接近物体像M和接近物体像M在图像L、R上的位置。由此，能够以较少的计算量迅速地检

测出有无暗角及其位置并进行处理。

[0052] 另外，当在图像L、R上产生了暗角的情况下对该暗角进行提取，通过使弯曲部13进

行动作而使视野错开从而消除暗角，但也可以取而代之，如图8所示的那样具有通知部(接

近像去除处理部)15，该通知部15在产生了暗角的情况下只对暗角的产生进行通知。

[0053] 即，因暗角导致的手术的效率的降低是因为没有注意到暗角的产生而继续进行观

察而产生的。因此，通过对暗角的产生进行通知而引起操作者的注意，从而能够对操作部5

进行手动操作而使弯曲部13进行动作，以使得接近物体不会进入到视野中。

[0054] 作为通知部15进行通知的方法，能够采用基于显示的通知方法或基于声音、振动

等的通知方法，其中，该基于显示的通知方法是指改变在图像L、R上提取到的接近物体像M

的颜色等使观察图像L、R的操作者注意到接近物体像M的产生的方法。

[0055] 另外，在对暗角的产生进行通知的情况下，也可以对表示用于消除暗角的弯曲部

13的弯曲方向的箭头等进行显示或声音指示。由此，能够促使操作者消除暗角。

[0056] 另外，当在图像L、R上产生了暗角的情况下，也可以在图像处理部(接近像去除处

理部)6中进行图像处理以便将图像处理部6所提取的接近物体像M去除。例如，作为图像L、R

上的接近物体像M的去除方法，考虑了使包含所提取的接近物体像M的区域的亮度降低而变

成发黑状态或使亮度增大而变成发白状态。

[0057] 另外，在本实施方式中，通过具有左右隔开间隔而配置的两个物镜9a、9b的摄像部

11对同一被摄体获取具有视差的两个图像L、R，但也可以取而代之，使用可变光阑或液晶快

门等光学的光路变更单元来通过单一的物镜9和单一的摄像元件10对同一被摄体获取具有

视差的两个图像L、R。由此，能够使插入部3的前端部3a小型化。

[0058] 在该情况下，如图9所示，在用于获取具有视差的图像L、R的主要的物镜9的周围也

可以具有辅助摄像部，该辅助摄像部包含用于检测接近物体的辅助的物镜16。能够通过专

用于接近物体的检测的辅助摄像部来提高接近物体的提取精度。

[0059] 另外，当在图像L、R上产生了暗角的情况下，操作者也可以对以消除暗角的方式进

行动作的模式和即使产生了暗角也不消除暗角的模式进行切换。

[0060] 标号说明

[0061] 1：内窥镜装置；3：插入部；6：图像处理部(提取部、接近像去除处理部)；7：控制部

(接近像去除处理部)；10：摄像元件(摄影光学系统)；11：摄像部；13：弯曲部；15：通知部(接

近像去除处理部)；L、R：图像。

说　明　书 5/5 页

7

CN 107249425 A

7



图1

说　明　书　附　图 1/9 页

8

CN 107249425 A

8



图2

说　明　书　附　图 2/9 页

9

CN 107249425 A

9



图3

说　明　书　附　图 3/9 页

10

CN 107249425 A

10



图4

说　明　书　附　图 4/9 页

11

CN 107249425 A

11



图5

说　明　书　附　图 5/9 页

12

CN 107249425 A

12



图6

说　明　书　附　图 6/9 页

13

CN 107249425 A

13



图7

说　明　书　附　图 7/9 页

14

CN 107249425 A

14



图8

说　明　书　附　图 8/9 页

15

CN 107249425 A

15



图9

说　明　书　附　图 9/9 页

16

CN 107249425 A

16



专利名称(译) 内窥镜装置

公开(公告)号 CN107249425A 公开(公告)日 2017-10-13

申请号 CN201680010548.1 申请日 2016-04-20

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 菊池悟
万寿和夫

发明人 菊池悟
万寿和夫

IPC分类号 A61B1/00 G02B23/24

CPC分类号 A61B1/00009 A61B1/00183 A61B1/00193 A61B1/0051 A61B1/05 G02B23/2415 G06T5/005 G06T2207
/10012 G06T2207/10068 H04N13/122 H04N13/239 H04N2213/002 A61B1/053 G02B23/2407 G06T7
/0002 G06T2207/20092

代理人(译) 李辉

优先权 2015098872 2015-05-14 JP

其他公开文献 CN107249425B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

在仅一方的图像中拍入所接近的周边组织等的情况下，也能防止观察者
的手术的效率降低。提供一种内窥镜装置(1)，该内窥镜装置(1)具有：细
长的插入部(3)，其插入到体内；摄像部，其具有配置于该插入部(3)的前
端的摄影光学系统，该摄像部对同一被摄体获取具有视差的两张图像；
提取部(6)，其对仅呈现在该摄像部所获取的两张图像中的任意一方的与
摄影光学系统接近的物体的像进行提取；以及接近像去除处理部(7)，其
进行处理以便将该提取部(6)所提取的物体(S)的像从图像内去除。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/7d4cebc6-a13e-42d5-8ef0-2c4c5d3fffad
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/057249176/publication/CN107249425A?q=CN107249425A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN107249425A

