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摘要(译)

本实用新型为一种内视镜控制导管弯曲的单元体改良构造，主要提供一
种创新的单元体组成，应用于内视镜导管远程软管部的内部，其各单元
体间可简易相互卡合，而可设定每二单元体间摆动的角度，获得稳定的
操作效果。本实用新型的特征在于单元体的结构改良，各单元体主体为
空心圆柱体，其一端设有二对称的圆形凸弧板，另于空心圆柱体的另端
二侧，各设有一凹弧圆形槽，故可将一单元体的圆形凸弧板直接卡合于
另一单元体的凹弧圆形槽，无需再实施任何单体间结合的加工程序，并
于凹弧圆形槽的另一管壁内设有线孔，经由于穿线后，自然即可使二单
元体相互链接，且二单元体间呈可旋动的状态。
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