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(57)摘要

本实用新型腹腔镜手术缝合牵引器，包括下

夹持板、上夹持板、导线板和牵引收线装置；所述

上夹板设置在下夹板上端，上夹板和下夹板通过

固定轴实现连接，且固定轴上设置有扭力弹簧；

所述导线板固定设置在上夹持板上端；所述牵引

收线装置固定设置在上夹持板上端，且设置在导

线板上端；设计合理，使用方便，通过色卡贴和贴

器官名称贴便于识别牵引线，夹持设置解决了人

手拿持的问题，旋转实现牵引线的张紧。
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1.一种腹腔镜手术缝合牵引器，包括下夹持板（1）、上夹持板（2）、色卡贴（3）、通线孔

（4）、器官名称贴（5）、导线板（6）、固定轴（7）、上夹板（8）、上施力杆（9）、下施力杆（10）、下夹

板（11）和牵引收线装置（12）；其特征在于：所述上夹板（8）设置在下夹板（11）上端，上夹板

（8）和下夹板（11）通过固定轴（7）实现连接，且固定轴（7）上设置有扭力弹簧；所述上施力杆

（9）固定设置在上夹板（8）右端；所述下施力杆（10）固定设置在下夹板（11）右端；所述导线

板（6）固定设置在上夹持板（2）上端；所述牵引收线装置（12）固定设置在上夹持板（2）上端，

且设置在导线板（6）上端，包括固定座（13）、旋转钮（14）、第一旋转轴（15）、第一传动齿轮

（16）、第一轴承（17）、收线轮（18）、第二轴承（19）、绕线轴（20）、第二旋转轴（21）、第三轴承

（22）、第二传动齿轮（23）和传动槽（24）；所述固定座（13）固定设置在上夹持板（2）上端；所

述传动槽（24）设置为矩形，设置有四个，且设置在固定座（13）左侧壁中；所述第一轴承（17）

固定设置在固定座（13）左侧壁中，且设置在传动槽（24）中；所述第一旋转轴（15）固定设置

在第一轴承（17）左侧；所述第一传动齿轮（16）固定设置在第一旋转轴（15）上，且设置在传

动槽（24）中；所述旋转钮（14）固定设置在第一旋转轴（15）左端；所述第三轴承（22）固定设

置在固定座（13）左侧壁中，设置在第一轴承（17）下端，且处于统一水平面；所述第二轴承

（19）固定设置在固定座（13）右侧壁中；所述第二旋转轴（21）一端固定设置在第一轴承（17）

中，另一端固定设置在第二轴承（19）中；所述收线轮（18）固定设置在第二旋转轴（21）上；所

述绕线轴（20）固定设置在收线轮（18）中；所述第二传动齿轮（23）固定设置在绕线轴（20）左

端，且设置在传动槽（24）中。

2.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述下夹持板（1）固定设

置在下夹板（11）左端，下夹持板（1）上端面设置有锯形齿；所述上夹持板（2）固定设置在上

夹板（8）左端，上夹持板（2）下端面设置有锯形齿，通过上夹持板（2）和下夹持板（1）配合实

现整个装置固定。

3.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述导线板（6）上通线孔

（4）左侧贴有色卡贴（3），四个色卡贴（3）的颜色各异，右侧贴有器官名称贴（5）。

4.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述通线孔（4）设置有四

个，且设置在上夹持板（2）上，通线孔（4）的中央位置与收线轮（18）凹槽面最低点处于统一

水平位置。

5.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述固定座（13）设置为U

形座，且右侧壁厚小于左侧。

6.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述绕线轴（20）设置为梯

形轴，上端直径大于下端直径。

7.如权利要求1所述的腹腔镜手术缝合牵引器，其特征在于：所述第二传动齿轮（23）与

第一传动齿轮（16）相互啮合，且第二传动齿轮（23）上的传动齿的数量是第一传动齿轮（16）

的十倍。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 209826829 U

2



一种腹腔镜手术缝合牵引器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医用腹腔镜装置，尤其是一种腹腔镜手术缝合牵引器。

背景技术

[0002] 在进行腹腔镜手术时，当给患者进行手术时，需要剖开器官进行手术，手术完毕后

需要缝合不同位置的组织，不同位置组织需要分步缝合，往往需要医务人员拿持缝合线，不

同组织的缝合线需要不同人员，同一人拿持容易搞混，浪费人力，缝合线需要牵引，保障张

力。

实用新型内容

[0003] 鉴于上述状况，有必要提供一种可以解决现有技术中缝合线人员拿持，同一人拿

持容易搞混，浪费人力，缝合线需要牵引，保障张力的问题。

[0004] 一种腹腔镜手术缝合牵引器，包括下夹持板、上夹持板、色卡贴、通线孔、器官名称

贴、导线板、固定轴、上夹板、上施力杆、下施力杆、下夹板和牵引收线装置；所述上夹板设置

在下夹板上端，上夹板和下夹板通过固定轴实现连接，且固定轴上设置有扭力弹簧；所述上

施力杆固定设置在上夹板右端；所述下施力杆固定设置在下夹板右端；所述导线板固定设

置在上夹持板上端；所述牵引收线装置固定设置在上夹持板上端，且设置在导线板上端，包

括固定座、旋转钮、旋转轴、第一传动齿轮、第一轴承、收线轮、第二轴承、绕线轴、旋转轴、第

三轴承、第二传动齿轮和传动槽；所述固定座固定设置在上夹持板上端；所述传动槽设置为

矩形，设置有四个，且设置在固定座左侧壁中；所述第一轴承固定设置在固定座左侧壁中，

且设置在传动槽中；所述旋转轴固定设置在第一轴承左侧；所述第一传动齿轮固定设置在

旋转轴上，且设置在传动槽中；所述旋转钮固定设置在旋转轴左端；所述第三轴承固定设置

在固定座左侧壁中，设置在第一轴承下端，且处于统一水平面；所述第二轴承固定设置在固

定座右侧壁中；所述旋转轴一端固定设置在第一轴承中，另一端固定设置在第二轴承中；所

述收线轮固定设置在旋转轴上；所述绕线轴固定设置在收线轮中；所述第二传动齿轮固定

设置在绕线轴左端，且设置在传动槽中。

[0005] 作为本实用新型进一步的方案：所述下夹持板固定设置在下夹板左端，下夹持板

上端面设置有锯形齿；所述上夹持板固定设置在上夹板左端，上夹持板下端面设置有锯形

齿，通过上夹持板和下夹持板配合实现整个装置固定。

[0006] 作为本实用新型进一步的方案：所述导线板上通线孔左侧贴有色卡贴，四个色卡

贴的颜色各异，右侧贴有器官名称贴。

[0007] 作为本实用新型进一步的方案：所述通线孔设置有四个，且设置在上夹持板上，通

线孔的中央位置与收线轮凹槽面最低点处于统一水平位置。

[0008] 作为本实用新型进一步的方案：所述固定座设置为U形座，且右侧壁厚小于左侧。

[0009] 作为本实用新型进一步的方案：所述绕线轴设置为梯形轴，上端直径大于下端直

径。
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[0010] 作为本实用新型进一步的方案：所述第二传动齿轮与第一传动齿轮相互啮合，且

第二传动齿轮上的传动齿的数量是第一传动齿轮的十倍。

[0011] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：

[0012] 本实用新型人手放置在上施力杆和下施力杆上，相互作用使下夹持板和上夹持板

分开，通过上夹持板和下夹持板配合实现整个装置固定，解决了人手拿持的问题；通过不同

的色卡贴代表不同器官和贴器官名称贴便于识别牵引线缝合的器官，实现不同的缝合位置

的牵引线的识别；缝合的牵引线通过通线孔进入缠绕在绕线轴上，旋转旋转钮通过旋转轴

带动第一传动齿轮旋转，通过第一传动齿轮带动第二传动齿轮旋转，实现收线轮逆时针旋

转，实现牵引线的张紧；该装置设计合理，使用方便，通过色卡贴和贴器官名称贴便于识别

牵引线，夹持设置解决了人手拿持的问题，旋转实现牵引线的张紧。

附图说明

[0013] 图1是本实用新型实施例的结构示意图；

[0014] 图2是本实用新型实施例的俯视图；

[0015] 图3是本实用新型实施例中左视图；

[0016] 图4是本实用新型实施例中牵引收线装置；

[0017] 图中：1-下夹持板，2-上夹持板，3-色卡贴，4-通线孔，5-器官名称贴，6-导线板，7-

固定轴，8-上夹板，9-上施力杆，10-下施力杆，11-下夹板，12-牵引收线装置，13-固定座，

14-旋转钮，15-第一旋转轴，16-第一传动齿轮，17-第一轴承，18-收线轮，19-第二轴承，20-

绕线轴，21-第二旋转轴，22-第三轴承，23-第二传动齿轮，24-传动槽。

具体实施方式

[0018] 为了使本实用新型的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施

例，对本实用新型腹腔镜手术缝合牵引器进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具

体实施例仅用以解释本实用新型，并不用于限定本实用新型。

[0019] 请参见图1-4，本实用新型实施例的一种腹腔镜手术缝合牵引器，包括下夹持板1、

上夹持板2、色卡贴3、通线孔4、器官名称贴5、导线板6、固定轴7、上夹板8、上施力杆9、下施

力杆10、下夹板11和牵引收线装置12；所述上夹板8设置在下夹板11上端，上夹板8和下夹板

11通过固定轴7实现连接，且固定轴7上设置有扭力弹簧，通过扭力弹簧实现上夹板8和下夹

板11的闭合与分离；所述上施力杆9固定设置在上夹板8右端，人的手指放置在上施力杆9

上，能够对上施力杆9进行施压；所述下施力杆10固定设置在下夹板11右端，人的手指放置

在下施力杆10上，能够对下施力杆10进行施压；所述下夹持板1固定设置在下夹板11左端，

下夹持板1上端面设置有锯形齿，锯形齿能够增加夹持的摩擦力；所述上夹持板2固定设置

在上夹板8左端，上夹持板2下端面设置有锯形齿，锯形齿能够增加夹持的摩擦力，通过上夹

持板2和下夹持板1配合实现整个装置固定，解决了人手拿持的问题；所述导线板6固定设置

在上夹持板2上端，导线板6上通线孔4左侧贴有色卡贴3，四个色卡贴3的颜色各异，不同的

色卡贴3代表不同器官，右侧贴有器官名称贴5，通过器官名称贴5便于识别牵引线缝合的器

官；所述通线孔4设置有四个，且设置在上夹持板2上，通线孔4的中央位置与收线轮18凹槽

面最低点处于统一水平位置；所述牵引收线装置12固定设置在上夹持板2上端，且设置在导
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线板6上端，包括固定座13、旋转钮14、第一旋转轴15、第一传动齿轮16、第一轴承17、收线轮

18、第二轴承19、绕线轴20、第二旋转轴21、第三轴承22、第二传动齿轮23和传动槽24；所述

固定座13固定设置在上夹持板2上端，固定座13设置为U形座，且右侧壁厚小于左侧；所述传

动槽24设置为矩形，设置有四个，且设置在固定座13左侧壁中；所述第一轴承17固定设置在

固定座13左侧壁中，且设置在传动槽24中；所述第一旋转轴15固定设置在第一轴承17左侧；

所述第一传动齿轮16固定设置在第一旋转轴15上，且设置在传动槽24中；所述旋转钮14固

定设置在第一旋转轴15左端；所述第三轴承22固定设置在固定座13左侧壁中，设置在第一

轴承17下端，且处于统一水平面；所述第二轴承19固定设置在固定座13右侧壁中；所述第二

旋转轴21一端固定设置在第一轴承17中，另一端固定设置在第二轴承19中；所述收线轮18

固定设置在第二旋转轴21上；所述绕线轴20固定设置在收线轮18中，绕线轴20设置为梯形

轴，上端直径大于下端直径；所述第二传动齿轮23固定设置在绕线轴20左端，且设置在传动

槽24中，第二传动齿轮23与第一传动齿轮16相互啮合，且第二传动齿轮23上的传动齿的数

量是第一传动齿轮16的十倍。

[0020] 工作原理：人手放置在上施力杆9和下施力杆10上，相互作用使下夹持板1和上夹

持板2分开，通过上夹持板2和下夹持板1配合实现整个装置固定，解决了人手拿持的问题；

通过不同的色卡贴3代表不同器官和贴器官名称贴5便于识别牵引线缝合的器官，实现不同

的缝合位置的牵引线的识别；缝合的牵引线通过通线孔4进入缠绕在绕线轴20上，旋转旋转

钮14通过第一旋转轴15带动第一传动齿轮16旋转，通过第一传动齿轮16带动第二传动齿轮

23旋转，实现收线轮18逆时针旋转，实现牵引线的张紧。

[0021] 以上所述，仅是本实用新型的较佳实施例而已，并非对本实用新型作任何形式上

的限制，虽然本实用新型已以较佳实施例揭露如上，然而并非用以限定本实用新型，任何熟

悉本专业的技术人员，在不脱离本实用新型技术方案范围内，当可利用上述揭示的技术内

容做出些许更动或修饰为等同变化的等效实施例，但凡是未脱离本实用新型技术方案内

容，依据本实用新型的技术实质对以上实施例所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均仍

属于本实用新型技术方案的范围内。
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专利名称(译) 一种腹腔镜手术缝合牵引器

公开(公告)号 CN209826829U 公开(公告)日 2019-12-24

申请号 CN201821927581.3 申请日 2018-11-22

[标]申请(专利权)人(译) 兰州大学第二医院

申请(专利权)人(译) 兰州大学第二医院

当前申请(专利权)人(译) 兰州大学第二医院

[标]发明人 陈昊
张樱

发明人 陈昊
张樱

IPC分类号 A61B17/04

代理人(译) 陈圣清

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型腹腔镜手术缝合牵引器，包括下夹持板、上夹持板、导线板
和牵引收线装置；所述上夹板设置在下夹板上端，上夹板和下夹板通过
固定轴实现连接，且固定轴上设置有扭力弹簧；所述导线板固定设置在
上夹持板上端；所述牵引收线装置固定设置在上夹持板上端，且设置在
导线板上端；设计合理，使用方便，通过色卡贴和贴器官名称贴便于识
别牵引线，夹持设置解决了人手拿持的问题，旋转实现牵引线的张紧。
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