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本实用新型公开了一种腹腔镜手术钳类器

械把手，包括把手座、的固定把手和活动把手，所

述固定把手与把手座为一体结构，所述活动把手

的上端设有按钮凹槽，所述按钮凹槽中设有按

钮，按钮的下端与按钮凹槽的底部之间设有弹

簧；在按钮与把手座相对的一侧表面上设有倒立

的葫芦形孔，在按钮中设有与葫芦形孔连通的球

头容置腔，在活动把手与葫芦形孔相对的一侧设

有贯穿活动把手的外壁以及按钮凹槽的槽壁的

凹槽通孔；把手座上设有供钳类器械的拉杆穿过

的把手通孔。与现有技术相比，降低手术者的用

力大小和手术疲劳度，节省的力气是现有技术的

三倍；方便对钳类器械的拉杆与把手之间的拆

装，便于对钳类器械的拉杆部分的清洗以及消

毒，提高清洗和消毒的效果。
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1.一种腹腔镜手术钳类器械把手，包括器械把手(1)，所述器械把手(1)包括把手座

(2)、固定在把手座(2)上的固定把手(3)和铰接在把手座(2)上的活动把手(4)，其特征在

于：所述固定把手(3)与把手座(2)为一体结构，所述活动把手(4)的上端设有按钮凹槽

(41)，所述按钮凹槽(41)中设有按钮(42)，按钮(42)的下端与按钮凹槽(41)的底部之间设

有弹簧(411)；在按钮(42)与把手座(2)相对的一侧表面上设有倒立的葫芦形孔(43)，在按

钮(42)中设有与葫芦形孔(43)连通的球头容置腔(44)，在活动把手(4)与葫芦形孔(43)相

对的一侧设有贯穿活动把手(4)的外壁以及按钮凹槽(41)的槽壁的凹槽通孔(45)，常态下，

凹槽通孔(45)与葫芦形孔(43)的下端矩形孔部分重合，当按下按钮(42)时，凹槽通孔(45)

与葫芦形孔(43)的上端弧形孔重合；所述把手座(2)上设有供钳类器械的拉杆穿过的把手

通孔(21)。

2.根据权利要求1所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述按钮(42)上远离

葫芦形孔(43)的一侧外壁上设有定位通槽(46)，在按钮凹槽(41)中位于定位通槽(46)处设

有限位杆(47)，常态下，限位杆(47)位于定位通槽(46)的下端，实现对按钮(42)的限位。

3.根据权利要求1所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述固定把手(3)的

下端与活动把手(4)之间设有滑杆(5)，滑杆(5)的下端与固定把手(3)的下端铰接，在活动

把手(4)上设有贯通活动把手(4)与固定把手(3)相对的前端面和远离固定把手(3)后端面

的滑槽(6)，滑杆(5)的上端从活动把手(4)的前端面伸入后由活动把手(4)的后端面伸出，

所述滑杆(5)的上端设有第一手指套环(7)。

4.根据权利要求3所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述活动把手(4)的

下端与滑杆(5)之间设有连杆(8)，连杆(8)的两端分别与活动把手(4)和滑杆(5)铰接。

5.根据权利要求4所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述连杆(8)的前端

设有连杆通槽(81)，所述连杆通槽(81)插设在滑杆(5)上并与滑杆(5)铰接。

6.根据权利要求1所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述固定把手(3)远

离活动把手(4)的一侧表面设有第二手指套环(31)。

7.根据权利要求4所述的腹腔镜手术钳类器械把手，其特征在于：所述连杆(8)的长度

为滑杆(5)长度的二分之一。
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腹腔镜手术钳类器械把手

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医疗器械，特别是一种腹腔镜手术钳类器械把手。

背景技术

[0002] 近20年来，随着科学技术的进步，腹腔镜手术受到医生及患者的广泛认同，腹腔镜

手术的安全性、有效性及微创性逐渐被认识，应用范围越来越广。目前，腹腔镜最常用的手

术器械如各种钳子、剪刀的把手虽然操作方便，但不能最大限度的在使用时省力，而且在施

加作用力时，手术器械的手感不佳，致使手术者在手术中容易手部疲劳或钳夹不住，影响手

术时间；同时由于拆卸麻烦，导致不能很好的清洗以及消毒。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种腹腔镜手术钳类器械把手，要解决的技术问题是

降低手部疲劳度以及拆装方便，同时提高清洗和消毒的效果。

[0004] 为解决上述问题，本实用新型采用如下技术方案实现：一种腹腔镜手术钳类器械

把手，包括器械把手，所述器械把手包括把手座、固定在把手座上的固定把手和铰接在把手

座上的活动把手，所述固定把手与把手座为一体结构，所述活动把手的上端设有按钮凹槽，

所述按钮凹槽中设有按钮，按钮的下端与按钮凹槽的底部之间设有弹簧；在按钮与把手座

相对的一侧表面上设有倒立的葫芦形孔，在按钮中设有与葫芦形孔连通的球头容置腔，在

活动把手与葫芦形孔相对的一侧设有贯穿活动把手的外壁以及按钮凹槽的槽壁的凹槽通

孔，常态下，凹槽通孔与葫芦形孔的下端矩形孔部分重合，当按下按钮时，凹槽通孔与葫芦

形孔的上端弧形孔重合；所述把手座上设有供钳类器械的拉杆穿过的把手通孔。

[0005] 进一步地，所述按钮上远离葫芦形孔的一侧外壁上设有定位通槽，在按钮凹槽中

位于定位通槽处设有限位杆，常态下，限位杆位于定位通槽的下端，实现对按钮的限位。

[0006] 进一步地，所述固定把手的下端与活动把手之间设有滑杆，滑杆的下端与固定把

手的下端铰接，在活动把手上设有贯通活动把手与固定把手相对的前端面和远离固定把手

后端面的滑槽，滑杆的上端从活动把手的前端面伸入后由活动把手的后端面伸出，所述滑

杆的上端设有第一手指套环。

[0007] 进一步地，所述活动把手的下端与滑杆之间设有连杆，连杆的两端分别与活动把

手和滑杆铰接。

[0008] 进一步地，所述连杆的前端设有连杆凹槽，所述连杆凹槽插设在滑杆上并与滑杆

铰接。

[0009] 进一步地，所述固定把手远离活动把手的一侧表面设有第二手指套环。

[0010] 进一步地，所述连杆的长度为滑杆长度的二分之一。

[0011] 本实用新型与现有技术相比，在固定把手的下端铰接一根沿活动把手方向延伸的

滑杆，滑杆的后端从活动把手的前端伸入经滑槽后由活动把手的后端伸出，当对活动把手

施加外力时，滑杆能够在滑槽中滑动，降低手术者的用力大小和手术疲劳度，节省的力气是
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现有技术的三倍；在活动把手上设置按钮、葫芦形孔以及球头容置腔，从而实现了方便对钳

类器械的拉杆与把手之间的拆装，便于对钳类器械的拉杆部分的清洗以及消毒，提高清洗

和消毒的效果。

附图说明

[0012] 图1是本实用新型的外部结构示意图；

[0013] 图2是本实用新型的剖视图；

[0014] 图3是本实用新型的按钮的主视图；

[0015] 图4是本实用新型按钮的剖视图；

[0016] 图5是本实用新型的连杆的结构示意图；

[0017] 图6是本实用新型拆卸时的示意图。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图和实施例对本实用新型作进一步详细说明。

[0019] 如图1和图2所示，本实用新型公开了一种腹腔镜手术钳类器械把手，包括器械把

手1，所述器械把手1包括把手座2、固定在把手座2上的固定把手3和铰接在把手座2上的活

动把手4，固定把手3与把手座2为一体结构，形成一个整体，所述活动把手4设于固定把手3

的后端，把手座2的前端设有腹腔镜的套管等部件，一般情况下，套管活动连接在把手座2

上，套管可沿套管的周向转动(此部分为现有技术，在此不再具体赘述)，其中：

[0020] 把手座2上设有供钳类器械的拉杆9穿过的把手通孔21；把手通孔21与钳类器械的

用于拉动其中一个钳叶使钳嘴张开或咬合的拉杆9的轴线平行，当将拉杆9穿过套管以及把

手通孔21后与活动把手4的上端部分活动连接，一般拉杆9与活动把手4活动连接的部分为

球头91，这样能够保证灵活性；

[0021] 在活动把手4的上端设有按钮凹槽41，按钮凹槽41的横截面形状为圆形或正方形，

常态下，及活动把手4与固定把手3合拢时，按钮凹槽41的轴线与把手通孔21的轴线垂直，所

述按钮凹槽41中设有按钮42，按钮42的横截面形状与按钮凹槽41的横截面形状相适配，按

钮42的下端与按钮凹槽41的底部之间设有弹簧411；在按钮42与把手座2相对的一侧表面上

设有倒立的葫芦形孔43(如图3所示)，该葫芦形孔43包括一弧形孔431和矩形孔432，两者相

互结合构成倒葫芦形，矩形孔432设于弧形孔431下端；在按钮42中设有与葫芦形孔43连通

的球头容置腔44，球头容置腔44的宽度与弧形孔431的宽度相等，矩形孔431的宽度小于球

头容置腔44的宽度且大于或等于拉杆9的直径，从而使矩形孔432将位于该位置的这部分球

头容置腔44部分遮挡，在活动把手4与葫芦形孔43相对的一侧设有贯穿活动把手4的外壁以

及按钮凹槽41的槽壁的凹槽通孔45，常态下，凹槽通孔45与葫芦形孔43下端的矩形孔432部

分重合，从而使位于球头容置腔44中的球头91被限制在球头容置腔44中，当按下按钮42时，

凹槽通孔45与葫芦形孔43的上端弧形孔431重合，使位于球头容置腔44中的球头91能够从

球头容置腔44中被拉出。

[0022] 如图1和图4所示，为了便于装配以及减少产品死角，在按钮42上远离葫芦形孔43

的一侧外壁上设有定位通槽46，定位通槽46的上下两端具有两侧壁，从而形成了限位抵接

部461，在按钮凹槽41中位于定位通槽46处设有限位杆47，在活动把手4上与限位杆47位置
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相对应处设有贯穿活动把手4外壁以及按钮凹槽41槽壁的装配孔48，限位杆47的两端与装

配孔48过盈配合；常态下，限位杆47位于定位通槽46的下端与下端的限位抵接部461接触，

实现对按钮42的限位，当按下按钮后，使按钮位于上端的限位抵接部461朝限位杆47的方向

移动，最终与限位杆47接触，从而对按钮进行限位。

[0023] 如图1和图2所示，为了便于使用以及省力，固定把手3的下端与活动把手4之间设

有滑杆5，滑杆5的下端与固定把手3的下端铰接，在活动把手4上设有贯通活动把手4与固定

把手3相对的前端面和远离固定把手3的后端面的滑槽6，滑杆5的上端从活动把手4的前端

面伸入后由活动把手4的后端面伸出，所述滑杆5的上端设有第一手指套环7，从而使滑杆5

不会脱出滑槽。

[0024] 如图2所示，在本实用新型中，固定把手3与滑杆5的铰接方式为在固定把手3的下

端设有固定把手槽32，固定把手槽32贯穿固定把手3的前端面、后端面以及下端面，在固定

把手槽32的两侧槽壁设置有铰接轴孔，相应地，滑杆5的下端也设有铰接轴孔，固定把手3和

滑杆5之间通过铰接轴104插入两者的铰接轴孔中，实现两者的铰接。

[0025] 如图1和图2所示，在活动把手4的下端与滑杆5之间设有连杆8，连杆8的两端分别

与活动把手4和滑杆5铰接，具体地，连杆8的前端设有连杆通槽81，连杆通槽81贯穿连杆8的

上端面、下端面以及前端面，在连杆通槽81的两侧槽壁设置有铰接轴孔，相应地，滑杆5的中

部还设有铰接轴孔，所述连杆通槽81插设在滑杆5上，连杆8和滑杆5之间通过铰接轴102插

入两者的铰接轴孔中，实现两者的铰接；在活动把手4的下端也设有活动把手通槽49，活动

把手通槽49贯穿活动把手4的前端面、后端面和下端面，在活动把手通槽49上设有铰接轴

孔，相应地，连杆8的后端也设有铰接轴孔，将连杆8插入活动把手通槽49中后，通过铰接轴

103插入两者的铰接轴孔中，实现两者的铰接。

[0026] 在本实用新型中，连杆8的长度为滑杆5长度的二分之一。

[0027] 如图1所示，为了方便手持，固定把手3远离活动把手4的一侧表面设有第二手指套

环31，第二手指套环31的尺寸大于第一手指套环7，具体地，第二手指套环31的最大长度可

以为4cm，最大宽度为2cm；第一手指套环7的最大长度为2.5cm，最大宽度为2cm。

[0028] 如图6所示，在将拉杆9与器械把手1分离时，先使钳嘴为咬合状态，这时按下按钮

42，弧形孔431与凹槽通孔45重合，这时将钳嘴拉出带动球头91离开球头容置腔44；装配时，

采用同样的方式，当球头91插入球头容置腔44中后松开对按钮42的外力，弹簧411将按钮42

复位，这时矩形孔432与凹槽通孔45部分重合，将球头91限制在球头容置腔44中。

[0029] 如图1所示，在固定把手3与把手座2过渡的位置处设有铰接座22，铰接座22上与活

动把手4相对的一侧设置有通槽(图中未示出)，活动把手4包括一第一活动竖直部412、活动

倾斜部413、第二活动竖直部414，活动把手4与铰接座22的铰接位置为第一活动竖直部412

与活动倾斜部413的过渡位置处，该处设置有铰接部415，铰接部415插入铰接座22上的通槽

中，铰接座22和铰接部415上均设有铰接轴孔，铰接座22通过铰接轴101插入两者的铰接轴

孔中与活动把手4铰接；按钮42、按钮凹槽41、凹槽通孔45均设于第一活动竖直部412上，滑

槽6设置在活动倾斜部413上，而活动把手通槽49设置在第二竖直部414上，活动倾斜部413

的倾斜方向朝向固定把手3。

[0030] 本发明的腹腔镜手术器械把手的改进结构操作方便，不但能最大限度的节省力

量，节省力量是现有技术的三倍；而且手拇指与食指用力对合时感更接近自然状态，降低受
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术者的疲劳度，提高手术速度；在活动把手上设置按钮、葫芦形孔以及球头容置腔，从而实

现了方便对钳类器械的拉杆与把手之间的拆装，便于对钳类器械的拉杆部分的清洗以及消

毒，提高清洗和消毒的效果。
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图1
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图2
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图3
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专利名称(译) 腹腔镜手术钳类器械把手

公开(公告)号 CN209269807U 公开(公告)日 2019-08-20

申请号 CN201821346950.X 申请日 2018-08-20

[标]申请(专利权)人(译) 深圳市第二人民医院

申请(专利权)人(译) 深圳市第二人民医院

当前申请(专利权)人(译) 深圳市第二人民医院

[标]发明人 余志英
李法升

发明人 余志英
李法升

IPC分类号 A61B17/29

代理人(译) 孙皓

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种腹腔镜手术钳类器械把手，包括把手座、的固定
把手和活动把手，所述固定把手与把手座为一体结构，所述活动把手的
上端设有按钮凹槽，所述按钮凹槽中设有按钮，按钮的下端与按钮凹槽
的底部之间设有弹簧；在按钮与把手座相对的一侧表面上设有倒立的葫
芦形孔，在按钮中设有与葫芦形孔连通的球头容置腔，在活动把手与葫
芦形孔相对的一侧设有贯穿活动把手的外壁以及按钮凹槽的槽壁的凹槽
通孔；把手座上设有供钳类器械的拉杆穿过的把手通孔。与现有技术相
比，降低手术者的用力大小和手术疲劳度，节省的力气是现有技术的三
倍；方便对钳类器械的拉杆与把手之间的拆装，便于对钳类器械的拉杆
部分的清洗以及消毒，提高清洗和消毒的效果。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/8250d1a8-59aa-4f38-899c-5065f5b95ba6
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067598605/publication/CN209269807U?q=CN209269807U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN209269807U

