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摘要(译)

一种用于虚拟内窥镜系统中器官内部浏览的成像视点位置的自动定位方
法，属于医学图像处理及应用领域。本发明首先通过距离变换将从CT、
MRI等断层图像得到的数据场(以下称原始数据场)转换为一个用距离尺度
表示的距离数据场；在定位初始点后，用最大代价生成树的算法对原始
数据场建立树结构，得到其最长分支后即完成虚拟内窥镜中心线的自动
生成。本发明实现了虚拟内窥镜的中心线自动查找，避免了人工指定位
置的操作繁琐和不精确，定位准确，无需再行修正。
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